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Changes for the Better
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Zawiera ponad 4000 terminéw dotyczacych automatyki przemystowej
Dostepny w jezykach: japoriskim, angielskim i polskim.
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Uwagi i zastrzezenia

NEBBAIRICKD., BEOHRNELEDAREMENDDFT,
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W zalezno$ci od struktury i formy zdania, w przypadku niektérych stéw moze byé
wymagana zmiana ttumaczenia.

Zamieszczone w tym stowniku terminy maja wytacznie charakter pogladowy i nalezy
ich uzywaé¢ z ostroznos$cia.
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1031 decimal dziesietny
10 EE # decimal constant stata dziesietna
16 EYRFFS /81475 16-bit signed binary 16-bitowa liczba dwoéjkowa ze znakiem
1635 hexadecimal szesnastkowy
163 # hexadecimal constant stata szesnastkowa

16w FCRC(MODBUS{L#%)

16-bit CRC (for MODBUS)

16-bitowy cykliczny kod nadmiarowy (dla MODBUS)

16EvbT—4

16-bit data

Dana 16-bitowa

16E Y b T —2 B ER*

16-bit data negative transfer

Nieudane przestanie 16-bitowej danej

16EYRTORILAA

16-bit digital input

16-bitowe wejscie cyfrowe

1EEEH-YDIEEI=(AL)

travel distance per revolution (AL)

dtugos¢ przejazdu na obrot (AL)

1EIER&H =Y D/ IL R E(AP)

number of pulses per revolution (AP)

liczba impulséw na obrét (AP)

1EIEEAREE (1pulseBfiL)

within one-revolution position (1 pulse unit)

potozenie w granicach jednego obrotu (jednostka jeden impuls)

28 P 34 s 1 40 2-axis circular interpolation control sterowanie 2-osiowa interpolacjg kotowa
2FEHTEAIR root mean square warto$¢ skuteczna ($rednia kwadratowa)
2511065 binary-coded decimal liczba dziesietna kodowana dwoéjkowo (BCD)
2EH binary dwdjkowa

2EYA RN —T LR

2-core twisted cable

para skreconych przewodow

VAR —ILRER

2-core twisted shielded wire

para skreconych przewodéw w ekranie

37EUDHTaARI4A 37-pin D-sub connector 37-stykowe ztgcze D-sub
A IN—% three-phase inverter przetwornica 3-fazowa
SERREIR three-phase AC power supply zasilanie tréjfazowe
SHE—% three-phase motor silnik 3-fazowy

4E ARG ZEAT 40-pin connector type Ztacze 40-stykowe

AR RE R 4-quadrant operation Operacja 4-¢wiartkowa

4 1S multiplication by 4 mnozenie przez 4
ABSHI% ABS counter Licznik ABS

ABSH#itfE ABS resin Zywica ABS

AC E—4R5/4T1=whk

AC motor drive module

Modut napedowy silnika AC

ACKILZE

ACK response

Odpowiedz ACK

ActiveXa>kA—JL

ActiveX control

Kontrolka ActiveX
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ACTavrA—JL

ACT control

Sterowanie ACT

ACHERImF— BT —R

AC external terminal batch ground

Uziemienie grupy zewnetrznych zaciskow AC

ACH—R AC servo Serwo AC

ACEIR AC power supply Zasilanie AC
ACAA1z=vwhk AC input module Modut z wejsciem AC
ACUT kL AC reactor Dtawik AC

AGiRF AG terminal Zacisk AG

ASCII ASCII ASCII

ASCII 0%k ASCII decimal Kod ASCII dziesietny
ASCII1 6%k ASCII hexadecimal Kod ASCII szesnastkowy
ASCIIO—F ASCII code Kod ASCII

ASCIIfl| fEIa—k ASCII control code Kod sterujacy ASCII
ASCIZ 2 Conversion to ASCII Konwersja na postaé ASCII
ASCIXF5| ASCII string Cigg ASCII

AS-IMUB—TTA X1 =Yk

AS-I interface module

Modut interfejsu AS-I

AS-iRAZIZ= Yk AS-1 master module Modut master AS-i
ATAD—F ATA card Karta ATA

AU —TJ )L AUI cable Kabel AUI

alEm normally open contact Styk normalnie otwarty

B/NETA2#Jx—RX1=whk

B/NET interface module

Modut interfejsu B/INET

BCD-BINZ: it BCD-BIN conversion Przeksztatcanie kodu BCD na BIN
BCDI—F BCD code Kod BCD

BCDEMEE G BCD arithmetic operation instruction |Instrukcje operacji arytmetycznych w kodzie BCD
BCDTA PRI ANRAYF BCD digital input switch Wejscie zadajnika cyfrowego

BCDT AR RT3 BCD digital display device Urzadzenie do wyswietlania cyfr w kodzie BCD
BCDT—% BCD data Dane w kodzie BCD

BCDANRAYF BCD input switch Przetacznik z wejsciem BCD

BCD& R BCD display Wyswietlacz BCD

biEm normally closed contact Styk normalnie zamkniety

DINL—JL DIN rail Szyna DIN
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DOS/V/ Y3y IBM-PC/AT-compatible personal computer Komputer osobisty zgodny z IBM-PC/AT
DHIIEY D-sub 9-pin 9-stykowy D-Sub
DI D-type grounding Uziemienie klasy D
I/O7KFL R I/0 address Adresy we/wy
1/ Ol & K I/0 response time Czas odpowiedzi we/wy
I/OIGERE 1/0 response speed Szybkos¢ odpowiedzi we/wy
/04— 1/0 server Serwer we/wy
I/OfE% 1/0 signal Sygnat we/wy
VOEERHE number of occupied I/O points Liczba zajetych punktéw we/wy
1/0m#k number of I/0 points Liczba punktow we/wy
I/0&S I/0O number llos¢ welwy
/058 1/0 distribution Rozdzielenie we/wy
1/0Y)2Lvyia 1/O refresh Odswiezanie we/wy
I /O;EL/ I/O delivery Metoda wymiany informacji przy pomocy sygnatéw ON/OFF przed dwie lub wigce] jednostek PLC
1I/0&f 1/0 assignment Przydziat we/wy
IRT—kAVE I statement Ja stwierdzam
IEN1E I action Ja dziatam
JANO—F JAN code Kod JAN (Japanese Article Number)
JISO—F JIS code Kod JIS (Japanese Industrial Standard)
JOGIEER JOG operation Praca w trybie JOG
JOGIEE JOG speed Predkos¢ w trybie JOG
LF&E L-bracket Wspornik typu L
Ma—FR M code Kody M
PCE&iA Write to PLC Zapisz do PLC
PCEZ R PLC diagnostics Diagnostyka PLC
PCEEH Read from PLC Odczytaj z PLC
SF MR E S-pattern acceleration/deceleration |Przyspieszanie/hamowanie wg krzywej S
SFLhE S-pattern ratio Wspétczynnik krzywej S
T Ik Bt T-branch connection Potaczenie rozgatezieniem typu T
7= arc tuk
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T—91\)%

arc barrier

bariera przeciwtukowa

T—N\)XFERIL—

relay with arc barrier

przekaznik z barierg przeciwtukowg

T—OWE

arc discharge

wytadowanie tukowe

T—A earth uziemienie

T — R grounding cable przewdd uziemiajacy

7 —RimF earth terminal zacisk uziemienia

7—L arm ramie

7AJL—ay isolation izolacja

TAIL—2— isolator izolator

BT A v R zinc die-cast odlew ze stopu cynkowego
7¥ empty/vacant/reserved pusty/wolny/zarezerwowany
THERIOYILEE axial load obciazenie osiowe
F¥ai—LL—42 accumulator akumulator

ZEEMEE Empty Area Obszar pusty

Foav action dziatanie

TOtR access dostep

TR EK access circuit tacze dostepowe

TORAKE access authority, access right zezwolenie na dostep, prawa dostepu
TOERFH access slave station dostep stacji podrzednej
TOERSFAU)L access cycle cykl dostepu
TORRRAYF access switch zmiana dostepu

Tt REEH access range zakres dostepu
TOERE—F access mode tryb dostepu

FOFaT—4 actuators elementy wykonawcze
FOT4TIR) IR active matrix matryca aktywna

7oL acryl akryl

TV ILERE acrylic resin zywica akrylowa
FIRNAR assist gas gaz pomocniczy

TRAEx— ASCII ASCII

FRAFx—a3—Fk ASCII code Kod ASCII
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print ASCII code instruction

drukowanie instrukcji w kodzie ASCII

FARAEF—=T)Uk ASCII print drukuj ASCII
TAE—ZH ASCII conversion Przetwarzanie ASCI|
TAE—@T ASCII instruction Instrukcja ASCII
TRAFX—XF ASCII character Znak ASCII

TRIF AL attachment zatgcznik

TETH adapter adapter

TETIRE RS adapter mounting screw $ruba mocujaca adapter

TETR1ZIrRGEE

adapter module mounting bracket

wspornik montazowy modutu adaptera

TETRAZrRF D

adapter module mounting screw

Sruba mocujaca modut adaptera

TF T T4 T R

adaptive vibration suppression control

regulacja adaptacyjna ttumienia drgan

TETTFATFa—ZV T E—RTETT4TI74)451)

adaptive tuning mode (adaptive filter II)

tryb strojenia adaptacyjnego (filtr adaptacyjny I1)

Etx plate tabliczka

£ pressure welding zgrzewanie

E#IER IDC tool narzedzie do montazu ztacz IDC
EES4TaAXRI4 insulation displacement connector |przylaczanie przewodéw do ztacza bez usuwania izolacji
EEIATTSY solderless plug wtyczka bez potaczen lutowanych
EHFETITS IDC terminal block adapter adaptacyjna listwa zaciskowa z pofaczeniem typu IDC
E& crimping zaciskanie

EETIER crimping tool zaciskarka

EERAT crimping type sposéb zaciskania

EEZATaAr45 crimping type connector ztacze zaciskane

E&EImF solderless terminal koncoéwka zaciskana

7v7Fa—k upload przesytanie

=23 thickness grubosé

EHEt pressure gauge wskaznik cisnienia, manometr
EARAYF pressure switch wytgcznik cisnieniowy

£ A0 pressure control regulacja cisnienia

EHR—k pressure port przytacze cisnieniowe

HTLEHFIE contact positioning control regulacja potozenia styku
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BAFEHE last in, first out method [LIFO method] |ostatni wchodzi, pierwszy wychodzi [metoda LIFO]
TEAY add-on dodatek
TRAVAR add-on system system dodatkowy
®IE assembly and testing process proces montazu i testowania
TR\ XA RSEMFIE advanced S-pattern acceleration/deceleration przyspieszanie/hamowanie wg zaawansowanej krzywej S

TR ZNERAY L

advanced flux vector control

zaawansowane sterowanie wektorem strumienia

T RN R il 4R

advanced vibration suppression control

zaawansowane sterowanie ttumieniem drgan

TELR address adres

TRLRBA AR address decreasing direction kierunek zmniejszania adreséw
FRELREMA M address increasing direction kierunek zwiekszania adreséw
TRLURERER address notation zapis adresu

7Frav analogue computer komputer analogowy

F7Frayg analog odpowiednik

7+ B4 RGB analog RGB analogowy sygnat RGB

T7FaT &EE R analog IC analogowy ukfad scalony

T a7 REiREE analog frequency meter analogowy miernik czestotliwosci
FTragHhn analog output wyjscie analogowe
F7FHogEAhET(EREH practical analog output range praktyczny zakres wyjscia analogowego
FFHAOoHARERAYF analog output setting switch przetacznik ustawienia wyjscia analogowego
7HraoHhiE analog output value warto$¢ analogowego sygnatu wyjsciowego
TFATHAER analog output current analogowy prad wyjsciowy

7oy A analog output range Zakres analogowego sygnatu wyjsciowego

7FragHhazyk

analog output module

modut z wyjsciem analogowym

T7FraJER analog command nastawa analogowa

TFraJES analog signal sygnat analogowy

TFRTESRE analog signal line analogowa linia sygnatowa

7 a7 &l analog control sterowanie analogowe
THOUwBERTE T4 analog isolation conversion adapter konwerter sygnatéw z izolacjg analogowa
TFOTREES analog speed command analogowe zadawanie predkosci
THOUEERSERE analog speed command voltage analogowy sygnat napieciowy zadawania predkosci
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FTFrRIBA<1=vk

analog timer module

modut timera analogowego

F7FraJiE

analog value

warto$¢ analogowa

FTHAo T4 ERI =Y

analog-digital converter module

modut przetwornika analogowo - cyfrowego

T7ragT—4 analog data dane analogowe
TFraJEREE AN analog voltage output analogowe napiecie wyjsciowe
FFHag LIS ERE analog torque command voltage analogowy sygnat napieciowy zadawania momentu obrotowego

T7FBaTRILOHIR

analog torque limit

analogowe ograniczenie momentu

T7FrRIABAI=vh

analog I/0O module

Moduty we/wy analogowych

TRy AR analog input wejscie analogowe

TFTFATANEE analog input error btad wejscia analogowego

TFTRT ANEZERMYF analog input setting switch przetacznik ustawienia wejscia analogowego
7FB7 ASER analog input selection wyhbor wejscia analogowego

T7FaT AhiE analog input value wartos$¢ wejscia analogowego
TTRTANRE number of analog input points Liczba analogowych punktéw wejsciowych

F7FHaJgARhazyk

analog input module

modut z wejsciem analogowym

TRy ABLUD analog input range zakres analogowego sygnatu wejsciowego
T7FBagRRE analog indicator wskaznik analogowy

F7Fragaizyk analog module modut analogowy

TrovI—4 annunciator znacznik sygnalizacyjny

TFroir—4a%H

annunciator detection

wykrycie znacznika sygnalizacyjnego

T —RRHER

number of annunciator detection

liczba wykrytych znacznikéw sygnalizacyjnych

Troiz—ARHES

annunciator detection number

numer wykrytego znacznika sygnalizacyjnego

TFooT—E3FTvd

annunciator check

sprawdzenie znacznika sygnalizacyjnego

TIV)a—MIBERD

absolute positioning

pozycjonowanie bezwzgledne

7IV)a—bIoa—4

absolute encoder

koder bezwzgledny

TIV)a—MRHR

absolute encoder

koder bezwzgledny

7IV)ai—rEHT a4

Absolute synchronous encoder

bezwzgledny koder synchroniczny

7IV)a—tAR

absolute method

metoda bezwzgledna

i

o1l lubrication

smarowanie olejem

i

oil groove

rowek olejowy
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HBEAN

oil quenching

hartowanie olejowe

7l I)r—ay

application

zastosowanie

TIVr—aring oA

application program

program uzytkowy

RUBIEA R

error control type

rodzaj kontroli btedow

To—L4

alarm

alarm

TI3—LOUT

alarm clear

kasowanie alarmow

TI—LBRHEILE

disable alarm detection

wytgczenie wykrywania alarmow

75—La—K

alarm code

kod alarmu

75—La—F—%

alarm code list

lista kodéw alarmu

TI—LHEAh alarm output wyjsécie sygnatu alarmowego
ToI—LABT alarm tag znacznik alarmu

T o— L alarm activated alarm uaktywniony

To— LB alarm notification powiadomienie o alarmie
TI—LEL alarm stop zatrzymanie alarmu
TI—LAR tag contents zawartos$¢ znacznika
TI—L&RR alarm display wyswietlanie alarmu
FI53—LTRINAE alarm provider zrédto alarmu

TI—LEZS alarm monitor monitor stanow alarmowych
T5—Lo2T alarm lamp lampka alarmowa

73— LIERE alarm history historia alarméw

FRAIY rough cutting ciecie zgrubne

FILTUHR argon gas argon

TILSBBIAVTUY aluminum electrolytic capacitor kondensator elektrolityczny aluminiowy,
TILEZ) L aluminum Aluminium

TILEIL—L aluminum frame rama aluminiowa
FoAVRAN—)L uninstallation odinstalowanie

Toh— anchor kotwica

ES1t enciphering szyfrowanie

ToY—\vIiES

answerback signal

sygnat potwierdzenia odbioru

FEEEE S

password

hasto
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LELCSPI7AIL safety CSP file plik z ustawieniem parametréw odlegtej stacji bezpieczerstwa
ZEEB safety circuit obwdd bezpieczenstwa
RERIK safety standards normy bezpieczenstwa
REWE safety mechanism mechanizm bezpieczenstwa
RERE safety inspection kontrola bezpieczenstwa
REHEE safety inventory zapasy bezpieczenstwa
ZE2EE safety review przeglad bezpieczenstwa
REXER safety measures $rodki bezpieczenstwa
ZLRE safety door drzwi bezpieczenstwa
REREE safety approval zatwierdzenie bezpieczenstwa
REI7UIavTOvy safety function block blok funkcji bezpieczenstwa
Z&IL—* safety brake hamulec bezpieczenstwa

REVE—FTNARB

safety remote device station

stacja odlegtych urzadzen bezpieczenstwal

Z&Yb—1zyhk

safety relay module

modut przekaznika bezpieczenstwa

TR —a—hk

undershoot

przekroczenie dolnej wartosci ustalonej

underflow

niedomiar

stabilized power source

stabilizowane zrédto zasilania

Tk and i

T2 R7TBvJ(ANB) ANB iloczyn logiczny blokow
FUINSURMLY unbalanced torque moment niezrownowazony
7o amplifier wzmacniacz

ToRT ampere amper

Fravy unlock odblokowac

T7oOyiREE unlocked status stan odblokowany
FTroyyunE unlock processing procedura odblokowania
A—F Rk Ethernet Ethernet

A4 BHRAE

ion current measurement

pomiar pradu jonowego

AAUHEAK ion generation method metoda generowania jonéw
AFVNTUR ion balance réwnowaga jonéw
AAURIVERE S ion level alarm output sygnat alarmowy o poziomie jonéw
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1T

transition

przejscie

EiErybD -8k

coexistence network connection

potaczenie sieci wspdbtistniejacych

ERErVbD—VRBIERRE

co-existence network route

trasa komunikacji we wspdtistniejacej sieci

R error btad

EERE abnormal response niewtasciwa odpowiedz
EREM faulty area btedny obszar

EERY error detection wykrywanie btedéw

EEHAN error output wyjscie sygnatu btedu

EERE error status status btedu

EREWE error processing przetwarzanie btedéw

EEIE faulty operation btedne dziatanie

EENE error definition definicja btedu

HItEA phase angle kat przesuniecia fazowego
IR 2R phase detector detektor fazy

RIARAR H i F phase detection terminal zacisk wykrywania fazy

48 ) = phase control (method) metoda sterowania fazowego
I+ 48 1E Phase compensation Kompensacja przesuniecia fazowego
iz board width szerokosé ptyty

SrERYRH position error detection wykrywanie btedéw potozenia
HEAHLE align to position ustawi¢ na pozyciji

IR positioning pozycjonowanie

ME7AY position gain wzmocnienie petli pozycjonowania
(AL Jas] position detection wykrycie pozyciji

g 3R position detector czujnik potozenia

SrERRE position error btad potozenia

g3 kA—3 position controller regulator potozenia

—FFLE pause przerwa

MBS position command polecenie ustawienia na pozyciji
HEIT NI shift przesuniecie

S Al 0

position control

sterowanie pozycjg
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131 & % TE B position setting time czas ustawienia pozyciji
132 156 18 3 il 1 Position follow-up control regulacja nadazna potozenia

position pulse

impuls potozenia

positioning feedback

sprzezenie od pozyciji

MERE position deviation odchytka potozenia
B 1E position adjustment ustalenie potozenia
g list lista
fEIL—T position loop petla sprzezenia od pozyciji

MBIL—TH A

position loop gain

wzmochienie w petli regulacji potozenia

— Match dopasowacé
—¥E Match detection wykrycie dopasowania
—HHA match output sygnat wyjsciowy dopasowania

—fi&CC-Link¥ R2—1=whk

standard CC-Link master module

modut master standardowej sieci CC-Link

— N REIR general public line powszechna linia publiczna

— iR general specifications wymagania ogélne
—f#gJE—r/Oa=WE standard remote I/O module standardowy modut odlegtych we/wy
BIE travel przemieszczenie, przejazd

1F—>r inertia bezwtadnos¢

A= % T4 X Initializing Inicjowanie

A= %1 XFIE initialization procedure procedura inicjalizacji

1=IxLRIE

initial communication

komunikacja poczatkowa

A=Sx )L

initial processing

przetwarzanie poczatkowe

A=%)LRE—k

initial start

pierwsze uruchomienie

A=$ % L RA—RE—R

initial start mode

tryb pierwszego uruchomienia

A% L T—R0EET

Initial data processing complete

ukonczone wstepne przetwarzanie danych

AR—TILAI0YF

enable switch

wytgcznik zezwalajacy

AR BN

event notification

powiadomienie o zdarzeniu

ANUMRITES

event issuance condition

warunek emisji zdarzenia

A2 =T ER

immunity test

test odpornosci

A A=Y

image sensor

czujnik obrazu




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

BAE #55 K—SUKE
AA—=TT7ALIL image file plik obrazu

ENNNEE applied voltage napiecie przytozone

APV ARIALIERD incremental positioning pozycjonowanie przyrostowe

AV AR Tya—45

incremental encoder

koder przyrostowy

AVDIA BB —T L

incremental encoder cable

kabel kodera przyrostowego

AVDV A B RT L

incremental system

system przyrostowy

AV A AR T a—4

incremental synchronous encoder

przyrostowy koder synchroniczny

AVDIAVBIVAER incremental method metoda przyrostowa
AD) AL increment przyrost

AV ANER increment method metoda przyrostu
ENmi print drukuj

En= mark znacznik

AV A—IL install instalowac

A AR—ILFIE installation procedure procedura instalacji
A 3—2vk internet Internet

A B—RyhF—ERTONAHS

internet service provider

dostawca ustug internetowych

13— yMERY—EX

internet connection service

ustugi dostepu do Internetu

A3 —Tx—R interface Interfejs

A E3—L—RAEE interlaced scanning skanowanie z przeplotem
AVF95 inductor cewka indukcyjna

A YRR inductance indukcyjnosc¢

AVE RN TILD) =2 )—L

industrial clean room

przemystowe pomieszczenia czyste

A28 T71—RHR—K

interface board

ptytka interfejsu

ABTT—R1=Yk

interface module

modut interfejsu

12571 BHBASIC interpretive BASIC BASIC interpretacyjny
A3 RL—4 interpolator interpolator

4252099 interlock blokada

EI=D interlock circuit obwod blokady
VEI=DE 3 interlock condition warunek blokady
A23AYIES interlock signal sygnat blokady
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ARAAVIRTINMR interlock device urzadzenie blokujace
AVFT Inching przesuwanie matymi krokami
1VFTBEE inching moving distance odlegto$é przemieszczania matymi krokami
AVFJ & inching operation praca matymi krokami
AUTIIR index wskaznik
ATV R EER index modification modyfikacja indeksowa

ATV RERT—TIL

index modification table

tabela modyfikacji indeksu

ATV RIERT INAR

indexing device

urzadzenie indeksujace

AT v) RER

index information

informacje o indeksach

AVTVIRT—TIL

index table

tablica indeksow

AVTIIRLIO RS index register rejestr indeksowy
AT VI RE| index column kolumna indekséw
A7) Intelligent Inteligentny

ATV MERER YT

intelligent function switch

przetacznik funkcji inteligentnych

ATz MEREA

intelligent function module

modut funkgciji inteligentnych

ATV MEREA Y EE

intelligent function module error

btad modutu funkgciji inteligentnych

AT MERE — MR

routing an intelligent function module

wyznaczanie trasy modutu funkcji inteligentnej

AVTIDTUMEREA =Y R RV TF

intelligent function module switch

przetacznik modutu funkgji inteligentnych

A7)z MRE A — VN ERdG R

intelligent function module dedicated instruction

instrukcja zadedykowana modutu funkcji inteligentnych

AT IUMEREAZ T /N( R

intelligent function module device

modut funkgciji inteligentnych

ATV MEREA YIS A4

intelligent function module parameter

parametr inteligentnego modutu funkcyjnego

ATV MEREA YRS A—E—F&

Intelligent Function Module Parameter List

Lista parametréw inteligentnego modutu funkcyjnego

ATV REA =V EZA

intelligent function module monitor

monitor modutu funkgciji inteligentnych

ATz b2z — 302wk

intelligent communication module

inteligentny modut komunikacyjny

AVTIOIVNT N R G

intelligent device station

Stacja inteligentnych urzadzen

AUTFYSTURTRLR2=wh

intelligent device module

modut urzadzenia inteligentnego

S DEI NS

intelligent module

modut inteligentny

LUTFYS TR TPHEE(T—R)

Intelligent buffer select (word)

Wybrany bufor inteligentny (stowo)

ATI)OT UMY A A

intelligent interrupt

przerwanie inteligentne

A 1\—4

inverter

przetwornica
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R—5UREE

$an:_.r

Enable inverter operation

Operacja odblokowania przetwornicy

inverter operation enable signal

sygnat odblokowania pracy przetwornicy

&
A1\ — QEEKB!F_.”n"?
—E

BREfRSE T

inverter operation ready

przetwornica gotowa do pracy

inverter running

przetwornica dziata

Ao N—BEaGER (EFY—<IL)

inverter overload rejection (electronic thermal)

blokada przeciazeniowa przetwornicy (elektroniczny przekaznik termiczny)

AV N—BEYrTYTI TR IT

inverter setup software

oprogramowanie konfiguracyjne przetwornicy

A2 — 58

inverter part

czes¢ przetwornicy

AVIN—RED 21—l

inverter module

modut przetwornicy

A2nN—=5")tvk

inverter reset

zerowanie przetwornicy

PZAvINN =) impact drop uderzenie poprzez upuszczenie
MPZAVINN=DwA Y- impact drop performance wydajnos¢ uderzenia poprzez upuszczenie
PZAVIN-To] impact load sita dostarczona przez uderzenie

AV INLR RE—4

impulse starter

impuls rozruchowy

AINILR L—

impulse relay

przekaznik impulsowy

AVE—HFR

impedance

impedancja

AVE—F U REHRS

impedance converter

konwerter impedancji

-

import

import

/
by

AR 3

\1

in-position

na pozyciji

by

AR avIEE R

In-position response time

czas reakcji sygnatu “na pozyciji”

1RO IVIES in-position signal sygnat ,na pozycji”
AR 3V EE in-position range zakres ,na pozycji”
122141k in line w linii

4P =R

wizard style

styl kreatora

42K window okno

D4R EE Window screen ekran okienkowy

A Mg wait band strefa oczekiwania

DI/ wafer ptytka

DIIESAY weld line linia wtopienia
DAYFRG Watchdog Watchdog
DAYFRITRAT watchdog timer, WDT licznik czasu Watchdog'a

14
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ZARE inspection of in-coming materials | kontrola materiatéw przychodzacych
ER thin profile cienki profil
iEER eddy current prady wirowe
AERE eddy current loss straty od pradéw wirowych
LAY T L urethane rubber guma uretanowa
EER operating dziatajacy, eksploatacyjny
R ER test of running test dziatania
BEERRANVF operation preparation switch przetacznik przygotowania do pracy
BRI AR operating status status dziatania
EEEE moving speed predkosé¢ poruszania
7 oI5 air cylinder sitownik pneumatyczny
7K pneumatic pneumatyczny
IT7oxT— air shower prysznic powietrzny

I7A—=THEEO

air purge connection port

przytacze oczyszczania powietrza

IT7T4)L73 air filter filtr powietrza

KAMR permanent magnet magnes staty

BT alphanumeric character znak alfanumeryczny
-y aging starzenie sie

g liquid crystal ciekty krysztat

BRE=S LCD monitor monitor ciektokrystaliczny
IHRR—k export Export

Ta— echo echo

Iy edge brzeg, krawedz

Ty kiR edge enhancement wzmocnienie krawedzi
Iyl edge detection wykrywanie krawedzi (zbocza)
ITydL— edge relay przekaznik wyzwalany zboczem
IvFoy etching wytrawianie

IT4% editor edytor

IT4vbRYIR edit box pole edycji

IzYA emitter emiter
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IZal—4 emulator emulator
I5— error btad
I5—fERR error reset kasowanie btedu

TS5—fERRLIR R

error reset processing time

czas wykonania procedury kasowania btedéw

IS5—fERIES

error cancel command

polecenie anulowania btedu

TS5—fERRER

error reset selection

wybér kasowania btedow

I5—fERREIRA= 21—

error reset selection menu

menu wyboru kasowania btedéw

IS5—fRfRA= 21—

error reset menu

menu kasowania btedéw

I5—RT TR

error completion device

znacznik btednego zakonczenia instrukcji

I5—HBEIFH

common error information

ogolne informacje o btedach

IS—HBERA=2—

common error information menu

menu ogdlnych informacji o btedach

IS5—KRH

error detection

wykrywanie btedéw

I>—HEH

error item

pozycja btedu

I5—a—k-%

error code list

lista kodow btedu

IS5—1ERI1E#HR individual error information informacje o poszczeg6lnych btedach
IZ>—ERFRA=— individual error information menu | 'menu informacji o poszczegéinych btedach
IS5—RKiR error status status btedu

IS—FH error details szczegbtowy opis btedu

IS—1HH error information informacja o btedzie

T5— A=

error information menu

menu informaciji o btedach

I>—FzIvy error check kontrola bted6éw
I>—FAH Axis in which the error occurred 0s$, w ktorej powstat biad
IS5—RERZ error occurered time czas powstania btedu
IS>—%4&£d error occurring wystgpienie btedu
IS5—¥I%E Error judgment ocena btedéw

IS5—%R error display wyswietlanie btedéw
I5—735 error flag znacznik btedu
IS>—5H% error classification klasyfikacja btedow

IS—HEMBE

error invalid station

btad nieprawidtowej staciji

T5—Ave—S

error messages

komunikat btedu
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I5—tvk

error reset

kasowanie btedu

I5—)EIMER

error reset command

polecenia skasowania btedu

T5—tyMES

error reset signal

sygnat skasowania btedu

IS—ERE

error history

historia btedow

IS—RBE-%

error list

lista bteddw

IS—RBE-—RA=a—

error list menu

menu listy btedéw

IS—BESHTFLR

Latest error log address

Najnowszy adres rejestru btedow

IS—RBERT error log display wyswietlanie rejestru bledéw
IS—BEAZa— error log menu menu rejestru btedéw
IS—EBEE=SZ error history monitor monitor historii bledéw
TI7 area obszar

I)T7FIvy area check sprawdzenie obszaru
ILAVE element element, sktadnik
=REREFE remote setting box blok zdalnego ustawiania
=PRIRE remote control zdalne sterowanie

=R remote location zdalna lokalizacja

Fan arc tuk

I a—4% encoder koder

I a—F Rk

Encoder resolution

rozdzielczo$¢ kodera

Iva—Kk encode kodowanie

MR circular interpolation interpolacja kotowa
EE calculation obliczenie

EE O operation circuit obwadd dziatania
EEREH operation period okres dziatania
EEE operation processing przetwarzanie operacji

IVOZTFITY—)

engineering tool

narzedzie inzynierskie

IVELE enthalpy entalpia
IVTATY endian kolejnos¢ bajtow
IoTATA entity jednostka
IVka—F end code kod zakonczenia
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IVRFvyT end cap pokrywa, zaslepka
I R end processing przetwarzanie, obrébka zakonczenia
1= 75 il {8 remote control zdalne sterowanie
IRy embossing wytlaczanie
IURR emboss wyttoczy¢
ITURRER embossment pattern wzér wyttoczenia
FAIL T4ILB oil filter filtr olejowy
FAILZRE oil mist mgta olejowa
CEEE emergent measures srodki dorazne
Ive-3iick 4 hysteresis histereza
=y response odpowiedz
e response time czas reakgcji
CEEE response specification specyfikacja odpowiedzi
& responsibility odpowiedzialnosé
EEAL reciprocating cam krzywka przesuwna
| stress naprezenie
F—bFa—=y auto tuning samo-strojenie

F—rFar—=TEM

auto tuning response

reakcja autostrojenia

F—bFa—=JE—F

auto tuning mode

tryb samo-strojenia

F—r<Fvy automatic automatyczny

F—bA—23ay automation automatyzacja

A—rE—FK auto mode tryb automatyczny

F—raxo sy auto logging logowanie automatyczne
*—iR—a—h overshoot przeregulowanie

F—n—on— overflow nadmiar

F—i—iR—IL overhaul przeglad

F—nN—34F override przetgczenie na sterowanie reczne

F—N—=F9T o1k

overlap window

naktadanie okna

range-over alarm

alarm przekroczenia zakresu

overload

przecigzenie
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F—n\a—hk

overshoot

przeregulowanie

F—nN\oa—rSMHIE

Overshoot amount compensation

Kompensacja wielkosci przeregulowania

VR ARSI

overhead time

czas opdznienia reakciji

A—NRLTF—SHhFTY

overvoltage category

kategoria przepieciowa

F—nNSAF

override

przetaczenie na sterowanie reczne

F—nNLEERXRER

oval gear type flow meter

przeptywomierz owalnokotowy

*r—7

open

otwarty

F—Tit

opening

otwieranie

F—TURTIES

Open completion signal

Sygnat zakonczenia otwarcia

F—Trarvs

open collector

otwarty kolektor

A—TaryaEE

open-collector circuit

obwdd typu otwarty kolektor

F—ToaLsath

open-collector output

wyjscie otwarty kolektor

r—ToaLvia5847

open-collector type

typu otwarty kolektor

F—Trarsas=

open-collector system

system typu otwarty kolektor

FT—TUIER

open direction

kierunek otwarcia

A= open processing otwarte przetwarzanie
A—ToARK open method metoda otwarta
A—ToE—F open mode tryb otwarty

FT—TUERIES

open request signal

sygnat zgdania otwarcia

r—Ton—7

open loop

otwarta petla

F—TU I —T il

open loop control

sterowanie w otwartej petli

+—L

ohm

om

F—Lit

ohmmeter

omomierz

F—ILT AR ILHITH

all digital control

cyfrowe sterowanie catoscig

x£Y feed podawanie

EYHEE current value of feed warto$¢ biezaca zasilania
EYRo feed adjustment bolt $ruba regulacji zasilania
FLHL extrudate wyttoczyna

HREY RAYF push-button switch wytacznik przycisku

AL L— I

oscillation control

kontrola drgan
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BEftE authorized, authorization upowazniony, upowaznienie
oE S pollution zanieczyszczenie
ERME contaminants substancje zanieczyszczajace
*o7— offer oferta, propozycja

FI4R AE1—4

office computer

komputer biurowy

AIozok object przedmiot
IR T object script skrypt obiektowy
FFay option opcja

#7732 EEPROMAEY At vk

option EEPROM memory cassette

opcjonalna kaseta pamieci EEPROM

FILaBE

option error

btad opciji

FFoavaeR—K

option function board

opcjonalna karta funkcyjna

FTavH himFIRE

option output terminal status

stan opcjonalnego zacisku wyjsciowego

A7 arzayk option slot gniazdo opcji

FTar A hinFiIREE option input terminal status stan opcjonalnego zacisku wejsciowego
FFav optional item artykut opcjonalny

FTaRrENN— option protective cover pokrywa ochronna opciji

FFoavAza—

option menu

menu opcji

FFoavazyrERaARIR

option module connector

ztgcze modutu opciji

Fotvhk

offset

zrbwnowazenie, przesuniecie

*7tvb- T AR ERE

offset/gain setting count

poziom ustawienia przesuniecia/wzmocnienia

o

F7tyb- 74U REIREE

offset/gain setting status

stan ustawienia przesuniecia/wzmocnhienia

A 7tyb-7 AU REIRRES

=
=

i

offset/gain setting status signal

sygnat stanu ustawienia przesuniecia/wzmocnienia

oty FALUE

offset/gain value

warto$¢ przesuniecia/wzmocnienia

FI7tyh- T A RRERE

offset/gain adjusted value specification

wykaz nastawionych wartosci przesunigcia/wzmocnienia

AT AURERE Offset/gain setting count Poziom ustawienia przesuniecia/wzmocnienia
A7ty EE Offset specification Dane techniczne poziomu przesunigecia
ATty bR EIREE offset setting status stan ustawienia przesuniecia

FItuhEEE—F

offset setting mode

tryb ustawienia przesuniecia

FI7tEvhEREER

offset setting request

zadanie ustawienia przesuniecia

F7tyMME

offset value

wartos¢ przesuniecia

20
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7T 4L A

off-delay time

czas opdznienia wytaczenia

FIT4L—54%

off-delay timer

timer z op6znionym wytgczeniem

AIEE

off voltage

napiecie wytaczenia

F7542

offline

autonomiczny, nieaktywny

FISA4F—bFa—=5

offline auto tuning

autonomiczne samo-strojenie

FISAVRAvF offline switch przetacznik autonomiczny
24T Rk offline test test w trybie offline (autonomiczny)
FRL—4% operator operator

FRU—F 4G5 AT L(0S)

Operating System (OS)

System operacyjny

FR—F4F=a7IL

operating manual

instrukcja obstugi

BEHFEFEY weighting average $rednia wazona

BB master master, urzadzenie nadrzedne
AT NEER orientation operation operacja ustawienia pozycji
FVIVRET orientation completed zakonczone ustawienie pozycji

AUIUMNES

orientation command

polecenie ustawienia pozyciji

FIVIVRRT—RR

orient status

stan ukierunkowania

FU T I

orientation control

sterowanie kierunkiem

FUVIUPER orientation fault btad kierunku

FUVI4R orifice otwor

FILAHY organ narzad

il wholesale sprzedaz hurtowa

BELRIL sound pressure level poziom cisnienia akustycznego
BEHhTS sound coupler tacze akustyczne

BEEE A=k

sound output module

modut z wyjsciem akustycznym

on-delay timer

timer z op6znionym zatgczeniem

FoT4L—E1E on-delay operation proces zataczenia z opdznieniem
TR on-demand na zadanie

FTUERE on voltage spadek napiecia w stanie zalgczonym
mEEt thermometer termometr

BEtw Y— temperature sensor czujnik temperatury
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BRI

TC, temperature controller

regulator temperatury

BERSI=VE

temperature control module

modut regulatora temperatury

mERE

temperature characteristics

charakterystyka temperaturowa

BERE

temperature characteristics

charakterystyka temperaturowa

BEANIZVE

temperature input module

modut z wejsciem do czujnika temperatury

o1y

online

online, podtgczony do sieci

FosAvFd—bFa—=25

online auto tuning

przeprowadzanie auto-strojenia na biezaco

o140 BEES automatic online return automatyczny powrét do trybu online
FoTA 8k online operation praca w trybie online

o347 AL online test test w trybie online

FoZ14E—F online mode tryb online

VD P S online monitor monitorowanie on-line

b e e B wE

online module change

zmiana on-line modutu

h—vIi cursor kursor

A—K)—=45 card reader czytnik kart

A—RE=HILYT guard monitoring monitoring ochronny

Hh—2 calf szczelina powstata po termicznym przecieciu materiatu (rzaz)
S8R external appearance wyglad zewnetrzny

B retro-reflective odbijajacy wstecz (w kierunku zrédta $wiatta)
VANES outer diameter $rednica zewnetrzna

S outline drawing szkic

S ~tiE dimensions wymiary

AR unpacking rozpakowanie

BMERME estimate oszacowanie

Fth start poczatek, rozpoczecie

HF custom character niestandardowy znak

EIE times czasy

E1f=S regeneration odzyskiwanie

BEEFTay Regenerative option mozliwos$¢ odzysku

Efe3 e regenerative resistor opornik hamowania dynamicznego

22




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

BA&GE e R—35UFRE
B4 &R regenerative load ratio wspotczynnik obcigzenia regeneracyjnego
mE4ETL—F regenerative brake hamowanie z odzyskiem
E4Ea1=vk regeneration module modut odzyskiwania energii
[EI#R line linia
WEER improvement rate tempo poprawy
G resolution rozdzielczo$¢
SESR purchased parts zakupione czesci
E1f: 5 rotation obrét
E#F rotor wirnik
BlERR A vF rotating switch przetacznik obrotowy
HARSAY guide line wskazowka, wytyczna
AHARL—H guide laser laserowy
FAF development opracowanie, rozwoj
SLEREER external operation obstuga zewnetrzna
SL Rt R external device urzadzenie zewnetrzne
HMER SRR external failure uszkodzenie zewnetrzne
HLERER R 32 B external troubleshooting rozwigzywanie probleméw z zewnatrz

SMERELPE ST L= b

external failure diagnostics module

modut zewnetrznej diagnostyki uszkodzen

S EBHE A external output wyjscie zewnetrzne

SHERMERRE functional specification specyfikacja czynnosciowa (funkcjonalna)
SHERRY A external trigger zewnetrzny sygnat wyzwalania

SEBA S external input wejscie zewnetrzne

S} ERBCER external wiring okablowanie zewnetrzne

SNEFRIRI=YE

external display module

zewnetrzny modut wyswietlacza

SHHERER external factor czynnik zewnetrzny
BE overview przeglad

iz 5l disconnection odtaczenie, roztgczenie
EifiS electrical circuit obwdd elektryczny

(B X 45 B circuit structure struktura obwodu
Gz ladder diagram schemat drabinkowy
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VAl 2 counter licznik
A AREREREIR Counter Function Selection Wyhbar funkgcji licznika
AU ARREEIRE=S counter function selection monitor  Monitor wyboru funkcji licznika
A AR counter type rodzaj licznika

HIERKEZS

counter type monitor

monitor rodzaju licznika

Ao AE—E counter value match zgodnos$¢ wartosci licznika
A RE counter value small mata wartos¢ licznika
ADUAER counter value large duza wartos¢ licznika
horsazyk counter module modut licznika

hovk count liczenie

O 2—TILEES

count inable command

polecenie zezwolenia zliczania

AR Count type Sposob zliczania
HOMRRER count type home position return powrdt sposobu zliczania do stanu wyjsciowego
Ao number of count liczba zliczen

AU —RER

Count Source Selection

Wybor zrodia zliczen

AoV ME count value wartos¢ liczona

BE 4 excessive regeneration nadmierna regeneracja
il 4%+ & price negotiation negocjacja cen

=2 0p e chemical cleaning czyszczenie chemiczne
==SUN write zapis

MNEE crochet needle szydetko

ALEEER reversible operation dziatanie odwracalne
A[FEa/N—4 reversible converter przeksztattnik rewersyjny
PRAL R S 2 diffuse-reflective odbicie rozproszone
ARIRE angular frequency czestotliwos¢ katowa
/WNE enlarged view widok powiekszony, powiekszenie
LR enlarged display powiekszony wyswietlacz
PR3RF extension rozszerzenie

PRERAN—R1=wh

extension base module

rozszerzajgca ptyta bazowa

A

angle

kat
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mER confirm potwierdzi¢
FEL establishment ustanowienie
FESRS limit of probability granica prawdopodobienstwa
HREH random variables zmienne losowe
TR lower limit/bottom limit nizszy poziom ograniczenia/ dolna granica

TRAMO—S1z Yk

lower stroke limit

dolna granica posuwu

JIIpERES

acceleration/deceleration

przyspieszenie/hamowanie

0365 3 B ] 2% 7 &0 B o) acceleration/deceleration time setting out of range |czas ustawienia przyspieszenia/ hamowania poza zakresem
IiEHERA = acceleration/deceleration method  metoda przyspieszenia’lhamowania
TRUZYRRAVF lower limit switch dolny wytacznik krancowy

I machinery maszyny, mechanizm

NCHE—S squirrel-cage motor silnik klatkowy

N FEEE squirrel-cage induction motor silnik klatkowy indukcyjny
NCHFEEE—S squirrel-cage induction motor silnik klatkowy indukcyjny

KK fire ogien, pozar

EK °F °F

TR bottom-dead-center dolne martwe potozenie (ttoka)
MLHD caulking uszczelnianie

BEIEE excessive inventory nadmierny zapas

R & EB mantissa mantysa

HRT—R R

cascade connection

potaczenie kaskadowe

AR —FE—F cascade mode tryb kaskadowy

ARk gasket uszczelka

HART)Y gas spring sprezyna gazowa

HAZIA XM customizability mozliwoéé dostosowania do wasnych potrzeb
HAZLLSI custom LSI wiasny uktad LSI

HhRE LR customized product produkt dostosowany do wtasnych potrzeb
Ak chemical conversion coating powtoki chemiczne

[EES pixels piksele

{R*ECPUL=YI

virtual CPU module

wirtualna jednostka centralna
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[EIRES 7 image format format obrazu
HnIREFE 3K Acceleration time constant Stata czasowa przyspieszenia
IEE acceleration przyspieszenie
MERLD Acceleration torque Moment obrotowy potrzebny do uzyskania odpowiedniego przyspieszenia
2= Model Model
BE model number numer modelu
iz model model
HyE— cutter ucinak, frez
HUhERE cut-off voltage napiecie odciecia
T coupling ztacze, sprzegto

ATIYT—YRAR—R

category workspace

kategoria przestrzeni roboczej

-

BEE overvoltage przepiecie

BER over current przetezenie

BiE transient przejsciowy

A& =TI flexible cable elastyczny kabel

REN R operation hours godziny pracy

A Eh Movable range ruchomy zakres (przedziat)
F3ES operating ratio wskaznik operacyjny

y=f A corner stitching zszywanie naroznika

it metallic mold forma metalowa

hngk heating grzanie

A=t Rl cover mounting screw $ruba mocujaca pokrywe
BE T overload przeciazenie

BFE overplus and shortage nadmiar i niedobor

AER Variable length zmienna dtugosé

hE hook hak, zaczep

vsFN cam krzywka

HLHhER cam curve profil krzywki

AL BRI E cam curve characteristic value wartosci charakterystyczne profilu krzywki
HLER cam shaft watek krzywki
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B %5 K-SV

NDLRAYF cam - operated switch przetacznik krzywkowy

ALT—4 cam data dane profilu krzywki

ALAR cam method technika krzywkowa

hA5 camera kamera, aparat fotograficzny
HASH—T )L camera cable kabel do kamery (aparatu fotograficznego)

NASEEA= YR

camera extension module

modut rozszerzenia kamery

HASEIR camera power supply zasilacz do kamery
[EdfT] screen ekran

TEER bottom view widok od spodu
Hh5—snE color processing przetwarzanie kolorow

HI—iRRNIE

color shade-scale processing

przetwarzanie obrazu na skale odcieni z wyodrgbnionym kolorem

RERE tentative standards tymczasowe normy, standardy

R iLHk tentative specifications tymczasowe dane techniczne
HILR/ Galvano Galvano

HILIN RFEvF Galvano scanner galwanometryczny system skanowania wiazki laserowej; wykorzystuje lustra

HLF — B IERE

calendar update processing time

czas przetwarzania aktualizacji kalendarzal

ALURTALIRY current directory biezacy katalog
ALorL—T current loop petla pradowa

Gl space przestrzen, miejsce, spacja
2 S 1l 4 ventilation control sterowanie wentylacjg

R environment $rodowisko, otoczenie
BEE recommendations zalecenia

BfR monitoring monitorowanie

B REE monitor screen ekran monitora

BE R B monitor time czas monitorowania

F bR interference area obszar zaktécen

E3E5 function funkcja

STRLER final Product produkt koncowy
BHEE—AV moment of inertia moment bezwtadnosci
ELIRNF drying oven/Kiln piec do suszenia/ piec do wypalania
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BA&GE E R—35UFRE
RE electric shock porazenie pradem elektrycznym
RE sensitivity czutosc
EENIZVE non-controlled module modut niesterowany
THF control station stacja sterownicza, kontrolna
EEIER process flow chart for control sie¢ dziatan procesu sterowania
B AT L management system system zarzgdzania
EBE manager dyrektor, kierownik
EEH management diagram schemat zarzadzania
Bk management level poziom zarzadzania
FENN out of control poza kontrolg
FE1Zyh controlled module modut sterowany
T Completed zakonczony
x7 gear przektadnia
XT7N\vIZva gear backlash luz przektadni
X7t Gear ratio przetozenie przektadni
F—o4kD key window kluczowe okno
F—O—FRAYF key code switch przetacznik kodu klucza
1Rk key operation obstuga za pomoca przyciskéw
F—T 7IATEE keep alive circuit uktad informujacy o aktywnosci
F—AR—F keyboard klawiatura
*F—AR—FAS keyboard entry wprowadzanie z klawiatury
F—J—F keyword stowo kluczowe
F—J—FEEF keyword registration rejestracja stowa kluczowego
R mechanical system system mechaniczny
FEHLIR = mechanical origin pochodzenie mechaniczne
HEmER Machinery Directive Dyrektywa maszynowa
HmEE machinery maszyny, mechanizm
H i load side Strona obcigzenia
BiEm standard product produkt standardowy
yed -3 dangerous niebezpieczny
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BA&GE E R—35UFRE
yen 37 dangerous goods towary niebezpieczne
fEIR IR EE rules for handling dangerous materials |zasady postgpowania z materiatami niebezpiecznymi
HiE model model
HETE model changeover zmiana modelu
HEERE initial inventory remanent poczatkowy (wstepny)
HAERRE Reference axis speed predkos¢ osi odniesienia
EHEE reference value warto$¢ odniesienia
HEEQ reference point punkt odniesienia (referencyjny)
8 radix podstawa (systemu liczbowego)
FXIEH flaw detection defektoskopia, wykrywanie usterek
¥ Locus miejsce geometryczne, umiejscowienie
R E# specified range okreslony zakres, przedziat
) start up rozruch, uruchomienie
EEEH Start condition warunek uruchomienia, warunki poczatkowe
RER YT start-up switch przetacznik rozruchowy
BN TER VT start-up setting switch przetacznik ustawienia metody uruchomienia
EELRE startup speed predkos$¢ uruchomienia
RBEANRERNYTF start-up input setting switch wejécie przetacznika do ustawienia metody uruchomienia
IEEARE change brightness zmiana jasnosci
HERE function funkcja
HEE—% function list lista funkciji
HEE1=vhk function module modut funkcyjny
ik substrate podioze
EREE PC board implementation process  proces wdrazania ptyty PC
e N basic circuit obwdd podstawowy
EXREHE system specification specyfikacja systemu
ERR—R21z=yh main base module gtéwna plyta bazowa
B~ N at] main module gtéwny modut
HRERE ending inventory zakonczenie inwentaryzacji
FY—rE—4 geared motor motoreduktor

29




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

BA&GE e R—35UFRE
HEEAN counter-electromotive force sita przeciwelektromotoryczna
ik check valve zawor zwrotny
pLL | reversed phase odwrécona faza
iR reverse rotation obrotu do tytu
HEE reverse action dziatanie odwrotne
HAHm negative direction kierunek ujemny
FryLatEl) cache memory pamieé cache
F¥3U4 character znak

£05H8THL—4

character generator

generator znakow

FrI38ERL—4

character generator

generator znakow

FXSU5ER character area pole znakowe

F¥7 carrier nosnik

Fx) T EIRE carrier frequency czestotliwo$¢ nosna
FX)TINUR carrier band pasmo przenoszenia

*v =237 carry flag znacznik przeniesienia
FrotL cancel anulowanie

#hKiR water source zrodto wody

W& suction ssanie

AR confirmation of suction potwierdzenie przyssania
HwE Power supply Zasilacz, zasilanie

BT ILAY) strong alkali silne zasady

BIETSRFYY reinforced plastics wzmacniane tworzywa sztuczne
fitia supply dostarczac, zaopatrywac

A A—H— competitive opponent konkurencyjny przeciwnik
BERMYE strong acidic substances silne substancje kwasowe
HIREIRE resonance frequency czestotliwos¢ rezonansowa
T8 No. of lines Liczba linii

RERT forced termination wymuszone zakonczenie
SRl A forced output wymuszony sygnat wyjsciowy
EHlELE Forced stop Wymuszone zatrzymanie
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i@ common wspolny
@ common grounding wsp6lne uziemienie
HBEHRE common setup wspo6lna (typowa) konfiguracja
HBHRET—H common setting data wspdlne (typowe) ustawienie danych
REFTEIAATEY FeRAM, ferroelectric random access memory FeRAM, ferroelektryczna pamigé o dostepie swobodnym
H AR shared grounding/joint grounding  wspdlne uziemienie/ potaczone uziemienie
] Allow Pozwoli¢, umozliwi¢
B station stacja
ISk Station count Liczba stacji
1B pole number liczba biegunow
1B polarity polaryzacja
1814 R ER reversed polarity odwrécona polaryzacja
BE station No. nr stacji
BEYYBRZ VT change station No. switch przetgcznik do zmiany numeru stacji
RBERERMVF station No. setting switch przetacznik do ustawiania numeru stacji
BEEAEER Allowable speed dozwolona predkosé
HFAE tolerance tolerancja
HrAE R permitted range dopuszczalny zakres
ik distance odlegtosé
IR TR fixed-distance stata odlegtos¢
EEBtER 2 adjust distance nastawi¢ odlegtosé
Pk switching przetgczanie
YERAVTF selector(switch) przetgcznik
TR+ notch wyciecie
1B incision naciecie
0 km kilometr
ST+ —< b recording format format zapisu
*nJ3L kg kilogram
RER(YTF emergency switch wytacznik awaryjny (bezpieczenstwa)
REEL emergency stop zatrzymanie awaryjne
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2 Disable zablokowacé
bli:3 proximity zblizenie
TR YF proximity switch wytacznik zblizeniowy
ol metal, metal object metal, metalowy przedmiot
TREF metal fatigue zmeczenie metalu
iy =137 limit switch for near point wytacznik krancowy dla najblizszego punktu
¥ equalizing wyréwnywanie
W RIE close passage/fly-by w poblizu przejscia/przelot
LRER#RA/N\— comb-shaped wiring cover ostona instalacji w ksztatcie grzebienie
AT assembly montaz
I NE fitting tolerance tolerancja dopasowania
#A3L assembly drawing rysunek montazowy
i A assembly line linia montazowa
D24AT Uk client klient
9347 M client side po stronie klienta
TIIVRRAYR ground stud bolec uziemiajacy
IR class warstwa, klasa, kategoria
I9F clutch sprzegto
Ivk cladding oktadzina
722 graph wykres

T27499FRL—2303—3F)L

Graphic Operation Terminal, GOT

Graficzny Terminal Operatorski

VPPEOVFE T graphics display wyswietlacz graficzny
JSURN—T ground loop petla uziemienia

9507 clamp zacisk

95U 7&B clamp fitting umocowanie zacisku
DSUTEALF—K clamp diode dioda ograniczajaca

907 clear przezroczysty, wyrazny, jasny
g7 E—F clear mode tryb kasowania

H)—=— G BEIAvE—FT4RY

floppy disk for cleaning

dyskietki do czyszczenia

D)—TRE

creep speed

predkosé petzania
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=T anti-creep bearing tozysko zapobiegajace petzaniu
J)—=2I)b—L clean room pomieszczenie czyste
JUR lubrication oil/grease olej smarowy/smar
21Uy click Kliknij
Tk grid siatka
JIL—TteE specified group okreslona grupa
JIL—TH number of groups liczba grup
JLa14a—F Gray code kod Gray'a
JL—7ok grayout odsiwiacz
JL—nE Grayscale processing przetwarzanie w skali szarosci
oL—y Crane dzwig
ya—X close blisko, zamkna¢
y0—X$ER close indication oznaka (wskazanie) zblizenia (zamknigcia)
oa—XniE close processing zamknag (zakoniczy¢) przetwarzanie; proces zakorczenia

9a—XRIL—T

closed loop control

(regulacja) sterowanie w zamknietej petli

ga—nLtesiay

global section

czes¢ ogolna

SA—NILTINAR

global device

urzadzenie ogolnoswiatowe

Ja—NILEH

global variable

zmienna globalna

YaRTr—J )L crossing cable kabel skrzyzowany

oavy clock zegar

v RIRE clock frequency czestotliwos¢ zegara

o0 Lg% chromic acid kwas chromowy

HE metering instrument przyrzad pomiarowy

HIAKT fluorescent fluorescencyjny, odblaskowy
25 warning ostrzezenie

computer link module

modut tgcza komputerowego

ERX calculation formula wzér obliczeniowy

&R oblique (tilt) pochyty, nachylony
2N shape ksztalt

"= coefficient wspoétczynnik
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TR counting speed szybkos¢ zliczania
HES instrumentation oprzyrzadowanie
HEHES cellular phone, mobile phone telefon komaérkowy, telefon przenosny
EN 5 system diagram Schemat systemu
=] alarm alarm
& via przez, poprzez
TAY gain wzmochienie
TAUYMR gain switching przetgczanie wzmocnienia
TAY—F Gain search wyszukiwanie wzmochnienia
FAUIRE Gain specification (okreslenie) wymagania dotyczace wzmocnienia
TARTEIREE gain setting status stan ustawienia wzmocnienia, aktualne ustawienie wzmocnienia

gain setting mode

tryb ustawienia wzmocnienia

gain setting request

zadanie ustawienia wzmocnienia

TAUE gain value warto$¢ wzmocnienia

r—= gauge przyrzad pomiarowy, miernik
TR gauge pressure wskaznik cisnienia, manometr
T—UREND gauge pressure wskaznik cisnienia, manometr
T—2R case skrzynka, przypadek

77—k gate brama

7= TL— gate array matryca bramek

T— =2 FTHA)RE

gate turnoff thyristor

tyrystor wytgczany pradem bramki

sl VAV gate valve zawor zasuwowy
= cable kabel, przewod

=2 hv3 cable cutter obcinak do przewodéw
r—7J Ltk cable specifications dane techniczne kabla
T—J IR cable kabel, przewéd

i injury uraz

il digit cyfra

HT 4 digit count liczba cyfr

wa merge taczy¢ (scalad)
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#wE/M1X coupling noise hatas srzegta
R connection diagram schemat potaczen
V& open phase faza otwarcia; odtgczona faza zasilania
XA missing brakujacy, zaginiony
R faulty component element uszkodzony
R% missing brakujacy, zaginiony
tEE dew formation tworzenie sig rosy, kondensacja pary wodnej
TR dropping test test upuszczenia
TILEA Ls gel time czas zelowania
BT current product biezacy (aktualny, obecny) produkt
WREE present value (PV) Wartos¢ biezaca (PV)
WREME current position aktualna pozycja
IR current location biezaca lokalizacja (potozenie)
[F444 raw material surowiec
BREE inspector inspektor
Bl grinding szlifowanie
T EIAE grinding machine szlifierka
[REEHREERA certificate for original production place |poswiadczenie pierwotnego miejsca produkcji
T demagnetization rozmagnesowanie
U acceptance test badanie odbiorcze
B detected wykryty
2R encoder koder
R R ERE Encoder Resolution rozdzielczos¢ kodera
e Janiickd detecting distance Zasieg
R H PR detection zone strefa wykrywania
[RE original diagram oryginalny schemat
IR deceleration zwalnianie, hamowanie
IR reducer reduktor
IR B TE 2 Deceleration time constant Stata czasowa hamowania
R speed-reduction rate wspotczynnik (stopien) redukcji predkosci
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Hiik localization lokalizacja (umiejscowienie)
W4 local production produkcja lokalna
IR ER E local purchase rate lokalny kurs zakupu
R E S 51 &Y definite-reflective wyraznie odbijajacy
R Home position pozycja wyjsciowa
FRRT7FLR HP address/home position address adres pozycji wyjsciowej
FRRVIME home position shift distance odlegto$¢ przesunigcia pozycji wyjsciowe;
[RRER home position return powr6t do pozycji wyjsciowej
RRERE—F home position return mode tryb powrotu do pozycji wyjsciowej
RE discussion dyskusja, debata
R actual goods towary biezace (do natychmiastowej dyspozycji)
BRfEE actual goods inspection kontrola biezacych towaréw (do natychmiastowej dyspozyci)
HERR muller kruszarka z kamiennym lub stalowym tiuczkiem
im arc tuk
=g core rdzen
aqu coil cewka
SfRRE high-resolution wysoka (duza) rozdzielczos$¢
=RE high sensitivity wysoka (duza) czuto$c
TR SR replacement parts czesci zamienne
=g high intensity duze natezenie
IXAAE industrial right prawo przemystowe
I= tool narzedzie
FiR light source Zrédto swiatta
NE tolerance tolerancja
gyt L beam axis 0$ wigzki
= AR high frequency wysoka (duza) czestotliwosé
SRR EERTF high frequency proximity bliskos¢ (sasiedztwo) wysokiej czgstotliwosci
TIEZ list of processes lista procesow
TiZHEEHRES 7y ME factory default setting offset value |warto$¢ fabrycznej nastawy przesunigcia
TIHHERET 1VE factory default setting gain value  warto$¢ fabrycznej nastawy wzmocnienia
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RIEMHEFHSE external device urzgdzenie zewnetrzne
RIEET—% communication data przesytane dane
I# working hours godziny pracy
BIE calibration skalowanie, kalibracja
&Rk compose utozyé
SREMEE—r fine mode tryb doktadny
AROEE synthetic rate wskaznik syntetyczny
B TRE— component master gtéwny (wzorcowy) sktadnik (element)
BiE structure struktura, konstrukcja
#3R restriction ograniczenie
=% high-speed szybki, wysokoobrotowy
=R [EER high speed revolution duza predko$c¢ obrotowa

BAD A INL—4

ol

high-speed counter comparator

komparator szybkiego licznika

=T s Ly AVZC s Bal] 5

o}

high speed counting module

szybki modut liczacy

EERY T E high-speed sampling rate duza szybkos$¢ prébkowania
BEAHNIZVE high-speed input module modut z szybkimi wejsciami

(=3 U2y Bely] S

high-speed link module

modut szybkiej sieci

A shifting system system zmiany biegéw

= IR harmonics harmoniczne

1712 stroke suw, takt

TEERE process control sterowanie procesem

I process diagram schemat procesu

=EE high voltage wysokie napiecie

HEERMVTF photoelectric tube switch przetacznik na lampie fotoelektronowej
HERAVF optoelectronic switch przetacznik optoelektroniczny
BARE receiving inspection kontrola przy odbiorze

BEAHKE purchase specification specyfikacja zakupu

BEYZa7I purchase manual podrecznik procedury zakupu
aRtE joint-ventured enterprise przedsiebiorstwo typu joint-venture
hE efficiency sprawnos$c¢
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iR AC prad przemienny
A—T1vT coating powtoka
a—F code kod, szyfr
J—RFER Code type rodzaj kodu
I—FE code length dtugos$¢ kodu
J—J)LRRA—} cold start zimny rozruch
i compatibility kompatybilnos¢
Eifatk compatibility kompatybilnos¢
FB slave station stacja slave (podrzedna)
axyy cogging zaciecie, zazebienie, moment zaczepowy
FRAHAMT T improper assembly niewtasciwy montaz
RE margin of error margines btedu
REBKX Error excessive nadmierny btad
Iy gothic gotyk, gotycki
E=Yaapal incorrect output niewtasciwa (moc wyjsciowa, wydajnosc, sygnat wyjsciowy, ..)
HE failure awaria, uszkodzenie
aXk cost koszt
41 individuation indywidualizacja
BE&EE fixing bracket uchwyt (wspornik) mocujacy
& 7 F D stator core rdzen stojana
& 7 fiE fixed value wartos$¢ ustalona
BE & Fixed length ustalona dtugos¢
BERY mounting screw $ruba montazowa
B L3 fixed ratio staly stosunek
RENME malfunction wadliwe dziatanie, awaria
BRAND incorrect input btedne dane
axyay connection potaczenie

aRoavER

connection information

informacje o potaczeniu

oo arv#

number of connections

liczba potaczen

ARy AVES

connection number

numer potaczenia
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B&

iR
>]=]

R—5UREE

ARV RIREE

Status of each connection

status kazdego potaczenia

axoyiarvlL R

connectionless

bezpotaczeniowy

aARo5

connector

ztgcze

ARVB/ImFEERBRI=VE

connector/terminal block converter module

ztacze/blok zaciskbw modutu przetwornika

AR/ HFRERI—NAT—T L

cable for connector/terminal block converter module

kabel do ztacza/blok zaciskéw modutu przetwornika

aARYEEERD connector fixing screw Sruba mocujaca ztacze

ORJAEF T RD connector screw zlaczka $rubowa

aARYBEY connector pin bolec, nézka ztacza

aRYZER connector part czesc¢ ztacza

IR Mal connecting side strona podtaczenia

EEYiRE incorrect wiring nieprawidiowe okablowanie (podiaczenia), nieprawidiowa instalacja elektryczna
aE— copy kopia, kopiowaé

aE—3t copy source zrédto kopiowania

aE—xT—4%—%

copy source data list

kopiuj liste danych zrédtowych

aE—x7ozok

copy source project

kopiuj projekt zrédtowy

1& 51 individual jednostka, poszczegolny

ook command polecenie

ARV ANEREA< command input monitoring timer  timer monitorujacy wejscie sygnatu polecenia
dLN\I— rubber hammer miotek gumowy

=P comment komentarz

AAVRT—T comment group grupa komentarzy

AAVRRTF—PAVE

comment statement

instrukcja komentarza

OAVMRE number of comment points liczba komentarzy

JAVEAA comment input wprowadzenie komentarza
JAVEBE comment capacity pojemno$¢ komentarza

aE'Y common wspolny

JEVER common configuration typowa konfiguracja

JEAR common line wsp6lna linia (przewaéd)
JEVIRF common terminal zacisk wspolny

JE'VAR wiring method for common spos6b wspdlnego podtaczenia
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R—5UREE

OBV AEY GBI

common memory area

wspdlny obszar pamieci

JEVE—FBRER

common mode rejection ratio

wspotczynnik ttumienia sygnatu wspétbieznego

aAEVE—F/A4X

common mode noise

zaktocenia wspotbiezne

aYA—kLX collimator lens soczewka kolimatora
aLy4 collector kolektor

a0+ KE corona discharge wytadowanie koronowe
AVARBVERERN constant scan staty cykl skanowania
avy—Iib console konsola

avy—IL iR

console connection

potaczenie konsoli

avEs4

conductor

przewodnik

AVBY AR BHMER

contactor type electromagnetic relay

elektromagnetyczny przekaznik stycznikowy

aAVFFT7 I —ay

container application

zastosowanie kontenera

condenser

kondensor, skraplacz

capacitor operation type motor

silnik z rozruchem kondensatorowym

avToYy EI E capacitor I‘egeneratjon regeneracja kondensatora, odzysk energii do kondensatora
aAVTUOHIRE capacitor feedback pojemnosciowe sprzezenie zwrotne
aAVTUYR capacitor start rozruch kondensatorowy

AT NYITIT capacitor backup podtrzymanie (danych) kondensatorem
OV T RABEN capacitor stitch cecha skondensowanego szycia z malym skokiem zapobiegajaca sirzepieniu materialu
= 4 contrast kontrast

AV ANRE contrast setting ustawienie kontrastu

AVMSAMAEAZ 21—

Contrast menu

menu kontrastu

arko—35 controller sterownik
arvkA—SREE controller-integrated type zawiera zintegrowany sterownik
avkA—ILI/0 control I/O we/wy obwodu sterowania

avka—ILHHIES

control output signals

sygnaty wyjsc¢ sterujgcych

arvka—I)LT—4

control data

dane sterujace

avka—LNLI

control valve

zawor sterujacy

avkO—ILEHE

controller value range

Zakres wartosci sterownika

arha—)LEEE TRRfE

controller range lower

dolny zakres sterownika
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*5

R—5UREE

avkO—)LEE ER{E

controller range upper

gorny zakres sterownika

avN—4

converter

przetwornik, przeksztattnik

AU N—2BAFLEKREF Y —IL)

converter overload rejection (electronic thermal)

blokada przecigzeniowa przeksztattnika (elektroniczny przekaznik termiczny)

AU NS NBE

converter output voltage

napiecie wyjsciowe przeksztattnika

avN—SHAhEBEE—VE

converter output voltage peak value

warto$¢ szczytowa napiecia wyjsciowego przeksztattnika

AVN—EBEH

converter is operating

przeksztattnik (przetwornik) pracuje (dziata)

a2 IN—RE

converter part

czes¢ przeksztattnika (przetwornika)

aAVIN—BEDa1—)L

converter module

modut przetwornika (przeksztaitnika)

avAIL

compilation

kompilacja

VNI ITYah—F

CF card

Karta CF

avEa—4LR)L

computer level

poziom komputera

aAvI4FalL—4 configurator konfigurator

aAVTYAVR) complementary uzupetniajacy, komplementarny
avTLyh— compressor kompresor

Ry conveyor przenosnik tasmowy

e packing pakowanie, uszczelnienie
AVROYNETA composite video zespolony obraz wizyjny

AVROYRETFAS—TIL

composite video cable

kabel zespolonego obrazu wizyjnego

aAVROYRETAHES

composite video signal

zespolony sygnat wizyjny

Y—FybTOTH4 circuit protector ochronnik obwodu

- surge spietrzenie, skok

Y—oF7TY—N surge absorber thumik przepiecia

Y—oFTY—N— surge absorber thumik przepiecia

Y—UA32=F 1 EN61000-4-5 Surge immunity EN61000-4-5 odpornosé na skoki napiecia zgodna z EN61000-4-5
Y—URIRF surge-absorber thumik przepiecia

Y—ORIRAST (A —F surge absorbing diode dioda ttumigca przepiecia
Y—o%5— surge killer ogranicznik przepie¢

Y—CFRE surge voltage przepiecie

Y—UBEMFTILE

surge voltage suppression filter

filtr ttumigcy przepiecia

Y—o/4X

surge noise

zaktocenia przepieciowe
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BZAEE iR R—5UFE
Y—UUTRE surging phenomenon zjawisko gwattownego wzrostu (napiecia)
H—n server serwer
H—/ server side strona serwera

H—E AR fRAEE

service interval time

czas przerwy serwisowej

H—ERMERAELIZ=VE

service interval measurement module

modut pomiarowy okreséw miedzy przegladami

Y—ERnE

service processing

procedura obstugi

Y—ERNEEHIEE

(specified) service process execution amount

wyszczegoélnione ilosci przeprowadzonych procedur serwisowych

H—E R AL IR RS

service process time

czas procedury serwisowej

H—E R LB F R E

(specified) service process time

czas procedury serwisowej

H—R servo serwo
Y—RT75—L Servo alarm alarm serwonapedu
Y—R7oT servo amplifier serwowzmacniacz

Y—R7LTTEH

servo amplifier type

typ serwowzmacniacza

Y—R7 T R

servo amplifier connection data

dane dot. podtaczenia serwowzmacniacza

YRGB

Servo response

reakcja serwonapedu

Y—RAD servo off wytgczenie serwo
H—Rt servo-on zatgczenie serwo
Y—RFUES Servo ON signal sygnat Servo ON
H—RHEE servo-mechanism, servo-controller serwomechanizm, sterownik serwo

H—RE L

servo forced stop

wymuszone zatrzymanie serwonapedu

Y—RORT L

servo system

system serwo

H—AR i

servo control

sterowanie serwo

HY—RrES(T1=vk

servo drive module

modut serwonapedu

H—RI\SA—4

servo-parameter

parametr serwo

H$—RITOI L servo program program serwo

H—RE—4 servo-motor silnik serwo

Y—HRE—2EHGERE servo motor speed predkos$¢ obrotowa silnika serwo
HY—hRiz=vk servo module modut serwonapedu

H—ROvs servo lock blokada serwo

Y—TILEE thermal error btad termiczny
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BAE #55 K—SUKE
Y=Lt thermal sensor czujnik termiczny
Y—=)7aTo4 thermal protector ochrona termiczna
H—=I)L)L— thermal relay przekaznik termiczny
P—IR4% thermistor termistor

Y—IRIREREBYRR VT

thermistor calibration switch

przetacznik kalibracji termistora

=R differences réznice

HED restart ponowne uruchomienie

A0 IORE cyclic communication komunikacja cykliczna

A9V T—4 cyclic data cykliczne dane

YAy ERE cyclic transmission transmisja cykliczna

YA v 0% cyclic transmission transmisja cykliczna

HA9) v EERH cyclic transmission cycle okres transmisji cyklicznej

YA0) v inE IR cyclic transmission processing time |czas przetwarzania transmisji cyklicznej
YAy nE R EAEI A F cyclic transmission synchronous interrupt |synchroniczne przerwanie transmisji cyklicznej
YA EA L cycle time czas cyklu

YA ILHE cycle stitch szycie ustalonych form

R EZA=R gL cycloid curve krzywa cykloidalna

HE inventory zapas, magazyn

ME material materiat

SEiS End Koniec

=/ME Minimum value Wartos$¢ minimalna

RHIS—a—F

Latest error code

Ostatni (najnowszy) kod btedu

4R size rozmiar

AREEE maximum speed predkosé maksymalna

RREERDH maximum number of set stations maksymalna liczba skonfigurowanych stacji
RAREH maximum number of settings maksymalna liczba ustawien

=AfE maximum value warto$¢ maksymalna

maximum number of parameter settings

maksymalna liczba ustawien parametrow

optimization

optymalizacja

prevention of re-occurring

zapobieganie przed ponownym wystgpieniem

43




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

B&

ot
ol

R—5UREE

BRT

refresh

odswiez

YAI)RE

thyristor

tyrystor

YAIVREALIN—4

thyristor inverter

przetwornica tyrystorowa

H A1) 251

thyristor control

sterowanie tyrystorowe

LZES material materiat

EE& washer podktadka

TEERE operation regulations przepisy dotyczace uzytkowania (eksploatacii)
EXREBESE operation instructions zalecenia eksploatacyjne

LS operation platform platforma dziatania

EXFIEE manual for operation podrecznik do obstugi

(GES 2 operation standard standard dziatania

EE B work area obszar pracy (roboczy)

HllER delete usun

wBIERTF image pickup element przetwornik obrazu

= differential roznicowy

EENEE AR operating distance odlegtos¢ (zasieg) dziatania
EHIAUETANAR differential line driver system uktad z réznicowym wzmacniaczem linii
FEAR coordinate wspotrzedna

FEAR & coordinate axes osie wspotrzednych

YIOEERF sub-control station podstacja sterownicza

HJavwoR subcommand podpolecenie

YJavko—3 sub controller sterownik dodatkowy (pomocniczy)

HI—45oR2T7055 4

subsequence program

zastepczy program sekwencyjny

Itk restrictive setting for device ustawienia ograniczajgce urzadzenie
YTy &EH subset condition warunek (stan) podzbioru
YIT4LIRY) subdirectory podkatalog

IRV RY subnet mask maska podsieci

HITRYRTRIINE—

sub-net mask pattern/subnet mask pattern

wzér maski podsieci

YITE LN

sub-pixel processing

przetwarzanie sub-piksel

HII—F>

subroutine

procedura
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HIIIL—Fra—IL

subroutine call

wywotanie procedury

HII—Fo OS54

subroutine program

podprogram

HIII—FoTasSLa—ILGSH

subroutine program call instruction

instrukcja wywotania podprogramu

I IL—FUREHL

subroutine call

wywotanie procedury

=5 difference réznica

YR—k support wsparcie
YR—~IL—F supported route obstugiwane trasy
HRITI—L4 summary alarm alarm podsumowania
Y LFIVY sum check suma kontrolna

Y LFTyya—k sumcheck code kod sumy kontrolnej
LRI thumbnail miniaturka

EEHR horizontal center srodek w osi poziomej
=A% trigonometric function funkcja trygonometryczna
=fAAmEX triangulation type metoda triangulaciji
EXRZEY industrial waste odpady przemystowe
=RITCAD 3-D cad CAD 3D

=ER7TTIA 3-D printer drukarka 3D
=HE—% three-phase motor silnik tréjfazowy
BRAX oxygen gas tlen

L ERIE temporary standard norma tymczasowa
N sampling prébkowanie
Y275 EH sampling times czasy prébkowania
YT h oV ME sampling count value ilo$¢ prébek

ST T AU MEA—/\TO—

Sampling count value overflow

nadmierna ilosci probek

YT B sampling time czas prébkowania
YU B sampling period okres probkowania
Yo )T 08 sampling processing przetwarzanie prébek
YT E sampling value warto$¢ prébek

HoT)TRL—R

sampling trace

rejestracja prébkujaca

YT TN —RET

trace completed

zakonhczenie rejestracji
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YT T —RE(E

trace start

rozpoczecie rejestraciji

HoT) T RL—RTFAIL

sampling trace file

plik z zarejestrowanymi probkami

YT TRERY sampling prébkowanie

YT ILENF sample marking znakowanie prébki

YT IR sample making wykonanie prébki
YoINTRG5 4 sample program przyktadowy program
TEIFf finishing and forming wykanczanie i formowanie
TG shearing strzyzenie

=Y PLC PLC

v—4 % CPU

programmable controller CPU

jednostka centralna sterownika programowalnego

$—irUHCPUAZwh

programmable controller CPU module

modut jednostki centralnej sterownika programowalnego

S—H S EIl/F

PLC side I/F

interfejs w PLC

Sl Y EE

programmable controller language

jezyk sterownika programowalnego

fixed stand of programmable controller

przytwierdzony stelaz sterownika programowalnego

a2 SN

programmable controller system

system sterownika programowalnego

=Y RETATUT

Programmable controller receive data area

obszar odbierania danych sterownika programowalnego

S—lr S

programmable controller command

polecenie sterownika programowalnego

=Y BR

programmable controller power supply

zasilanie sterownika programowalnego

O—lr oYz HEI

programmable controller assignment

wyznaczenie sterownika programowalnego

I=lroYarvko—9

programmable controller network

sie¢ sterownikdéw programowalnych

S—ir Ak

programmable controller main unit

modut gtéwny (jednostka centralna) sterownika programowalnego

=YL Ta programmable controller ready gotowos$¢ sterownika programowalnego
=TIV ITTY sequential fan wentylator sekwencyjny

=iy )VIFUOavFry—bk sequential function chart siec dziatan

L—r o XEBK sequential circuit obwdd sekwencyjny

sequence controller

sterownik sekwencyjny

sequence system

system sekwencyjny

sequence diagram

schemat sekwencji

U—lr O ARF Ry

sequence scan

skanowanie sekwencji

YU RRF YA L

sequence scan time

czas skanowania sekwencji
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4 A

sequence control

sterowanie sekwencyjne

=l U AKIHEE

(programming language for) sequence control

jezyk programowania do sterowania sekwencyjnego

U=l ABRFRERIE

sequence accumulation time measurement

pomiar czasu akumulowania sekwenciji

—HoRTATS A

sequence program

program sekwencyjny

—H RS

sequence instruction

instrukcja sekwencyjna

U—hE

Sheet length

dtugos¢ arkusza

o— Ltk

seam machine

maszyna do szycia

=LAt

seam welding

zgrzewanie liniowe

=LK

shield

ekran

S—ILEr—T L

shield cable

kabel ekranowany

—ILRER shielded wire przewod ekranowany
—IREAT shielded type ekranowany

> — LR ##F(SLD) shield terminal (SLD) zacisk ekranu

AN purchase zakup

YI—TAVUMIE

shading adjustment

korekta cieniowania

TH& semi-manufactured-product produkt czesciowo przetworzony, pétprodukt
A rectangle prostokat

R magnetic magnetyczny

BRE color temperature temperatura barwowa

BE color difference roznica barw

BB host station stacja hosta

L3 axis 0$

CUGRE) jig uchwyt, zacisk

SUHTHER zigzag connection potaczenie z zygzak

2+ on— signal flow przeptyw sygnatu

2 FILTA—AEY

signal flow memory

pamie¢ przeptywu sygnatu

SISE: self-diagnosis samo-diagnoza
HE2W—& self-diagnostic list lista samodiagnostyki
BHE&RE self-holding samo-podtrzymujacy

B REFRR self-holding circuit uktad samo-podtrzymujacy
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A magnet magnes

R degree stopien

AT L system system, uktad

DRT L IR AUS system management system zarzadzania

AT L EOY system down system nieczynny

AT LLSI system LSI system o wielkiej skali integracji
SRATLIVYT restricted system area/system area |ograniczony obszar systemu/ obszar systemu
AT LIRE system environment $rodowisko systemu
DATLEERE system manager administrator systemu
VRATLEBIZYE system control module modut sterownika systemu
VAT LYUEZ system switching przetaczanie systemu
DRTLIER system configuration konfiguracja systemu

VAT LB system configuration device element konfiguracji systemu
AT LIERTIVT system information area obszar informacji o systemie

D AT LERET system design projekt systemu

AT LERETE BRI system design circuit example przyktad projektu obwodu systemu
DRTLER entire system caty system

DARTLE I system down system nieczynny
ATLIEF system start-up uruchomienie systemu
DARTLT—H system data dane systemowe
ATFLTATIR system protection ochrona systemu
SRATLITOTFIRRAYF system protect switch przetacznik ochrony systemu
SRATLAEY system memory pamiec systemowa
VRTLEZS system monitor monitor systemu

VAT LEAAHRAE

system interrupt pointer

wskaznik przerwania systemu

AR ferrous-metal metale zelazne

BAX# natural logarithm logarytm naturalny

T bobbin thread szpula z nicig watku
THITXE sub-contractor (Contractor) podwykonawca (wykonawca)
Lo+ basting fastrygowanie
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BA&GE E R—35UFRE
E1T execute wykonywaé
EiE effective value warto$¢ skuteczna
EhaEE Effective load ratio wspotczynnik obcigzenia skutecznego
EFRR practical cost faktyczne koszty
EHEE practical inventory faktyczne zapasy
EH real number liczba rzeczywista
£tk practical size faktyczna wielko$¢ (rozmiar)
A actual measurement rzeczywisty pomiar
=h=+ mass masa
EHiE actual service value rzeczywista warto$¢ ustugi
IR EN start poczatek, rozpoczaé
B EnEEx auto-run autouruchamianie
B#k automation automatyzacja
RENET starting completion zakonczenie rozruchu (uruchomienia)
BEIAER auto-generation automatyczne wytwarzanie (generacja)
IRENEIR starting current Prad minimalny
1REINILD starting torque moment rozruchowy
BHENES auto-replication automatyczne powielenie (replikacja)
HENHIE auto correction automatyczna korekta
BEREF auto-backup automatyczne wykonywanie kopii zapasowej
Ik shift przesuniecie
vI7ka—k shift code kod przesuniecia
ANk shift instruction instrukcja przesuwajaca

simulation

symulacja

LRal—Lav 7 oYM

simulation answer period

okres odpowiedzi symulaciji

DRalb—avRAYF

simulation switch

przetacznik symulaciji

P2alb—iavyIbko7?

simulation software

oprogramowanie do symulacji

simulation mode

tryb symulaciji

simulation module

tryb symulaciji

simulator

symulator
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YRalb—4/4X simulator noise (szum, zakt6cenia, hatas) symulatora
WL tightening torque moment dokrecania
= chassis obudowa sprzetu, ptyta montazowa
BT RR breaker wytgcznik
DAL jack podnosnik, wtyk telefoniczny typu ,jack”
DA plug wtyczka
DALV LRV jack socket gniazdko typu ,jack”
el shaft wat
A INE—Y shielding pattern wzér ostony, wzér (ksztait) warstwy ekranujacej
HEALVER shielding plate ptyta ekranujgca
Al jump skok, skoczyé
Sy TR jump circuit trasa skoku
FEBRE ambient temperature temperatura otoczenia
FABERE surrounding environment otaczajgce srodowisko
FEEZE ambient humidity wilgotno$¢ wzgledna otoczenia
FA#A cycle cykl
R fa shrink skurcz, kurczy¢ sie
i center-of-gravity srodek ciezkosci
SRER IC, integrated circuit uktad scalony
SBEEE integration density gestosc¢ integracji
e follower zwolennik, wtdrnik
R imigin terminating resistor rezystor obcigzenia linii
RIRIERERER M YF terminating resistor setting switch  przetacznik do ustawienia rezystora obcigzenia linii
RIRIER BRI VT terminating resistor selection switch przetacznik wyboru rezystora obcigzenia linii
xE charging tadowanie, obcigzanie optatg
& frequency czestotliwose
BRI ESR frequency setter nastawnik czestotliwos$ci
BIR¥EEES frequency setting signal sygnat ustawienia czestotliwosci
BRI EE frequency setting value sygnat ustawienia czestotliwosci

FER S ER T 57 AR eE

frequency setting resolution

rozdzielczos¢ ustawienia czestotliwosci
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JEpuL;: 2353 i Il

Peripheral connection module

modut taczacy urzadzenie peryferyjne

S repair naprawa, naprawiac
®T exit/end wyjscie/koniec
EE weight waga
FEI main circuit obwdd gtéwny, obwéd mocy
FERIKER main circuit power supply zasilanie obwodu giéwnego, (napiecie zasilania obwodu giéwnego)
fa/hNRR zoom out view widok pomniejszony
RHREF light-receiving element element $wiattoczuty
2HLUX receiver lens soczewka (obiektyw) odbiornika
T spindle wrzeciono
=% communication komunikacja
Z{E receive odbiera¢, otrzymywac
ZELANIL fiduciary level poziom (stopien) powiernictwa
FRAVF main switch wylacznik gtowny
FHERF main control element gtéwny element sterowania
TR main contact styk gtéwny
FRETEF principal velocity setting box gtéwne okno ustawienia predkosci
AT assembly to the order montaz na zamoéwienie
ZiFE order processing realizacja zaméwienia
SIEERE production to the order produkcja na zamoéwienie
H ex-factory loco fabryka
HEHRE shipping inspection sprawdzenie przesytki
HE delivery/load dostawa/zatadowanie
HERE outgoing stock list spis towaréw wychodzacych
Hh output wydajnosé, produkcja, moc wyjsciowa, dane wyjsciowe, sygnat wyjsciowy
FHRAVF manual switch przetacznik reczny
FE LY manual pulsar impulsator reczny
FENIES manual reset reczny reset
5 Type Typ
Fin life zywotnos$¢, okres uzytkowania
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FomRHER1I=—vL

Life detection power supply module

modut zasilacza z detekcjg okresu uzytkowania

FanadER

test of operation life

testowanie czasu uzytkowania

aryy schmetz firma produkujaca igly do szycia
EiE type typ

IR compliance standards standardy zgodnosci

R ST B B EnR B permissible instantaneous speed dopuszczalna chwilowa predkos¢
REFEE temporary power shutdown czasowe wyfaczenie zasilania

B FELENLY instantaneously occurring torque  momentwystepuiacy chwilowo, pojawiajacy si¢ natychmiast moment
#REEE quasi-peak value warto$¢ quasi-szczytowa

Daq bRy R joint box skrzynka potaczeniowa

T specification wymogi, dane techniczne
FRA-5 list lista

FRIIRER operating environment $rodowisko pracy

HE shock wstrzas, porazenie

BHEAR impact test/shock test préba udarowa/test wstrzgsowy

ERAO—H1z YR

upper stroke limit

dolna granica ruchu (posuwu)

FHBERYTF condition setting switch przetacznik ustawienia warunku (stanu)
LRIV RA T upper limit switch gorny wytacznik krancowy
HMTIS—a—k detail error code szczegdtowy kod btedu
ERS top dead center/top dead point gérny martwy punkt

= RAREREE ambient temperature temperatura otoczenia
AR ERE ambient light Swiatto otoczenia

tHRE specifications Dane techniczne

iz} burnout wypalenie

ERTARY applicable disk wiasciwy dysk

HECHR wire saving oszczednosé okablowania
HEER current consumption pobdr pradu

HEEN power consumption pobdr mocy

1H#R information informacja

G Rt communication module modut komunikacyjny
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P FEER commercial operation dziatalno$¢ handlowa
ERER commercial power supply zasilanie komercyjne
FRRRKRELTIT application setting area obszar ustawienia aplikacji
E#hike labor saving oszczednosé pracy
a—k short, short circuit skrét, zwarcie obwodu
Ya—Ib—L showroom salon wystawowy
#MH1E initialization inicjalizacja
HAE initial value warto$é poczatkowa, ustawienie domysine
say jog praca krokowa
BER approach length dtugos¢ podejscia (zblizania)
MEEHE calculation of demand obliczenie popytu (zapotrzebowania)
WIBHAY)L process cycle cykl procesu
ST serial szeregowy
)7 IL/USB#ERR serial/USB connection potaczenie szeregowe/USB
21)7 )UNo serial No. nr seryjny
1) 7 JUNo. R R serial number display wysSwietlanie numeru seryjnego

)7 JUNo. F2RER

serial number display section

czes¢ wyswietlacza z numerem seryjnym

DT INAVETI—R

serial interface

interfejs szeregowy

D)7 INAZaz=r—i3vazybk

serial communication module

modut komunikacji szeregowej

ST IVEE

serial communication

komunikacja szeregowa

T ILEECPULT M ESR:

serial communication CPU module connection

podtaczenie modutu procesora komunikacji szeregowej

DT ILRELI=VE

serial communication module

modut komunikacji szeregowej

DT IGE

serial transmission

transmisja szeregowa

)T ILERRIR

serial number plate

tabliczka z numerem seryjnym

YT IILR—k

serial port

port szeregowy

D)—=RALFaL—4%

series regulator

regulator szeregowy

v)arv JyR

silicon grease

smar silikonowy

yary aryFoYy

silicon capacitor

kondensator z krzemowym dielektrykiem

)ay fSUURAE

silicon transistor

tranzystor krzemowy

vl)ary =X

silicon varnish

lakier silikonowy
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ay S/8—

silicon rubber

guma silikonowa

)arz—n

silicon wafer

ptytka krzemowa

)V kiE

silicon resin

zywica silikonowa

V) AVHIHBERRF

silicon-controlled rectifier (SCR)

tyrystor

DAV BA REFIEERRF

bidirectional silicon controlled rectifier

dwukierunkowy krzemowy prostownik sterowany

D)AVFANYISLR silicon diaphragm type rodzaj silikonowej membrany
Pz cylinder cylinder, walec

D212 silk jedwab

D/ )—R sink/source type typu sink/source

DAV Il VS b

sink/source selection switch

przetacznik wyboru sink/source

sink output

wyjscie typu sink

sink type

typ sink

UYBATH A=Y

sink type output module

modut z wyjsciem typu sink

VUOABNAETI—R

sink I/0 interface

interfejs we/wy typu sink

SUOAN sink input wejscie typu sink

SUTILIUR single end jeden 2 systemw sterowania magisrala wykorzystywany  interfejzach SCSI
DU IERY single task pojedyncze zadanie

e new product nowy produkt

EHaATUY phase-advanced condenser kondensator do korekcji wspdtczynnika mocy
ok diagnostics diagnostyka

2 WTHRETECC-Link JE—F/0a =Wk

CC-Link remote I/O module with diagnostic functions

Modut zdalnych we/wy do sieci CC-Link zawierajacy funkcje diagnostyczne

¥

BT REfTEDC2AVA Ik

24VDC input module with diagnostic functions

Modut wejsé 24 V DC zawierajacy funkcje diagnostyczne

BEFREER S SR ALk

transistor output module with diagnostics function

modut wyj$¢ tranzystorowych zawierajacy funkcje diagnostyczne

EBHEE schedule management zarzadzanie harmonogramem
REh vibration drgania

iz amplitude amplituda

ooz yk Simple project prosty projekt

‘s

SUTIE—T 3z yk

Simple Motion Module

prosty modut motion

SURILHAX

symbol size

rozmiar symbolu

‘

SuRIL—4

symbol mark

wyrdznienie symbolu
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BA&GE E R—35UFRE
1E5E% reliability niezawodnos$¢
JKAL water level poziom wody
K# level poziom
KFRHR hydrogen gas wodor
EE vertical pion, pionowo
RAYFA—1\— switchover przetaczyc
A F Y switch-selectable wybierane przetgcznikiem
A yFIREE switch status stan przetgcznika
RAVF T RE switching speed predkos¢ przetaczania
RAYF T ER switching power supply zasilacz impulsowy

AAYFoIL¥aL—4

switching regulator

impulsowy stabilizator napiecia

KE horizontal poziomy

KTERES signal for horizontal synchronization Sygnat synchronizacji poziomej
g2 numeric liczbowy

HEER data calculation obliczanie danych

numerical control, NC

sterowanie numeryczne

E
B I
E

HIEHIHEE

value control unit

jednostka sterujgca wielkosciag (wartoscia)

A—IN—AVR—=ZI1UF

superimpose window

(naktadac) natozy¢ okno

R—/N\—avToY

super capacitor

super kondensator

A—IN—TARIESAT1=yh

super disk drive module

modut napedu super dysku

A—=LAY zoom in powiekszyé

R installation instalacja

AFyTET skip execution pomin wykonanie

TR Fel gap luka, odstep

Ay — scanner skaner

AEyy scan skan

AEv MR scan interval okres skanowania

RAExYUETEIAT scan execution type wariant wykonania skanu

A YU RFTEATTOTS L scan execution type program programowanie wariantu wykonania skanu
AXvUEH scan cycle cykl skanowania
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AF v RE—F scan speed predkos¢ skanowania

P E S RN scan time czas skanowania
AEv 24 LAIE scan time measurement pomiar czasu skanowania
AEv B LEVEE extended scan time wydtuzony czas skanowania

AFvEALEZS

scan time monitor

czas skanowania

AFX v R LEZFEE

scan time monitor screen

czas skanowania

A¥yribMiE

scanning center position

potozenie srodka skanowania

AErUAK

scanning method

metoda skanowania

AFxvUE—KRIEE

scan mode setting

ustawienie trybu skanowania

A9 )—ot—T screen save wygaszanie ekranu

29Tk script skrypt

RAYUYTh—%& script file list lista plikéw skryptowych
RO)TLIT44 script editor edytor skryptu

RYYTRIT7AIL script files pliki skryptowe

RY) T MRS edit script edycja skryptu

APV a— screw sruba

Aya—jL scroll on przewin dalej

AoA—JLi\— scroll bars paski przewijania

A= T TR SCALING LOWER LIMIT DOLNA GRANICA SKALOWANIA

A= T TRIE

Scaling lower limit value

Warto$¢ dolnego ograniczenia

A=)t

after scaling

pdzniejsze skalowanie

Rr—J 5 LR

SCALING UPPER LIMIT

GORNA GRANICA SKALOWANIA

Rr—)o5 LRIE

Scaling upper limit value

Wartos¢ gérnej granicy skalowania

Rir—) 718 scaling value warto$¢ skalowana
Rir—1) g scaling width szerokos$¢ skalowania
Rir—IL scale skala

Rr—IVBE scale conversion zmiana (przeliczanie) skali
RrPa—)L schedule harmonogram

AB—FEHR star connection potaczenie w gwiazde
ARE—rF 35945 start character znak rozpoczecia
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BAR %8 K-SR

Sl o 7 = N start section rozdziat (fragment, czes$¢) poczatkowy
ARB—rAZa— start menu menu startowe

AEyh— stacker ukfadarka

A2y IEM staff department dziat pracowniczy

ARETAYIAEY static memory pamie¢ statyczna

AREYTAHA stability output wyjscie stabilnosci

ARRAVE—RETIL

standard model

wersja standardowa

REURF7AY

stand-alone

autonomiczny, samodzielny

ARAVREFTAYA—XR

stand-alone use

uzytkowanie autonomiczne

AT—53X

status

status

AT—HREE

status operation

stan dziatania

AT—RREYT

status tag

znacznik statusu

ATF—HREGTITT—XTL—k

status tag faceplate

ptyta czotowa znacznika statusu

RT—RRIN—

status bar

pasek stanu

ATF—BRTYF

status latch

zatrzask statusu

ATF—RRASYFEITATYINo.

status latch execution step number

numer kroku wykonania zatrzasniecia statusu

ATF—HAOX0 Y

status logging

rejestrowanie statusu

AT—hAVE

statement

wyjasnienie

ATFYELTE—4

stepping motor

silnik krokowy

ATIEV T E—ERSAN

stepping motor driver

sterownik silnika krokowego

ATFvS

step

krok

2T No.

step No.

krok nr

2TvFNo. F§FE

step No. specification/setting

specyfikacja/ustawienie kroku nr

ATy TRBITEERAATICE startup of monitoring timer for step transition \uruchomienie zegara monitorujacego przejscie kroku
ATy &R operation in step dziatanie w kroku

ATVIIREE step response method metoda odpowiedzi skokowej
RATYTERT step execution wykonanie kroku

RATITH number of steps liczba krokow

ATy B time in the step czas w kroku

ATYITEE step number numer kroku
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ATYTIY step run uruchomienie kroku
ATvTL— step relay przekaznik kroku
ATULRE AN TS LR stainless steel diaphragm type rodzaj membrany ze stali nierdzewnej

ANT7—RTOT S LBRUER

stored program repeat operation

powtarzane (cykliczne) dziatanie zapisanego programu

Ak—=IL

stall

utyk

A+—ILEALE

stall prevention

ochrona przed utykiem

Ab—ILHLEEEL R JL

stall prevention operation level

poziom dziatania ochrony przed utykiem

Abwsr stopper ogranicznik
A1 stopper type 1 typ ogranicznika 1
AbwELE stop by the origin stopper zatrzymanie na ograniczniku poczatkowym
AbysEIER stopper method metoda ogranicznika
AhyT stop zatrzymac

AT T7T5—L stop alarm alarm zatrzymania
Ay TXvS943 stop character znak zatrzymania
Ay T iKkEE stop status stan zatrzymania
AbyFIREERE S STOP contact styk STOP

w2V ) stop valve zawor odcinajacy
AbyTE Y stop bit bit stopu

A TEYRE stop bit length ilos¢ bitéw stopu

ANV FYy—RTXALEEE

structured text language

jezyk strukturalny

ARL—Rr—T L straight cable kabel prosty

ALL—rHLASAT straight out type typ prosty

AkA—2 stroke skok, suw

A=Y Tk stroke end koniec skoku

AkA—tL Stroke ratio stosunek $rednicy do skoku cylindra

AkB—=2Yzvk

stroke limit

granica skoku

AbB—THH strobe output wyjscie strobujgce

ARO—TJES strobe signal sygnat strobujacy

AF/ Bl snubber circuit obwdd ttumika

 YAS &7 spike krétki impuls elektryczny (pik, szpilka)
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ANAUBE spike voltage impuls napiecia
RIS spanner klucz $lusarski

AN TRERE

span/shift adjustment

regulacja zakresu/przesuniecia

AE—RYSYMRRCEEFIRRH H 1)

speed limit indication (output during speed limit)

sygnalizacja ograniczenia predkosci (sygnat wyjsci w czasie

RT54 sprite ikona (dwuwymiarowy obrazek)
RTFAhERR sprite indicate sygnalizacja ikong

ATV G HSoTImFE spring clamp terminal block listwa z zaciskami sprezynowymi
AR—R space przestrzen, miejsce, spacja

ARYY specifications Dane techniczne

+RY slip poslizg

AU B R B slip frequency control sterowanie czestotliwoscia poslizgu
ITARYEHIE slip compensation kompensacja poslizgu

ARYNEE spot weld zgrzeina punktowa

AL=SVT959F

smoothing clutch

sprzegto wyréwnujace

AL—DU T EBER

smoothing time constant

stata czasowa wyréwnania

ASAMIE

Thrust load

obcigzenie wzdtuzne

A =T EEImF

sleeved solderless terminal, solderless terminal with sleeve

koncowka z tulejkg zaciskowg

O

slit plate

ptyta z nacieciem

AYLBATERRN—ZXA =y

slim type main base module

gtéwna ptyta bazowa typ waski

AYLBZATERIZ Y

slim type power supply module

modut zasilacza typ waski

ZIL—Tyk throughput przepustowos¢

AL—T/ slave station stacja slave (podrzedna)

AL—T & slave axis 0$ podrzedna

AA—TET7 R slope pierce nachylenie przebijania

AOvk slot stanowisko, szczelina

2Oy RILE slot count display processing przetwarzanie monitorowania liczby stanowisk
AAvh R number of slots liczba stanowisk

TEHRE allowable deviation of size dopuszczalna odchytka rozmiaru
~HERIE dimension measurement pomiar wymiaréw

il 0 control sterowanie, kontrola
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BA&GE e R—35UFRE
Hil{E0 B % E R Control circuit power supply Napiecie zasilania obwodu sterowania
il e B control box skrzynka sterownicza
il{E 5 X 5% E R4 control method out of range metada sterowania poza zakresem
RER production drawing rysunek produkcji
SEEE production management zarzadzanie produkcjg
A ERAN production technology technologia produkcji
A EETE production plan plan produkcji
AEIR production procedure procedura produkcji
AERIE production stop zatrzymanie produkgciji
EESAV production line linia produkcyjna
BB stationary nieruchomy, stacjonarny
FRIEEEIR static friction tarcie statyczne
AR EE generated screen wygenerowany ekran
1E4H normal phase faza normalna
®iE manufacture produkcja
RS [ manufacture cost koszt produkciji
RETE manufacture procedure procedury wytwarzania
& production expenditure wydatki na produkcje
B ERE settling time czas ustalania
HEFE/(X static induced noise zaktécenie wywotane statycznie
HERER capacitance type typu pojemnosciowego
Y precision precyzja, doktadnosé
T REEABR performance test test wydajnosci
ERRE production & sales meeting zebranie dotyczace produkgji i sprzedazy
g preparation/maintenance przygotowanie/utrzymanie
HARHR—5 product information list wykaz informacji o produkcie (produktach)
FRERE precision apparatus precyzyjny przyrzad
EL—7 positive loop petla dodatniego (sprzezenia)
IEimiE positive logic logika dodatnia

t—IOT/EIREE

safety circuit error

btad obwodu bezpieczenstwa
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B AR

£
A

®

R—5UREE

t—I74E—F

SAFETY MODE

TRYB BEZPIECZENSTWA

t—IOT4FEZAHA

safety monitor output

wyjscie monitora bezpieczenstwa

HMES2M1< accumulated timer skumulowany licznik czasu
t&al)Ts security ochrona

tHa T4 EE security management zarzadzanie bezpieczenstwem
TR security operation dziatanie zabezpieczajace
T AR segment odcinek, czesé

AR segment length dtugos¢ odcinka

itk insulation izolacja

eEEER insulation test badanie izolacji

tEER insulation resistance opornos¢ izolaciji

LiEE S insulated transformer transformator izolacyjny
BRETEE design change zmiana projektu

Jitw=a7 L

design manual

podrecznik projektowania

LNl

cutting

ciecie

i

connection

potgczenie

i —EER

communication setting selection

wybér ustawienia komunikacji

ERRR—E

connection path list

lista Sciezek potgczenia

B wiring diagram schemat potaczen elektrycznych
exIEAN absolute pressure ci$nienie bezwzgledne

X IE absolute position pozycja bezwzgledna

I shear strzyc

B grounding uziemienie

HE installation instalacja

BEH bond wigzanie

BRE setting ustawienie, nastawa

HEE setting value/set value warto$¢ ustawienia/warto$¢ zadana
R contact styk

Rt contact output wyjscie stykowe

Emthaz=vk contact output module modut z wyj$ciem stykowym
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BRAR contact input wejscie stykowe
tybk set zestaw (komplet)
YN YT AZa— setup menu menu ustawien
Tyl set side ustaw bokiem
BALEAES equipment operation rate wskaznik (tempo) pracy urzadzenia
RiERE equipment investment inwestycja w sprzet
AL —rE—F separate mode tryb oddzielny (odrebny)
U5 T7197 semi-graphic (Control) semigrafika (sterowanie)
TILHAX cell size rozmiar komérki, baterii
EILITTYTRL self-up screw $ruba cofajaca sie
TOUORRAYFT zero-cross switching przetaczanie w zerze
TRYORERE zero cross voltage przejscie napiecia przez zero
Ay TLRAR zero-suppress system system bez ttumienia
+ OEH zero speed control sterowanie predkoscig zerowg
q=E S zero adjustment regulacja zera
TOERRS zero current detection wykrycie braku pradu
SRR EE T spade solderless terminal nielutowana koncéwka widetkowa
oYy sensor czujnik
t‘/"j’? '7 l‘E#FEﬁ sensor out tlme czas zakoficzenia dziatania czujnika; czas wyprowadzenia sygnatu z czujnika
YT I—L4 sensor alarm alarm czujnika
oo RAEIR power supply for sensors zasilanie czujnikéw
R line type typ linii
R number of lines ilo$¢ linii
LHRE whole inspection przeglad catosci
HiiREEr equal speed operation praca z jednakowg predkoscia
tE—3MY center line linia Srodkowa
ERER select all wybierz wszystko
ER selection wybor
e TN S release all wszystko zwolni¢ (uwolni¢, opublikowac)

tUMOZHORARATI—R

Centronics interface

interfejs Centronics
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R line width szerokos¢ linii
wEHx total pixels catkowita liczba piksel
RaRE synthetic precision sztuczna precyzja
HETS interference zaktoécenia
HEFSHHL mutual interference prevention zapobieganie przed wzajemnym zaktcaniem
EE MR scanning circuit obwad skanowania
EEEE scanning screen ekran skanowania
EERIRH scanning frequency czestotliwos$¢ skanowania
EER scan line linia skanowania
L3 control panel panel sterowniczy
e increase production wzrost produkcii
ERE send/receive wysytanie/odbieranie
EME send Wysytanie
I ERE relative position detection pomiar pozycji wzglednej
EE power supply zasilanie
BA insert wstaw
V=R source zrodto
V—AHh source output wyjscie typu source
Y—REALT source type typ source

Y—AAHAAMET—R

source I/0 interface

interfejs we/wy typu source

Y—AASN source input wejscie typu source

Y—ZA—F source load obcigzenie zrddta, uktad Zrddto - odbiornik
BLRIETE temperature-sensing resistance oporowy czujnik temperatury

R bundle wire wigzka przewodow

EiEa—X quick acting fuse szybko dziatajacy bezpiecznik

BIE measurement pomiar

BIEREE measuring accuracy doktadnos$¢ pomiaru

BIENE process variable zmienna procesowa

2R B | PR 45 5 RlIR MR E 27

speed control command frequency setter

nastawnik czestotliwosci polecenia sterowania predkoscig

Viryk

socket

gniazdo
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VB socket function funkcja gniazda
ViryhEiE socket communication komunikacja przez gniazdo
ViryhRIEREER MR socket communication function instruction |instrukcja funkcji komunikacji przez gniazdo

VryNBERET—5T)7

Socket communication receive data area

obszar odbierania danych przy komunikacji przez gniazdo

ViryhRIERGR socket communication instruction  instrukcja komunikacji przez gniazdo
VIbox7 software oprogramowanie

VI 7 EREEN software license agreement umowa licencyjna na oprogramowanie
VINIIT RAYF software switch przetgcznik programowy

VYIr 27 ARA—D1)2 Yk

software stroke limit

granica skoku (posuwu) programowego

YISz 7 RA—5Y YT IRE

software stroke limit (lower limit)

granica skoku programowego (ograniczenie dolne)

YIrHz 7 RA—4Y Sy EIRE

software stroke limit (upper limit)

granica skoku programowego (ograniczenie gorne)

VIR T I\ —o

software package

pakiet oprogramowania

VIO T I\ —U R

software package information

informacja o pakiecie oprogramowania

VIO UM Software limit - ograniczenie programowe
VIbhIUAE soft counter licznik programowy

VINZA< soft timer timer programowy

JIRDA— |:‘ soft wired mozliwosé programowego taczenia blokéw (funkcyjnych, programowych)
RY curve krzywa

VYRR T—k solid state circuit ukfad poétprzewodnikowy

V)RR T—R)L—

solid state relay

przekaznik pétprzewodnikowy

yL/Ak solenoid cewka

YL/ARNLT solenoid valve zawor elektromagnetyczny (elektrozawor)
A—Fyk target cel, docelowy

B—T4— dirty brudny

A—EY turbine turbina

S—3FI teminal koncoéwka

B—IFINAVETT—RAZYk

terminal interface module

modut interfejsu terminala

A—3F)La=whk

teminal module

modut terminala

S—zh—%

Terminator

Opo6r obcigzenia linii

A—Ix—Ftoay

terminator section

sekcja obcigzenia linii
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>]=]

R—5UREE

Darlington transistor

tranzystor Darlingtona

B—2F7 turn-off wylaczenie

R turn-on zalgczenie

A die matryca, gwintownik

it £ 73 withstanding pressure wytrzymywane cisnienie
FATATRYIR dialog box okno dialogowe
F—EBEER first preferred screen pierwszy preferowany ekran
it #¢ 14 fire-resistance ognioodpornos¢

RIS FRE corresponding standards odpowiednie normy
FAF—F diode dioda

FAF—K RAvF diode switch przetacznik diodowy

GAF—F Ty

diode bridge

mostek diodowy

BAA—FH BV /N—4

diode common converter

prostownik diodowy

FAF—FAR diode method uktad diodowy

it ER 5% 1% resistance to environment odpornos$é na srodowisko

ARE atmospheric pressure cisnienie atmosferyczne

R standby time czas gotowosci (czuwania)
FHIRE22Zk standby master module rezerwowy modut master

it A EEBR endurance test test wytrzymatosciowy (zmeczeniowy)
B R HIE ramp-up/down control sterowanie rozpedzaniem/zwalnianiem (podjazdem/zjazdem)
it % 14 weather resistance odporno$é na warunki atmosferyczne
[EES =Rk noise resistance odpornos$é na zakiocenia

it i 14 moisture resistance odpornosé na wilgo¢

RE trolley waézek, wagonik

it & 2 14 shock resistance odpornosé na wstrzasy

i & % corrosion-proof (type) nierdzewny

it IR ENT L vibration-protective rubber guma zabezpieczajaca przed drganiami (amortyzator gumowy)
it i B 14 vibration resistance odporno$¢ na drgania

i 7K 4 & water-resistant construction konstrukcja wodoodporna

KEm substitute namiastka, zastgpi¢
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iR
>]=]

R—5UREE

& E

voltage-resistance

napiecie-opornosc

2148

title

tytut

FAFIvoH o=k

dynamic output module

modut z wyjsciem dynamicznym

FAFIVIREYY

dynamic scan

skanowanie dynamiczne

FAFIVIRXTF A A=V

dynamic scan I/0O module

modut we/wy skanowanych dynamiczne

FAFIVIRF v A=k

dynamic scan input module

modut wejs¢ skanowanych dynamiczne

FAFIVIADIZYE

dynamic input module

modut z wejsciem dynamicznym

SAF3vHTL—%

dynamic brake

hamowanie dynamiczne

BAFIvOTL—F(4099

Dynamic brake interlock

Blokada hamowania dynamicznego

FAFIVIAEY) dynamic memory, DRAM pamie¢ dynamiczna

FAFIVILID dynamic range zakres dynamiczny

[R5 heat-resistive (type) odporny na temperature

/4T type typ

Lo X objective lens obiektyw

B2 — timer ticznik czasu, timer

it S % abrasion-resistant odporny na $cieranie

it BE FE 5 BR abrasion resistance test badanie (test) odpornosci na Scieranie
RAZY timing zaleznosci czasowe pomiedzy sygnatami

BAIVT Fr—t

timing chart

(wykres) przebiegi czasowe

BAITFr—MEXA R

timing chart format input

sygnat wejsciowy w postaci przebiegéw czasowych

RAZUYT AL timing belt pasek rozrzadu

BA L R IF time switch przetgcznik czasowy

BAL IR time limit ograniczenie czasowe, termin
BALT I+ time out przekroczenie czasu

BALT O3y time action dziatanie czasowe

A LF—IN timeout przekroczony dozwolony czas
BALYT—2 time zone strefa czasu

A LF Ty B time check time moment synchronizacji czasu
it i Al flux-resistance opor strumienia

Ki5E solar cell ogniwo stoneczne
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it FA 4 480 useful life okres uzytkowania (eksploataciji)
HEAEE long-term inventory inwentaryzacja diugoterminowa, wieloletnia rezerwa (zapasy)
FALORNTORAE A direct access output wyjscie z dostepem bezposrednim, bezposredni dostep do wyjscia
FALINTOEAAR direct access input wejscie z dostepem bezposrednim
FALINTIRAAR direct access mode tryb z dostepem bezposrednim
TALINIZYF direct clutch sprzegto bezposrednie

FALIME S direct output wyj$cie bezposrednie

FALYNOLE direct processing przetwarzanie bezposrednie
FALYNOEGS direct processing instruction instrukcja bezposredniego przetwarzania
FALIRTINMR direct device urzadzenie bezposrednie

FALLIMSATE—S

direct drive motor

silnik do napedu bezposredniego

FALIRAS direct input wejscie typu DC
FALIRAR direct mode tryb bezposredni

By 54 L down time czas przestoju

Aryoa—k download pobieranie, $cigganie

¥&H oval owal

= height wysokos¢

ZHLEE multi-function wielofunkcyjny

#th/m another station/other stations kolejna stacja/inna stacja

R AAR tag comment komentarz do znacznika
AU R EBEE tag setting screen ekran ustawienia znacznika
BTV —Z tag source z6dto znacznika

BT RL TR tag type display wyswietlacz typu znacznika
29 T—5IEE tag data item pozycja danej znacznika
2Yk duct kanat

BYOREA L takt time okres taktowania

BT RN tag display wyswietlacz znacznika

BT EHR tag variable zmienna znacznika
AavIRL—4 tacho generator tachopradnica

BRI AT L majority vote system system glosowania oparty na wiekszosci glosow

67



FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

BA&GE e R—35UFRE
ZH/LR multi-phase pulse impulsy wielofazowe
ARVVEE joint inspection wsp6lna kontrola
3T Y B fall time czas opadania
3 kYRR rise time czas narastania
BIFRAVF touch switch przetacznik dotykowy
BYF I\ touch back odwrdcenie kierunku szycia gdy konczy sig szycie $ciegiem prostym
5t 57 maladjustment niedostosowanie
ESPN tap hole otwor pod okreslony gwint
TR tap plate ptyta z otworami do $rub samogwintujacych
Ay TIT tapping gwintowanie
f2yThl tap screw Sruba samogwintujaca
ftE= vertical mounting montaz pionowy
Z2RBTOYSLERTERR Multi-Point Program Setter wielopunktowy nastawnik programowy
HRENL inventory check ewidencja zapasow
TR tab configuration konfiguracja znacznika
TITINI)9Y double-click kliknij dwukrotne
FITIFrRIL double channel dwukanatowy
AITIT—R double word podwdéjne stowo

BITNT—FT7oER

double-word access

dostep podwdjnym stowem

BITIWIT—FT7 IR RmH

number of double-word access points

liczba punktéw dostepnych podwojnym stowem

HFTIWT—FTINAR

double-word device

urzadzenie (operand) z podwdéjnym stowem

BYIILR accumulated pulse impulsy skumulowane

'S— dummy atrapa, pusty

'SR dummy contact imitacja styku

S—T /N R dummy device imitacja urzadzenia
AI—a1z=yb dummy module modut pusty (zaslepka)
FILIR bell-shaped hole otwor w ksztatcie dzwonu
Bifr unit jednostka
B { unit price cena jednostkowa
RUGRTY tungsten wolfram
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BA&GE E R—5UFE
FoHo—)L dancer roll watek naciggu
¥ terminal zacisk
mFE terminal block listwa zaciskowa

terminal block converter module

ztacze/blok zaciskbw modutu przetwornika

BBEREIRIS base number setting connector zlacze ustawienia numeru ptyty bazowe;
TR wire disconnection odtagczenie przewodu

BT ERE H cable disconnection alarm output  |wyjécie sygnatu alarmowego odtaczenia kabla
BEHE—% single - phase motor silnik jednofazowy

AT LI tandem control sterowanie réwnoczesne (wspélne)
12:3: 1) preparation (Procedures) przygotowanie

BRYEZ changeover przetgczenie

Br8— damper thumik

B\l damper control sterowanie thumikiem

AL -1 damper coil cewka ttumika

B sectional view widok w przekroju

B short-circuiting zwieranie

FIvy check kontrola

Fryya—k check code kod kontrolny

FvoH L checksum suma kontrolna

FIvoi—hk list of spot checks lista wyrywkowych kontroli
FvITIVR check digit cyfra kontrolna

FvIRvIR checkbox pole wyboru

EIE delay opOznienie

Z1t nitriding azotowanie

Fu chip wiér

FuTo599 chip crack okruchy

FuTRE chip mounting montaz uktadéw scalonych
FuTtyk chip set specjalistyczny uktad scalony
FyTEin chip resistor rezystor SMD

Fo—IRo S

charge pump

pompa zasilajgca, pompa tadowania
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BAE E R—35UFRE
Fy—k chart diagram
EEHER confirmation of seating potwierdzenie osadzenia
Fy)T chattering drgania, wibracje
Frvx g chucking mocowanie
FroRIL channel kanat
Fr2RILNo. SRR YT channel number setting switch przetaczniki do ustawiania numeru kanatu
FroRILER channel selection wybér kanatu
FrURILERRMYTF channel selection switch przetacznik wyboru kanatu
FroRILES channel number numer kanatu
FroRI)LERES channel change command poplecenie zmiany kanatu
FroR)LEBER Channel change request zgdanie zmiany kanatu
PR EFE intermediate support bracket posredni wspornik
g medium inertia $rednia bezwtadnos¢
hHE relay station stacja przekaznikowa
ok v B relay module modut przekaznikowy
bR center line linia $rodkowa
B interrupt przerwanie
Fa—=2% tuning strojenie
HRNEY ultra-small type bardzo maty model
FHE adjustment regulacja, dostosowanie
BRFESEDN— hinged cover pokrywa na zawiasach
HIREM ultra-low inertia bardzo mata bezwtadnos¢
SRR synchronization mode tryb synchronizacji
5 7o i 40 tension control regulacja naprezenia
Fa—oaqfL choke coil uzwojenie dfawika
EfR straight lines linie proste
EfRE linearity liniowos¢
E R4 linear interpolation method metoda interpolacji liniowej
EiR DC prad staty
B 5l £ #E(AND [E] %) serial connection (AND logic circuit) potaczenie szeregowe (obwod logiczny AND)
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& Ground fault Zwarcie doziemne
&M add dodaj
YL RNT—=T )L twisted cable skretka

VAR —ILRER

twisted shielded wire

skrecone przewody w ekranie

YL AT

twisted pair

para skreconych przewodow

YA RARTHr—T )L

twisted pair cable

para skreconych przewodow

YA ART O—ILRER

shielded twisted pair cable

ekranowana para skreconych przewodow

YA RRT R twisted pair wire para skreconych przewodoéw
BB confirmation of passage potwierdzenie przejscia

& customs clearance odprawa celna

BRFL ventilating hole otwér wentylacyjny

G AH] communication komunikacja

BIEEE communication speed predkosé komunikaciji
BEZTALIL communication protocol protok6t komunikacyjny
BER—F communication port port komunikacyjny

BE energization/power ON witaczenie zasilania

Y—E—RIEFE

two-piece terminal block

dwuczesciowa listwa zaciskowa

Y—E—REAHIHFE

two-piece nesting terminal block

two-piece nesting terminal block

Y=L

tool

narzedzie

W—JL/N\—

tool bar

pasek narzedziowy

Y—ILEVRRIR

tool hint display

wyswietlanie narzedzia porady

Y—ILREY tool button przycisk narzedzia
Y—IL% tool name nazwa narzedzia
Yrt—FA4F—F zener diode dioda Zenera
vrr—8E zener voltage napiecie Zenera

YA latch Zatrzask

V)= tree drzewo

V) —FR tree display wyswietlanie drzewa
TA—FT teaching uczenie

TA—FoT1zvbk

teaching module

modut uczacy
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EHE ratings wskazniki, oceny
TE & [EE5R E rated speed predko$¢ znamionowa
EAEH S Rated Output znamionowa moc wyjsciowa
ERER rated current prad znamionowy
ERANEE Rated input voltage Znamionowe napiecie wejsciowe
ERANER Rated input current Znamionowy prad wejsciowy
EH SRR periodic inspection okresowa kontrola
K resistance opornosé
BERa resistance load obcigzenie rezystancyjne
=i stop zatrzymac
TE Rt Punctuality terminowos¢, punktualnosé
TA4T5I digital cyfrowy
T4 ARIIC digital IC cyfrowy uktad scalony
T42%)LRGB digital RGB cyfrowy RGB

TASHILTFOATERI= Y

digital-analog converter module

modut przetwornika cyfrowo-analogowego

T4V3I)Ia/IME minimum digital value minimalna warto$¢ cyfrowa
T4V mRKIE maximum digital value maksymalna warto$¢ cyfrowa
T4OFILE R digital output wyjscie cyfrowe

T4OFIVE NE digital output value cyfrowa warto$¢ wyjsciowa
TADRIARAYF digital switch przetacznik (zadajnik) cyfrowy

T4 R)LHI

digital control

sterowanie cyfrowe

TATRIAE

digital value

wartos¢ cyfrowa

TADRILT —5EH

digital data details

szczegoty danych cyfrowych

TA4OHRILAT digital input wejscie cyfrowe
TATRILINREESRT digital bus connection potaczenie magistrali cyfrowej
TARIBE disk space miejsce na dysku
TARME2L—4 distributor rozdzielacz

TARTLA display wyswietlacz
TARTLATINMR display device urzadzenie wyswietlajace
E~iEY fixed-feed state podawanie
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TE T Y il fixed feeding control regulacja statego podawania
T14t—T I disable zablokowac¢
9% low niski
TAVT R YF DIP switch przetacznik typu DIP

TAvT RV FEEH

DIP switch information

dane przetacznika DIP

E R fixed point punkt staty (ustalony)
EEEEE voltage stabilizer stabilizator napiecia
TAI7LUIYILET differential gears przektadnia réznicowa
TaLA delay opdznienie

TAL A B delay Time czas opdznienia
TALABREEE delay time setting ustawienie czasu opéznienia
TAL—T425 derating obnizenie parametréw

TAL—T42THh—T

derating curve

krzywa obnizania parametréw

TAL—T1UT R

derating chart

wykres obnizania parametréw

FALOR)

directory

katalog

TALIR) - D7 IVIERY —F

directory/file information search

wyszukiwanie informaciji o katalogu/pliku

TALIRN) - D7 JVIERETHL

directory/file information read

odczyt informacji o katalogu/pliku

TALIR) 2 directory name nazwa katalogu

T4 data dane

T—8 T4RY data disk dysk z danymi

T—% FL—X data trace $ledzenie danych
R AN/ data bank bank danych

T—32 EvbE number of data bits ilo$¢ bitow danych
T—R2I7AI data file plik z danymi

T EBIRZ data and signal reception odbidr sygnatu i danych
T —4FILL data FILL dane FILL

T—RT7 1R data access dostep do danych
T—AT7U2R1=Yk data access module dostep do danych
T—R42T vk data input wprowadzanie danych
T — 3R data analysis analiza danych
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BA&GE e R—35UFRE
T—HERAAHEKR data write request zadanie zapisu danych
T—REHMT)T Data storage area Obszar gromadzenia danych
T — A& BT Unit of stored data Jednostka zapisanych danych
T—3% data type typ danej
T—AREE merge data scalanie danych
T—EAXIE data communication przesytanie danych
TARERR data communication error btad przesytania danych
T—ARERIL—L data communication frame ramka przesytanych danych
TR data configuration konfiguracja danych
T—%3—F data code kod danych
T—EHA4X data size rozmiar danych
T—RIRE data collection zbieranie danych
T—RRERRIEL TS Output data collection interval column |kolumna odstepow czasowych zbieranie danych wyjsciowych
T—RREY—/R1=vk data collection server module modut serwera zbierajgcego dane
T—RIRZ data communication przesytanie danych
T—RREEK data receive request zadanie odbierania danych
T—43IE Data order kolejnos¢ danych
T—RRE data verify zweryfikowac dane
T—R0E data processing przetwarzanie danych
T—ANBTOTS L data processing program program przetwarzania danych
TS data processing instruction instrukcje przetwarzania danych
T3 Number of data llo$¢ danych
T—AIEMTUT Data quantity storage area Obszar gromadzenia znacznej ilosci danych
T—AHAE Variable number of data Zmienna ilo$¢ danych
T—AHEE Fixed number of data Stata ilo$¢ danych
T A% data control instruction instrukcja sterujaca danymi
T—AtEYrETE YL data setting complete bit bit okreslajacy kompletnos¢ danych
Tty r R R )R data setting type home position return powrét do pozycji wyjéciowej metoda ustawiania danych
T—RRE data operation operacja (dziatanie) na danych
T—RREGRR data operation instruction instrukcja operacji na danych
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T—HERE data communication przesytanie danych
T—REEEK data send request zadanie wystania danych
T—HAA1TIEE data type specification specyfikacja typu danej
T —RmER data terminal terminal danych
T—AimEAKL T« (ER (DTR) Data terminal ready (ER (DTR)) Gotowost terminala danych (DTR - sygnat kontrolny interfejsu RS232)
T—EF v R JLZIEF v FTHEH (CD (DCD)) |Data channel reception carrier detection (CD (DCD)) |Wykrycie nosnej w kanale odbioru danych
T—AK data length dtugos¢ stowa danych
T—aR8E Y 8 bit data dana 8-bitowa
T—AREMTIT Data length storage area Fragment obszaru pamieci danych
T —RERE data transfer przesytanie danych
T—RERERE data transfer rate predkos¢ przesytania danych
T—RGERE data transmission speed predkosé przeptywu danych
T—REREGR R data transfer instruction instrukcja przesytfania danych
T—RE 5 data distribution rozdzielanie danych
T—ER—X data base baza danych
TR data conversion przetwarzanie danych
T—RLA—Tyk datum target element odniesienia w postaci tarczy
T—HAE) data memory pamie¢ danych
T—RI)Y data link tacze danych
T—RIVORER data link faulty station uszkodzona stacja tacza danych
T—3) U ORE data link start poczatek tacza danych
T—R O ERE transfer between data links przekaz pomiedzy taczami danych
T—R) U RERE /KT A4 transfer parameter between data links przekazanie parametréw pomiedzy taczami danych

1 !
b
—
\:
S
Sk
G

data link status

status tgcza danych

T—3) U Hl{EHME data link control right prawa kontroli tagcza danych
T—R)UOEL D-Llink stop/Stop data link Zatrzymanie D-Link/zatrzymanie tacza danych
T—R)o1zyk data link module modut tgcza danych
T—RI)UAZyb@mE data link module instruction instrukcja modutu tgcza danych

TRV RmFE

data link terminal block

listwa zaciskowa tacza danych

—5Z) U RGS

9

data link instruction

instrukcje tacza danych (sieciowe)
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T—RLIRA data register rejestr danych
TR R R data register, high-speed area rejestr danych, obszar o duzej szybkosci
T—3L T4t vk (DR (DSR)) Data ready set (DR (DSR)) Gotowo$¢ transmisji danych
T—AAH— data logger rejestrator danych
T—AAxYY data logging rejestracja danych
T—AOX T SDAEYH—KRERE T Data storage in SD memory card Przechowywanie danych w karcie pemigci SD
T—2A¥X s Data logging start Poczatek rejestracji danych
T—RAXUIET data logging completed zakonczona rejestracja danych
T—RAXUTHERITAIL data logging result file plik wynikowy rejestracji danych
T—RAXU T ETH Data logging execution Wykonanie rejestracji danych
T—RAX T R Data logging preparation Przygotowanie rejestrowania danych
T—AOXU Y EREYE bit used for data logging bit uzywany do rejestrowania danych
T—AAX T Eyb@e data logging set instruction instrukcja do ustawiania rejestracji danych
FT—AOXU T YA RITHE At the time of data logging set instruction | Instrukcja ustawiania w czasie rejestrowania danych
T—RAXUTRN)A Data logging trigger Wyzwalanie rejestracji danych
F—AOX TRk After data logging trigger Wyzwalanie rejestracii danych po wystapieniu zdarzenia
T=ROXT 1\ T data logging buffer obszar pamigci do przechowywania rejestrowanych danych
T—RAX T I7ALIL data logging file plik z rejestrowanymi danymi
T—RAXUIRET data logging not completed nie ukonczona rejestracja danych
T—RAXUT 4 data logging name nazwa rejestrowanych danych
T—3T7—F data word stowo danych
T—/3— taper stozek (narzedzie)
T—IIRETOT S L table start program program rozpoczecia tablicy
T—7 LB @S IPPSTRT1(P)) Table start instruction IPPSTRT1(P)) Instrukcja rozpoczecia tablicy
TR ERmS table operation instruction instrukcja operacji na tablicy
TEAE text tekst
TE AN text part czesé tekstowa
TERNT7AIL text file plik tekstowy
TEFRARRYIR text box pole tekstowe
BIETEE appropriate inventory odpowiedni zapas
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AR fluid types rodzaje ptynéw
TOZHhIL=1—R TECHNICAL BULLETIN BIULETYN TECHNICZNY
TOUAUE decrement zmniejszy¢ warto$é
T34 decorder dekoder
73—k decode dekodowac
TOZIKRRER digital display device cyfrowe urzadzenie wyswietlajace
TIA—RIL dm dm
FIE procedure procedura
TARE tester probnik
TRATAH—3Y destination miejsce przeznaczenia
TAk test test, badanie
TRANEER test operation praca testowa
TAMNEERE—F test operation mode tryb pracy testowej
TARRAYF TEST switch przetacznik TEST
TANMEE test operation praca testowa
TARE—F TEST MODE TRYB TESTOWY
TAME—FEXR TEST MODE request zadanie TRYBU TESTOWEGO
TYRIVRAAYF deadman switch przetacznik bezpieczenstwa
TINR device urzadzenie
T /34 ANo device No. urzadzenie nr
T /3{ AN 35 TE device No. specification specyfikacja urzadzenia nr
T /31 ANo 5 EEE device No. specification screen ekran specyfikacji urzadzenia nr
TINA(R—E device list lista urzadzen
FINAR—IFEH# Device Batch Replacement Wsadowa wymiana urzadzen
TINAR—EE=4 device batch monitor Wsadowy monitor urzgdzen
TINARY)T device clear Czyszczenie pamieci urzadzen
TINARY) T A=a— device clear menu MENU czyszczenia pamieci urzedzen
TINARABRIAT7RYT find device dialog box Okno dialogowe: Znajdz
TN REF device total Suma urzadzen
TINAROAVE device comment Komantarz do urzadzenia
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FTINARAOAAVRRTER device comment display selection Wyswietlenie wyboru komentarza ,do urzadzenia”
FTINARAAVPRTERAZ 21— device comment display selection menu Menu wyswietlenie wyboru komentarza ,do urzadzenia”
FINAZRAAVRT7AIL device comment file Plik komentarzy
TINARIETE device specification Specyfikacja urzadzenia
T 1N RFE R device type Typ zasobow
TINAREH device condition Stan zasobow
TINA RIEER device information Informacja o zasobach
TINARERY R list of used devices Lista uzywanych zasobéw pamieci
TINARHE initial device value Warto$¢ poczatkowa zasobow
TINARNERET 7L initial device value file Plik wartosci poczatkowych
TINA RFER Device select Wybér urzadzenia

TNARBERAZ 2 —

Device select menu

Menu wyboru urzgdzenia

TINARE device value Warto$¢ zasobu
TINAREH Replace device Zamiana zasobu
TINARIEAA Input device value Wartos¢ wejsciowa
TINART—4 device data Dane urzadzenia

TINART—RMEB T 7ML

device data storage file

Plik z danymi urzadzenia

TINART =565

device data specification

Specyfikacja danych urzadzenia

TINART =& HBEE

device data condition entry

Stan poczatkowy danych urzadzenia

FINA AT AR

device test

Testowanie urzadzenia

TINA AT AMERR

device test confirmation

Potwierdzenia testowania urzadzenia

TINARTAMERAZ 21—

device test confirmation menu

Menu potwierdzenia testowania urzadzenia

FINARTARAZ 21—

device test menu

Menu testowania urzadzenia

FINA R

device points

Punkty urzadzenia

TNARRBER

change number of device points

Zmiana ilosci punktéw urzadzenia

TINARBHEEZS

entry data monitor

Monitorowanie wprowadzonych danych

TN REGEH device range Zakres urzadzenia

TINARES device number Numer urzadzenia
TINAREREE device display screen Okno wys$witlajace zasoby
TINAREALIEE device change specification Zmiana specyfikacji urzadzenia
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TINARER device change Zmiana urzadzenia
TINARERE edit device Edytowanie urzadzenia
TINMR% device name Nazwa urzadzenia
TINARAE) device memory Pamie¢ urzadzenia
TINARAERY YT device memory clear Kasowanie pamieci urzadzenia
TINARE=S device monitor Monitorowanie urzadzenia

TINAREZR/TAK

device monitor/test

Monitorowanie/testowanie urzadzenia

FINAREZR/TINA AT AE

device monitor/device test

Monitorowanie urzgdzenia/ testowanie urzgdzenia

TNAREZSEME

device monitor screen

Okno monitorowania urzadzenia

AV

debug

wyszukiwac i usuwac usterki

TNYT BT

debug and failure diagnostic instruction

Instrukcja wyszukiwania i usuwania oraz diagnostyki btedéw

TNV R IR

debug function usage

Uzycie funkcji analizy

TINTEE

debug work

Praca zwigzana z wyszukiwaniem i usuwaniem usterek

TAYTRHEI =y EIR

Select target module for debugging

Wybor docelowego modutu do analizy

TINVTE—F debug mode Tryb wyszukiwania i usuwania btedéw
TIFIRRAVE—K de facto standard Faktyczny standard

T4k default domysliny

TI+ILME default value Warto$¢ domysina

FIAILMIL—EIPTREL R

default router IP address

Domys$iny adres IP routera

TIILFILIY demultiplexer rozdzielacz

Tai—T4L duty ratio Wspotczynnik wypetnienia
TR delimiter Znacznik konca

TILAFELR delta connection Potaczenie w tréjkat
TILRYE telnet protokot komunikacyjny uzywany w sieciach
TLA—S telemeter urzadzenie telemetryczne
B voltage napiecie

BEE voltmeter woltomierz

BEHND voltage output Wyjscie napieciowe

B potential potencjat

B electric charge tadunek elektryczny
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BRI development chart Wywotanie wykresu
Tox— numeric keypad Klawiatura numeryczna
BB electrode elektroda
EX0Eay electrode probe Koncéwka pomiarowa
=¥ maintenance utrzymanie
EiR power Zasilanie, moc
BRARIZ power connector Ztacze zasilania

BRXERE

power supply capacity

Wydajnos¢ zasilacza

BEREX

power supply voltage

Napiecie zasilania

BRZECERN—X21ZVb

redundant power main base module

redundantny zasilacz ptyty gtéwnej

BEZEILYRTFLARERR—Z1=vh

main base module for redundant power supply system

Gtléwna ptyta bazowa do redundantnego systemu zasilania

BR-E (LS AT LRABBA—R 1k

extension base module for redundant power supply system

Ptyta rozszerzajaca do redundatnego systemu zasilania

B BILHRA—R 2=k

redundant power extension base module

Redundantny zasilacz ptyty rozszerzajacej

BR-E{~A—R2Zvb

redundant power supply base module

Redundantny modut bazowy zasilacza

B electromagnetic switch Przetgcznik elektromagnetyczny
BFHhOUE electronic counters Liczniki elektroniczne

BFXT Electronic gear przektadnia elektroniczna
BFHX electronic type elektroniczny

BHIL—* electromagnetic brake Hamulec elektromagnetyczny
BHRE electromagnetic induction Indukcja elektromagnetyczna
BIL— electromagnetic relay Przekaznik elektromagnetyczny
ETReS transfer transmis;ji

XEN transmission delay OpA0znienie transmis;ji

miXEN transmission delay Op0znienie transmis;ji

RIARE transmission speed Predkos¢ transmis;ji

Rk EE transmission speed Predkos$¢ transmisji

LiRe3 PN transmission loss Utrata transmisji

miEE %X transmission loss Utrata transmisji

LiRe e transmission band Pasmo transmis;ji

e e transmission band Pasmo transmis;ji
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Bt battery bateria
B radio wave fala radiowa
=E slip poslizg
BEfF paste Wklej
ToTL—bk template szablon

temporary area

Obszar tymczasowy

BiR current prad

Binet ammeter amperomierz

F7EHEES door open/close signal Sygnat otwarcia/zamkniecia drzwi
KoziL dwell przerwa

ROTILAA L Dwell time Czas przerwy

EiEE thru beam (czujnik) przelotowy

EiR permeability przenikalnosé

RIHA synchronization synchronizacja

R a—45 synchronous encoder koder synchroniczny

[i=) 548 ) 50 synchronous control Sterowanie synchroniczne
FE#AA X synchronization mode Tryb synchroniczny

bl transmitter nadajnik

‘EHLUX transmitter lens Obiektyw nadjnika

e operation operacja

E{EL AL operating level Poziom pracy

(=) 5% St coaxial vertical Pionowy wspotosiowy
E#r—7 I co-axial cable Kabel wspotosiowy

=] & fz 5 coaxial reflective Wspobtosiowy z ostong odbijajaca (np. $wiattowdd)
FiE constant stata

BEHER confirmation of arrival Potwerdzenie przyjazdu
EIEESE dynamic characteristics Charakterystyka dynamiczna
ghst dynamometer dynanometr

B register Rejestrowanie / rejestr
MoV token Symbol
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M IAV. -+

token bus system

System magistralowy ze znacznikiem

b= AR

token ring method

Metoda pierscienoiwego tokena

F—RILADk total count liczba taczna
F—LA=H dome type Typ koputkowy
FFaAUR document dokument

(7427 1B dog dog

WE special order Specjalne zaméwienie

FrEt SR ERER A= —

clock setting confirmation menu

Menu potwierdzenia ustawienia zegara

BEEH T A= 1 —

clock setting menu

Menu ustawienia zegara

FAL% close klon

b3 spray painting Malowanie farbg w sprayu
FobT1—ILESR dot field name Nazwa pola z kropkami
EAER rush current Prad rozruchowy

Nk M top down Z gory na dot

rRAD topology topologia

cSAT VY triac triak

FSAT VIR triode AC output Zmienny sygnat wyjsciowy z triody
FSATYOHEAIZYR triac output module Modut wyjs$¢ triakowych
KSA /83— screwdriver srubokret

SR IAVPIS driver software sterownik

K347 drive naped

KZ4 I No. drive number Numer napedu

RSAJEE drive number Numer napedu
FSA4TRELX drive heading Nagtéwek napedu
KSA4T4 drive name Nazwa napedu
RS4TAEY drive memory Pamie¢ napedu
KS4Ta1=whk drive module Modut napedu

FS4T21=vbTo

drive module ready

Gotowosc modutu napedu

K347 1=9hLT1(OFF

drive module ready OFF

Wyltgczona gotowos$¢ modutu napedu

FIAT1=vbLTAIES

drive module ready signal

Sygnat gotowosci modutu napedu
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NAE tracking Sledzenie
FoVERUTRE tracking error Btad $ledzenia
bR Ghr—TIL tracking cable Kabel synchronizujacy
FovR T EITHRE tracking execution time Czas wykonania $ledzenia
FovE T BEE tracking communication Kominikacja $ledzaca
(SRR - tracking transfer Przekazanie $ledzenia

FyF oI REE—R

synchronized tracking mode

Tryb $ledzenia synchronicznego

FSTk

draft

Powolna zmiana (czegos)

SIS a—T42Y

troubleshooting

Rozwigzywanie probleméw

I a—T42 5 o0—

troubleshooting flowchart

Schemat blokowy rozwigzywania problemoéw

FTILa—bHAE VR

troubleshoot guidance

Wskazowki dotyczace rozwigzywanie problemoéw

rS T ILE fault example Przyktad btedu
SR OA FEh#R Trapecloid curve Krzywa trapezowa
Foo—n tranceiver nadajnik

FSo—n\r—J)L

tranceiver cable

Przewdéd nadajnika

cSUTTUMNERE transient communication Komunikacja przejéciowa
rSr Pz hERE transient transmission transmisja przejsciowa
cUTIUMER transient transmission transmisja chwilowa
FoUDTURER transient request Zadanie krétkotrwate
rUURA transistor tranzystor

transistor inverter

Falownik tranzystorowy

transistor output

Wyjscie tranzystorowe

PO A= YR

transistor output module

Modut wyjs¢ tranzystorowych

FIUOREED I

transistor module

Modut tranzystorowy

SR transformer transformator

SRR transformer isolation Izolacja transformatorowa
FSURTa—Y transducer przetwornik

FURBRE transformer capacity Moc transformatora

:OF (A handling Obchodzenie sie, postugiwanie sie
HBRERBAE instruction manual Instrukcja obstugi
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b trigger wyzwalacz
FIAZEIEAS trigger inhibited input Wejscie blokowane wyzwalaczem
rISE after trigger/post-trigger Wyzwolenie po wystgpieniu warunku
rIH ST number of lines after trigger llo$¢ linii po wyzwoleniu
FIATIRAR trigger device wyzwalacz
M)A FE triggered wyzwolony
PN I before trigger Przed wyzwoleniem
MUARTITEL number of lines before trigger llosc linii przed wyzwoleniem
NUbsI=E 727 trigger logging rejestracja wyzwolenia
r)ABF Ty Trigger logging set Ustawienie rejestracji wyzwolenia
B4t installation instalacja
YT mounting hole Otwoér montazowy
EftT&E mounting bracket wspornik

Y4 EREE

mounting environment

Srodowisko montazowe

BRYUFTFRA2YE mounting stud Kotek montazowy

Bt A mounting tab Wieszak (zaczep) montazowy
RYFFRS mounting screw Sruba montazowa

BftEYF mounting pitch Rozstaw otworéw montazowych
BRY{FITA M mounting direction Kierunek montowania
HRYFHFE mounting surface Powierzchnia montazowa

RYHEHFL—IL

mounting rail

Szyna montazowa

NN trip wycieczka

BYIETL removal usuwanie

UL drill bit wiertto

FIL—T i droop control Zawieszenia sterowania

kLY torque Moment obrotowy

Lo torque detection Wykrycie momentu obrotowego

~ LY il torque control sterowanie momentem obrotowym
~MLOHIEIE—R torque control mode Tryb sterowania momentem obrotowym
~ILY IR torque limit Granica momentu obrotowego
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FILOHIRRER torque limit selection Wybér granicy momentu obrotowego
MLO-RERRIR torque - velocity curve charakterystyka moment — predko$é obrotowa
MLYERSE torque linearity Liniowo$¢ momentu

ML INAT7 ZEIRT torque bias selection 1 Wybo6r momentu wstepnego 1
MLOT—ZbE torque boost Zwiekszenie momentu

rLoYwT L torque ripple Tetnienie momentu

MLOL—TE—F torque loop mode Tryb z petla regulacji momentu obrotowego
MLOLUTF torque wrench Klucz dynanometryczny

L —RBHEA trace start Uruchomienie $ledzenia

A—RZET trace completed Sledzenie zakonczone

F—RZESTH trace execution in progress Wykonanie $ledzenia w toku

M —R%E(F trace preparation Przygotowanie $ledzenia

rL—RT—APCEA

Write trace data to PLC

Zapis danych $ledzenia do PLC

h—RT—5PCHEH

Read trace data from PLC

Odczyt danych $ledzenia z PLC

FL—ZRRUH

trace trigger

Wyzwolenie Sledzenia

FL—RRUHHE

after trace trigger

Po wyzwoleniu sledzenia

FL—RRAb

trace point

Punkt sledzenia

(N N trend graph Wykres trendu
Fo—7ok draw out wyciagnaé

O —*il draw control Sterowanie ciggnieciem
FEX dross zuzel

FORYSZ a2 K

dross reduction control

Sterowanie zmniejszeniem odpaddéw zuzlowych

FOYITH I A=a—

drop-down menu

Rozwijalne menu

FOov7EE voltage drop Spadek napiecia

RE inside diameter Srednica wewnetrzna

2] built-in whbudowane

A& L— internal relay Przekaznik wewnetrzny

R length dtugosc

anE flow chart Schemat przebiegu procesu
AERIN inconsistency niezgodnos¢
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L none zadne
3 Al nut nakretka

7/ il nano control Nano kontrola
F/T740/80— nanotechnology Nanotechnologia
T/ A=k nanometer nanometr
ZRIZETTTRE save as Zapisz jako
FA—/N— narrow bar Waski pasek
=—kiLo—3— needle cooler ochtadzacz igly
——E=vVEHE mnemonic language Jezyk mnemoniczny
AE thick gruby
A two-shift system System dwuzmianowy
“BMERFAHR carbon dioxide gas Dwutlenek wegla
ZRma—k two-dimensional code Kod dwuwymiarowy
—iaArsE 2-core optical connector 2-zytlowe zlacze optyczne
AE warehousing magazynowanie
AHH input/output Wejscie/wyjscie
AHHREIZ VR 1/0 combined module Modut mieszany we/wy
ALHEE—E list of I/O signals Lista sygnatéw we/wy
AHARTUIRZ R VF 1/0 display selector switch Przefacznik wyswietlacza standw we/wy
AAa=vhk I/0 module Modut we/wy
ANBRE input frequency Czestotliwo$¢ wejsciowa
ANES input signal Sygnat wejsciowy
ASER input resistance Rezystancja wejsciowa
Ahaz=yk input module Modut wejsciowy
i {AY=! seam spoina
REEE sampling inspection Kontrola prébek
XL null Nie wazny, warto$¢ zerowa
HnttEEE wettability inspection Kontrola zwilzalnosci
¥ neon neon
REAUHR neon gas neon
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R T THIIVRRA T

limit switch with neon lamp

Wytacznik krancowy z lampka neonowg

FAT4TADYY negative logic Logika ujemna

rT screw Sruba

*OE threaded gwintowany

ROIF—D bolt gauge Szablon do pomiaru sworzni, $rub
FOAHD tightening the screw Dokrecanie $ruby

FTHmOMILY screw tightening torque moment dokrecania $ruby

FUBATTRBEER

holding fixture for screw installation

System mocowania do montazu $rubowego

RRTAVY nesting zagtebienie
BRI heat exchanger Wymiennik ciepta
BaniE heat treatment Obrébka cieplna
AExt thermo couple termoelement
rIRT— network Sie¢

YT —9 TRLA

network address

Aderes sieciowy

Yk —2No

network No.

Numer sieci

YT —DEEL

network operation

Operacja sieciowa

YT —UfE R

network connection

Potaczenie sieciowe

FybkT =255

network type

Typ sieci

TybT—UZH

network diagnostics

Dignostyka sieci

S SR

number of networks

Liczba sieci

FYMT—VEGRESE

network connection vendor

dostawca potgczenia sieciowego

RO —BERE

network route

Trasa sieci

FYRT =D INS A4

network parameter

Paramerty sieciowe

FYRT =Y RS A—ER EEE

network parameter setting screen

Okno ustwieh parametrow sieciowych

2RI EE

network number

Numer sieci

FYbT—721=vk

network module

Modut sieciowy

RYRT =) Ty a/NTA—4

network reflesh parameter

Parametry odswiezania sieci

FETELR viscous material Materiat lepki
A adhesive nature Klej naturalny
PR E fuel cell Ogniwo paliwowe
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JAR noise Szum, zaktécenia
JAX YTy noise suppressor Thumik zaktocen
JAX T4ILE noise filter Filtr szumowy
JAXHYNZU R noise suppression transformer Transfotmator do ttumienia zaktdcen
JARXFiB noise interference zaki6cenia
JARF5— noise killer Ukfad tlumienia zaktécen
JARX2aL—4 noise simulator Symulator szumu
JAXEIRE noise frequency Czestotliwos$¢ szumu
/A RBET IV AEERE time of noise removal filter Stata czasowa filtra przeciwzaktoceniowego
J AR noise component sktadnik szumowy
JA X% measures against noise Srodki zwalczania zaktocen
/AR E noise immunity Odporno$¢ na zaktécenia
JIREIE noise voltage Napiecie szuméw
/ARG noise width Szerokosé szumu
JARI—DY noise margin Margines szuméw
A delivery date Data dostawy
MEEN delivery delay Opodznienie dostawy
WA delivery dostawa
MREER delivery note Specyfikacja dostawy
R efficiency wydajnos¢
J—k note zauwazy¢
/—F node Wezet
/—FT7ELR node address Adres wezla

J—ba—XERT S

no fuse breaker

roztgcznik

J—Ea—ZTL—%

no fuse breaker

Roztacznik niewyposazony w bezpiecznik

J—<ILRE

normal representation

Zwykte przedstawicielstwo

/=T ILE—FR/A4X

normal mode noise

Szum normalny (réznicowy)

VE S vernier caliper suwmiarka
JYF 4B notch filter Filtr pasmowo zaporowy
21754 quota udziat
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IN—3—FK barcode Kod kreskowy
N—= bar type pasek
N—g0 7y upgrading Wprowadzenie nowej wersji, modernizacja

N—=2a07yTEH

number of version upgrades

liczba uaktualnien wersji

N=2av Ty T FEFR

version upgrade information

Informacja o wersji uaktualnienia

N=_av 7y B

version upgrade history

Historia uaktualnienia wersji

N—TaVERR

version information

Informacje o wers;ji

IN—YT4—5

parts feeder

Czesci podajnika

N—TFT42ay

partition

podziat

N—FDIIT7EE

hardware failure

Awaria sprzetu

N—RIIT7HE

hardware failure

Awaria sprzetu

AN PRt

hardware information

Informacja o sprzecie

IN—FDT T RAYF

hardware switch

Przetacznik sprzetowy

N—FzF7ZAA—1)3vk

hardware stroke limit

Sprzetowe ograniczenie skoku (posuwu)

N—Rr 7R

hardware design

Konstrukcja mechaniczna

N—FITTFTAE

hardware test

Test sprzetu

N—KRzTF7/I\—23>

hardware version

Wersja urzgdzenia

N—FaE—

hardcopy

wydruk

N—=FTARIRSA4T 1k

hard disk drive module

Modut dysku twardego

N—FT A —F

hard-wired

trwate potagczenia elektryczne

N—FILx—KaSyY

hard-wired logic

Zmiana logiki wymaga przefaczenia przewodow elektrycznych, stykéw lub zwér!

IN—FRR harness wykorzystac

IN—TZ5— half mirror poétprzepuszczalne lustro
N—=2TF Ik burnout Spali¢, wypali¢

INAT R bias Wartos¢ poczatkowa, wstepna
EEEX piping diagram Schemat rurociagéw

BEE dispose zbyé

BEHIS R ejection failure Usterka wyrzutu

Boig wiring okablowanie

Bo R wiring diagram Schemat okablowania
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BAE #55 K—SUKE
EE reassignment Zmiana przeznaczenia
BLEX layout drawing Rysunek rozmieszczenia
BLE AR power distributor Rozdzielacz zasilania
A+ byte bajt

INAEAE Byte swap Zamiana bajtow

INAFY binary binarny

NAF)a—F binary code Kod binarny

SAFYa—REIE

Binary code

Kod dwajkowy

NAFI)T—4

binary data

Dane binarne

NAFVEHR

Conversion to binary

Konwersja do postaci dwéjkowej

N INTHF—I 2V AETILQCPU

High Performance model QCPU

model QCPU o wysokiej wydajnosci

NAR—FBEEERAX

fixed current mode with bipolar driving

Tryb o ustalonej wartosci pradu ze sterowaniem bipolarnym

INAAZ)L bimetal bimetal

NG F7—L high long arm Wysokie dtugie ramie
INF—TL—F powder brake Hamulec proszkowy
WikEE destructive inspection Kontrola niszczaca
HE<yMME white mat paper Bialy matowy papier
BESUT incandescent lamp zaréwka

IR explosion wybuch

ARV packet pakiet
INTYMBRIER Packet element Element pakietu
Ny ERI Packet type Typ pakietowy
INTYNT—4 Packet data Dane pakietu

NryhT—2T7

Packet data area

Obszar danych pakietowych

NryhT =3I TERE

Packet data area usage

wykorzystania obszaru danych pakietowych

Ny ES

Packet No.

Nr pakietu

NrybTF+—= vk

Packet format

Formant pakietu

INR bus magistrala
NREER bus extension Rozszerzenie magistrali
INZAL pascal Pascal
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INRYBEZ R YF

bus switching switch

Przetgcznik do przetgczania magistrali

NRY}Z A=Yk

bus switching module

Modut przetgczania magistrali

AVE: 3 bus connection Pofaczenie magistrali
INRET R bathtub curve Krzywa wanny

NRBEI=VH

bus communication module

Modut komunikacyjny magistrali

INRT—F password hasto
NRD—FEE password error Btad hasta
INRT—R&E% password registration Rejestracja hasta

INAT—REREE

password authentication

Uwierzytelnienie hasta

INRT—FRA DTSR

check password entry

Sprawdzenie wprowadzenia hasta

INRT—R XX FHERR

check number of password characters

Sprawdzenie ilosci znakow hasta

R

dashed line

Linia przerywana

VAW = D personal computer Komputer osobisty
/83> CPU PC CPU PC CPU
AV= 2 o PC side I/F Interfejs strony PC

NV RIBRESKE

power supply problem status on the PC side

Problem z zasilaniem po stronie PC

INYaVIBE

personal computer environment

Srodowisko komputera osobistego

NYarvBER—K

personal computer board

Plyta komputera osobistego

W18

damage

uszkodzenie

INE—2

pattern

wzorzec

NA—2 T 5TRR

pattern graph display

Wyswietlanie wykresu wzorca

RE wavelength Dlugosé fali

AL % packing pakowanie

N7y backup Kopia zapasowa

N7y TRRERE Backup start prepared Uruchomienie przygotowania kopii zapasowej

NOTYTRRERTT

Backup start preparation completed

Zakonczenie przygotowania uruchomienia kopii zapasowej

N Ty TRRERER

backup start setup contact

Styk ustawienia uruchomienia kopii zapasowej

N7y TR R backup start contact Styk uruchomienia kopii zapasowej
I\ 7 TRAIA T before backup start Uruchomienie przed utworzeniem kopii zapasowej
NI TITET backup completed Zakonczone tworzenie kopii zapasowej
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NI Ty TETH

Backup in execution

wykonywanie kopii zapasowej

INVDTITRHET—4

backup target data

docelowe dane do utworzenia kopii zapasowej

INVOTITT—4

backup data

Dane kopii zapasowej

INVOTITT—RIF7ALIL

backup data file

Plik kopii zapasowe]

NVITITAE) backup memory Pamie¢ kopii zapasowej
NI7vTE—R backup mode Tryb kopii zapasowej

INYIER back contact Styk tylny, styk uruchamiajacy operacje wycofania
AV backlight podswietlenie

NyI59a backlash luz

INVISYYaFHIE backlash compensation Kompensacja luzu

NSy BES backlash compensation/backslash Amount of correction | Kompensacija luzu/ wielko$é korekgji luzu
Nlr—o package pakiet

NwalE hash value Losowa warto$¢ liczbowa

Rk oscillation oscylacja

INYF R batch treatment Dziatanie procesu wsadowego

I\ yF T O+ R &I

batch process control

Sterowanie procesem wsadowym

®x

order

zamowienie

INyT)

battery

bateria

N7 —IRRE

battery power condition

Stan napiecia baterii

NoT) R battery fluid Ptyn bateryjny
Ny T )RR battery regulation przepisy dot. baterii
Ny TR R device with built-in battery Urzadzenie z wbudowang baterig

INT) R

battery replacement

Wymiana baterii

Ny T)ARDH battery connector Ztgcze baterii
NYT)ARYREY battery connector pin Styk ztgcza baterii
INyTF battery life Zywotno$é baterii
INUT )RR battery specifications Dane techniczne batrii
NyTERE amount of battery consumption Wilko$¢ zuzycia batrii
INyTIVFIVD battery check Sprawdzenie baterii
NYT)ET battery low Niski poziom baterii
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NITVETSYF battery low latch Zapamietany niski poziom baterii
NyTYEE battery voltage Napiecie baterii
NyT)ERET battery voltage drop Spadek napiecia baterii
NyT)EIR battery power Moc baterii
NTYNY 79T battery back-up Podtrzymanie bateryjne
INYTY N T THER battery backup time Czas podtrzymania bateryjnego

INYTVINYDFENG ARy

parameter module with battery pack

Modut parametréw z akumulatorem

INYTYRILE battery holder Pojemnik na baterie

RBE calorific value Wartos¢ opatowa

AP buffer bufor

NYI7EERE free buffer space Obszar wolnego miejsca

INYT7HAEY buffer memory Pamie¢ buforowa

INYIFAEYT VRG0S buffer memory access instruction |Instrukcja dostepu do pamigci buforowej
INYTFAEYFTRLR buffer memory address Adres pamieci buforowej

NV ITFARYTRURIERE buffer memory address specification Specyfikacja adresu pamieci buforowej

INYTFAEYFTRLURIEEAZ2—

buffer memory address specification menu

Menu specyfikacji adressu pamieci buforowej

INYIDFAEYFTRLRAA DR RER

buffer memory address input format selection

Wyb6r formatu wejsciowego adresu pamieci buforowej

INITFAEYTFRLRAA DR ERAZ 21—

buffer memory address input format selection menu

Menu wyboru formatu wejsciowego adresu pamigci buforowej

INYIFAE)—E

buffer memory list

Lista pamieci buforowych

INYIFAE)—FEE=A

buffer memory batch monitor

Monitor grupy pamieci buforowych

INYDFAEY—FR) Iy a@mif

buffer memory batch refresh instruction

Instrukcja od$wiezania grupy pamieci buforowych

INYIFAEYIYT buffer memory area Obszar pamigci buforowych
INYTF7AEVHER buffer memory configuration Konfiguracja pamieci buforowych
NI AEYFH buffer memory details Szczeg6ty pamieci buforowych
INYIFAE)TRE BUFF MEM TEST Test pamieci buforowe;j
INYIFAE) T RANER buffer memory test confirmation Potwierdzenia testu pamieci buforowej

INYDFAEYTFANERE A= 21—

buffer memory test confirmation menu

Menu potwierdzenia testu pamieci buforowej

INYT7AETANEE

buffer memory test screen

ekran testu pamieci buforowej

INYITFAEYEZA

buffer memory monitor

Monitor pamieci buforowej

INYIFAEYEZRAZ 21—

buffer memory monitor menu

Manu monitora pamieci buforowej
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NyI7)L— buffer relay Przekaznik bufora
NPT buffering buforowanie
NITFITIT buffering area Obszar buforowania
NIV T T)TH AR buffering area size Rozmiar obszaru bufora
INRDIRR baton pass Przekazanie pateczki
At % panel panel
INRIVAYRSTE panel cutting dimension Wymiary wyciecia pod panel
AR JVERY FEF panel mounting Montaz panela
VAE 1% 11 panel value range Zakres wartosci panela
INRILA—5 panelmeter Miernik panelowy
e width szerokosé
NT hub hub

NI E/—FRRIBEE

maximum distance between hub and node

Maksymalna odlegt6$¢é pomiedzy hubem a weztem

I£5oF dispersion dyspersja
INGA—E parameter parametr

135 A—4No. parameter No. Nr parametru
INSA—HEE parameter error Btad parametru
INGA—=BTT parameter area Obszar parametru

INGA=BF—LY)T

All parameter clear

Czyszczenie wszystkich parametrow

INGA—BERAHEILE

Parameter writing inhibit

blokada wpisywania parametréw

INSA—FFERT AME—F)

parameter confirmation test (mode)

test zatwierdzenia parametrow (tryb)

INTGA—BERERFESR

parameter storage device error

btad urzadzenia przechowujacego parametr

INGA—=BRY)T clear parameter Czyszczenie parametrow
INTA—H{ESL number of parameters llo$¢ parametrow
INTGA—HIE— parameter copy Kopiowanie parametrow

INGA—BREEE

parameter setting screen

ekran ustawien parametrow

ING AR EEH

parameter setting range

Zakres ustawienia parametréw

INSA=BT7ALIL

parameter file

Plik parametréw

NSA—=ETavH

parameter block

Blok parametrow

INSGA=B T

Parameter name

Nazwa parametru
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INGA—BBIRSA4T

parameter-valid drive

Naped uaktywniany parametrem

INDA =R =Wk

parameter module

Modut paramatru

INTA=BA Y NERT—T L

parameter module connection cable

Przewdd potaczeniowy modutu parametrow

NSV

parallel run

praca rownolegta

NS

parallel

réwnolegly

NIUILAURTT—R

parallel interface

Interfejs rownolegty

INTLILERE

parallel transmission

Transmisja rownolegta

INFLIVEE

parallel transmission

Transmisja rownolegta

NSLILR—bk

parallel port

Port rownolegty

INTUR balance rownowaga

N\ burrs zadziory

VAV e e variation zmiennos$c¢

INYRA varister zmienny

NYRZAK varistor method Metoda warystora
)74 parity parzysto$é
NITAFTVY parity check Kontrola parzystosci

INJTAE Wk parity bit

parity bit

Bit parzystosci

INJLA

pulse

impuls

JLRILO—4

pulse encoder

koder impulsowy

INJLRAE pulse conversion, convert into pulse form |Konwersja impulsowa, konwersja do postaci impulséw
NILRAX YT pulse catch przechwytywanie impulsow
NILRAXvyF AN pulse catch input Wejscie przechwytywania impulsow

NILRFvyF1=yhk

pulse catch module

Modut przechwytywania impulséw

INILADTRL—4

pulse generator

Generator impulséw

INILAEIRE pulse frequency Czestotliwos$¢ impulséw
INLAE S pulse output Wyjscie impulsowe
INILAH AT Pulse output instruction Instrukcja wyjscia impulsowego

INIVAHBE—F

pulse output mode

Tryb wyjscia impulsowego

INIVAIES

pulse command

polecenie impulsowania

NILRIES

pulse signal

Sygnat impulsowy
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IRILREL

pulse count

Zliczanie impulsow

AVIDZS i s

pulse control method

Metoda kontroli impulsu

7NV RBIREBRSRFE S (SM1898)

pulse measurement start command (SM1898)

polecenie uruchomiania pomiaru impulsowego

INILRHIEE

measured pulse value

Warto$¢ zmierzonego impulsu

INILRBIEE R LS (ICPLSRD1(P))

Measured pulse value read instruction ICPLSRD1(P))

Instrukcja odczytu wartosci zmierzonego impulsu

NILRABIEE—R

pulse measurement mode

Tryb mierzenia inpulsu

INILRA S

pulse input

Wejscie impulsowe

INILAATRE

pulse input speed

Predkosc¢ wejscia impulsowego

INIVAARNEBEREEY

pulse input voltage setting pin

styk ustawiania napiecia wejscia impulsowego

INLAABE—F

pulse input mode

Tryb wejscia impulsowego

NILRAKAZ=YE

pulse input module

Modut wejscia impulsowego

INLRAFEERR pulse generator Generator impulséw
AVI Y] pulse width Szerokos$¢ impulsu
INJLRTRZEFR pulse width modulation Modulacja szerokosci impulsu

NILAIBER G S

Pulse width modulation instruction

Instrukcja modulacji szerokosci impulsu

INILAHES

pulse code

Kod impulsu

INILRE—4

pulse motor

Silnik impulsowy

INLARFIRZRE

pulse train form

Format ciggu impulséw

INILRBIE A

pulse train output

Wyjscie ciggu impulsow

INLRFFES

pulse train command

polecenie ciggu impulséw

INLREN BT

pulse column type

Rodzaj kolumny impulsow

INLREFIAA pulse train input Wejscie ciggu impulséw

NIVITFRE valve flow Przeptyw przez zawor

AV Sk palette marking Oznakowanie palety

APV barrel beczka

NAFUZUT halogen lamp Lampa halogenowa

NT—FTtyk power offset Zrownowazenie (przesuniecie) mocy
INT—FRF power device zasilacz

nNI—327 power lamp Lampka zasilania

INT—L—b power rate Wskaznik zasilania
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el e range zakres
H 5T semi-manufactured goods potprodukty
&S number numer
FHONA) solder lutowac
FAEBE%E excessive solder Nadmierne lutowanie
FAFZRE solder inspection kontrola lutowania
FHEfFT soldering lutowanie

NFTBERRUEROHOTE

no soldering

bez lutowania

NFFRAT

soldering type

Typ lutowania

NFFFRATARI S

soldering type connector

Typ potaczenia lutowanego

XA ITiRF

solder terminal

Zacisk lutowany

FAETRRE insufficient solder Niewystarczajace lutowanie
FATETIVIR solder flux Topik lutowniczy

NIFUT hunting polowanie

HI%E differentiation zr6znicowanie
NOTATS7499T0T 57 hand-held graphic programmer Reczny graficzny programator
R &R invert odwracac

84K semiconductor potprzewodnik

FBHRL—Y semiconductor laser Laser potprzewodnikowy
NUEDIAVRES handshake signal Sygnat potwierdzenia

VAN % handshake potwierdzenie
NURTLR hand press Nacisk dtoni
INEANILEAR hand-held system System reczny

B 5E sales sprzedaz

AV bump wstrzas

NOTLR bumpless Ptynnie, bez wstrzasow
FFE—F differentiation mode Tryb réznicowy
NII— hammer miotek

E7XMI piercing przebijanie

E—VEE peak voltage Napiecie szczytowe
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E—V&RE peak load ratio wspotczynnika obcigzenia szczytowego do $redniego
E—oHR—ILF peak hold Podtrzymanie wartosci szczytowej
E—% heater grzatka
E—kHvk heat cutting Ciecie na goraco
E—rET7X beat piercing metoda przebijania impulsowego, ktora kontroluje optymalna moc szczytowa
HAVRTT—R optical interface Interfejs optyczny
JeBE Optical Communication Komunikacja optyczna

KT—R)oH1zyhk

optical data link module

modut optycznej transmmisji danych

FINAINARAYF

optic bypass switch

Obejsciowy przetacznik optyczny

KTFAIN—Hr—T )L

optical fiber cable

Swiattowdd

KERH light quantity distribution Dystrybucja $wiatta
5l& inquiry zapytanie

Ex—n\vy piggyback Na barana

518 argument argument

5lEL deliver to Dostarczy¢ do
EEEL emergency stop Zatrzymanie awaryjne

ECavtogaz=yk

vision sensor module

Modut czujnika wizyjnego

EXTUTRA hysterisis histereza

EXTIORIE hysteresis loss Utrata histerezy

EXTIS X1 hysteresis width Szerokos$é histerezy
ERXRJAILRLURTSD historical trend graph Historyczny wykres trendu
VTH distortion znieksztatcenie

ET—2 strain gauge Czujnik naprezenia

EEH stain sensitive resistor oporowy czujnik tensometryczny
JEfEftiR non-contact detection Wykrywanie bezstykowe

Z[EY counterclockwise Przeciwny do wskazéwek zegara
EvF pitch nachylenie

EvFRIE pitch measurement Pomiar nachylenia

Evk bit bit

EvkMiIiE bit position Pozycja bitu
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EvrLIBaG S

bit processing instruction

Instrukcja przetwarzania bitu

BB

in units of bits

W jednostkach bitowych

EvkT—%

bit data

Dana bitowa

EvbT—2ANEE

bit data entry screen

Onko wprowadzania danych bitowych

EvbT /AR bit device Operand bitowy
Evk/ia—> bit pattern Wzorzec bitowy
EvhREER change bit inversion Odwracanie bitéw
EvkL—bk bit rate szybkos¢ transmisji bitowej
EvhEIff bit assignment Przyporzadkowanie bitéw
ET4/RGBASIL=vE video/RGB input module Modut wejscia Wideo/RGB
ETH 4R video window Okno wideo

ETHES video signal Sygnat wideo
ETHARLIZYE video input module Modut wejscia wideo
FERT display/hide Wyswietli¢/ukryé
FEERMEAR noncorrosive gases Gazy nie wywotujgce korozji
Ex—X fuse bezpiecznik

Ea—XRMERABLANN—

dustproof cover for fuse replacement window

Pytoszczelna pokrywa do wymiany bezpiecznika

Ea—XHr

fuse blown

przepalenie bezpiecznika

Ea—XER T

fuse blown indication

Wskazanie przepalenia bezpiecznika

Ea—XWra=wvhk

fuse blown module

Modut przepalenia bezpiecznika

Ea—XEH fuse rating Dane znamionowe bezpiecznika
Ea—XiAk blown fuse Spalony bezpiecznik

Bl assessment ocena

HEY 5 drawing rysunek

KRR display wyswietlaé

REE standardization standaryzacja

REAE opening angle Kat otwarcia

teE ratio Stosunek, wspotczynnik
ELT127TavI1 building-block type Rodzaj konstrukcji blokowe;j

e i 40 Proportional control regulacja proporcjonalna

99




FAFISEE¥ 0

‘ MITSUBISHI
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

BAEE KR R—35UFRE
ey pin styk
ENo pin number Numer styku (koncowki)
Eraxys pin connector Ztgcze stykowe
mEEE quality control Kontrola jakosci
B RELE quality assurance Zapewnienie jakos$ci
E s pin contact Potaczenie pinowe
EVERE pin arrangement rozmieszczenie stykow
E 5 pin layout Uktad pinéw
E g pin width Szerokos$¢ styku
EVES pin number Numer styku
EvRavk pinpoint najwigksza doktadno$¢
EvRAUME pinpoint stitch Bardzo doktadny $cieg
E iR—F pinboard Tablica informacyjna
Evk—iL pinhole nakiucie

T7—ARMZUVTUN/AX

first transient noise

Pirwsze przemijajace zaktécenie

T7—LDOIT firmware Firmware (oprogramowanie wbudowane w urzadzenie)
I7AT7I+—Ib firewall Firewall, zapora

T7AIL file plik

T7ANTIER file access Dostep do pliku

T7AILIEK file storage Przechowywanie plikéw
T7ANYIBRRZA(ZIDT file switching timing taktowanie przetgcznia pliku
T7AILRER file format Format pliku

T7AILVIERL file structure Struktura pliku

7MY —F file search Wyszukiwanie pliku
T7AIHARIEE file size specification Specyfikacja rozmiaru pliku
T7AIVY A XEL file size unit Jednostka rozmiaru pliku

I7AIVEIBRaT R

file delete command

polecenie skasowania pliku

T7AMIERBEBER

file creation data modification

Tworzenie pliku danych/modyfikacja

J74ILFERI

file type

Typ pliku

T71IVIER—ESHL

file information table read

odczyt tabeli informacji o plikach
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T7AIVEREE file information modification Modyfikacje informacji o pliku
T7AIVERAE file usability Uzytecznosé pliku
TTAIVERVERL new file creation Tworzenie nowego pliku

7 IV ETRER

file diagnostic information

informacje diagnostyczne o pliku

T7AIVEEFIVD file diagnostic check sprawdzenie diagnostycznych plikow
T7AIVIRE file operation Operacja plikowa

I7AILE S file attribute Atrybuty pliku

T7AIVEHESR file attribute change Zmiana atrybutéw pliku

T7AIVELL file unit Jednostka pliku

T7AIVERE file transfer Transfer pliku

T7AIVEREER file transfer request Zadanie transferu pliku

T7AIVARZEHL/ EAH

file data read/write

Zapisanie/ odczytanie danych z pliku

T7AILINR

file path

Sciezka pliku

T7AILISAT—F

file password

Hasto pliku

T7AILISNZAT—F32

file password 32

Hasto 32 pliku

T7AINAYE file header Nagtéwek pliku

I71IVREE file save destination Miejsce zapisu pliku

T7AILA file name Nazwa pliku

IT7AIVBER rename Zmiana nazwy
T7AIVREEITUR file name change command polecenie zmiany nazwy pliku
I7AIVEE file size Rozmiar pliku

T7A1ILLTRA file register Rejestr plikowy
T7AILLDRED)T file register clear Czyszczenie rejestru plikowego
T7AILL O RE R E number of file register points llos¢ rejestrow plikowych
T7AILLDRET7AIL file register file Plik rejestréw plikowych

T7AIWLDRIBRERML RS

file register capacity

Rozmiar rejestrow plikowych

JrAavyy

file lock

Blokada pliku

T7AIIAYHE R/ RR

file lock registration/cancel

Wigczanie/wytgczanie blokady pliku

P AN S AR D) Ay N1+ ]

fast transient burst test

badanie odpornosci na szybkie stany przejsciowe

aER

negative pressure type

rodzaj podcisnienia
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T7oAN—EERBL

fan cover fixing screws

Sruby mocujgce pokrywe wentylatora

IrooavE— function key Klawisz funkcyjny
7o avHh function output Wyjscie funkcji
I3 Fr—bk function chart przebieg funkciji
TIP3V TINAR function device Urzadzenie funkcyjne
IT7o9av AN function input Wejscie funkgiji

I av ANES Function input signal Sygnat wejscia funkc;ji
I7ooiar ANiRF function input terminal Zacisk wejsciowy funkcji
Trooiariavy function block Blok funkcyjny

J7o9307avH(FB)—&

function block (FB) list

Lista blokéw funkcyjnych (FB)

T3 Jovi4

function block name

Nazwa bloku funkcyjnego

T7o93 A= a1—

function menu

Menu funkcji

T7o0av LY RA function register Rejestracja funkgcji

T7E fan fault Uszkodzenie wentylatora

T7UHIEL A fan fault output Sygnat wyjsciowy uszkodzenia wentylatora
Ta—kn\vy feedback Sprzezenie zwrotne

T4—F 3yl feedback Control Regulacja ze sprzezeniem zwrotnym
T4—FR9 I LR feedback pulse Impuls sprzezenia zwrotnego
T4—FRILR feed pulse Impulsy sprzezenia

T4—F 74T —

feed forward control

Sterowanie z wyprzedzeniem

TJ4—ILRERY LT —5

field network

Sie¢ obiektowa

T—HHAn mismatch output Niedopasowanie wyjscie
T4IL5 filter filtr
J4NEAVTIY filter capacitor Kondensator filtrujacy

T4NEAVTUSRER TS

filter capacitor protection detector

czujnik ochrony kondensatora filtrujgcego

T ILAREESL

filter time constant

Stata czasowa filtru

1IN

Filterpack

Program zawierajacy filtry do odkodowania, wktad filtru

T4V A—TOTIMEE

finger protection mechanism

Mechanizm ochrony palcéw

T4 B8

heatsink overheat

radiator

T4 BERTITF— L

heatsink overheat pre-alarm

Alarm wstepny przegrzania radiatora
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T—Xk boost zwiekszy¢

JT—F boot rozruch

J—MEEL boot operation Operacja rozruchu

J—bAFoay

boot option

Opcje rozruchu

J—hENE

boot operation

Operacja rozruchu

TJ—ko74L

boot file

Plik rozruchowy

Jx4M)L &—7 EERELE

fail-safe shutdown

Wylaczenie bezpieczne w razie awarii

Jz4)L £—7 B

fail-safe circuit

Obwadd bezpieczny w razie awarii

2L £—7 VAT L

fail-safe system

System bezpieczny w razie awarii

IV £—T 72—T )L Yoy

fail-safe fusible link

Przewody topikowe bezpieczne w razie awarii

2zMI)Lt—7

fail-safe

bezpieczne w razie awarii

Jx—RTL—hk

faceplate

Plyta czotowa

Jx—RTL—hkavbkOo—)L

faceplate control

Sterowanie przez ptyte czotowg

514k ferrite Ferryt
25437 ferrite core Rdzen ferrytowy
TA—hA focus Skupia¢
TA—<vhk format format

T — b K

format type

Typ formatowania

I+hHhTS photocoupler Ztacze optyczne

TAHMHTSHERZ photocoupler isolation Izolcja za pomocag ztacza optycznego
THRSAT VY phototriac fototriak

THILE folder katalog

THILE 4 Folder name nazwa katalogu

PR font czcionka

THUMEEH]Z font replacement wymiana czcionki

THURAEY font memory Pamie¢ czcionki

BFAVE—S DR

load impedance

Impedancja obcigzenia

< AR fiE

added value

Warto$¢ dodana

AFMEME— AU

load inertia moment ratio

Wspotczynnik momentu bezwtadnosci obcigzenia

R

added function

Dodana funkcja
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TEHAR inert gas Gaz obojetny
SROES load ratio Wspotczynnik obcigzenia
Ex restore przywracanie
HEiRIE double amplitude Podwojna amplituda
FEEVE sign bit Bit znaku
TH— buzzer brzeczyk
TH—8 buzzer sound Dzwigk brzeczyka
EES recovery time Czas odzyskania
w9 hook, latch, projection Hak, zatrzask, projekcja
A&EZAH bosom obszar w podstawie maszyny do szycia z prawej stronie igly
N thick line Gruba kreska
HEFEY yield rate Stopa dochodu
i component/part Komponenet/ cze$é
PAPS: milling machine frezarka

TZAR—FPF7RLR

private IP address

Prywatny adres IP

TS50 browser przegladarka

739 flag flaga

T304 plug-in wtyczka

TSR RAFAIEVHBEAT 29, )— AL AR ALT) positivelnegative common shared type (sink/source shared type) | zacisk wspélny dodatni / ujemnny dzielony (wspélny dia sink/source)
TS5Xi8 anode anoda

JSRaEY positive common Wspdlny zacisk dodatni
TIRFYIITTAIN plastic fiber Wibkna z tworzywa sztucznego
TSRRSAN Phillips screwdriver Srubokret Philips

TSRRLELTZFRRZA/3—)

cross-point driver

Srubokret krzyzakowy

TSRAINTA4T 749970557

plasma hand-held graphic programmer

Plazmowy reczny graficzny programator

72v¥aROM flash ROM Flash ROM

759 1ROMERAHER flash ROM write request Zadanie zapisu do flash ROM
7592 ROMZE flash ROM operation Operacje flash ROMu

77y aA—k (Flashh—F) Flash card Karta flash

TIUa At flash memory Pamiec¢ flash
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75V E—4 flat motor Silnik ptaski
IZyMr—JIL flat cable Ptaski przewdd
ISy THEL flap stitch Scieg klapy

TSo9hIN—1=wk

blank cover module

Pusty modut

T3V AMRHE Bureau Veritas Bureau Veritas

TIUF branch odgatezienie

TIUFRAUE branch point Punkt odgatezienia

T)T7o5— L pre-alarm Alarm wstepny

TITUTFE preamplifier przedwzmacniacz

71)—X freeze zamrazac

T—F & bleeder resistance Rezystancja uptywowa

V) =S bleeder resistor Rezystor uptywowy

2)—2v free run swobodne dziatanie

PR preset Ustawienie wartosci poczatkowej
PR Ly 2 preset counter Ustawienie wartosci poczatkowej licznika
T vbES preset command Komenda ustawienia wartoéci poczatkowej
Ty ME preset value Wartos$¢ poczatkowa

Tty MEEIAH TS (ICPREWRI(P))

Preset value write instruction ICPREWR1(P))

Instrukcja zapisu wartosci poczatkowej

J)tvbA D preset input Wejscie ustawiajace

Ty bridge Mostek, zwora

7Yy Foayr flip flop flip flop

7Yy 7oy 7R flip-flop circuit Obwad flip-flop

TRERE stock of the defectives sktad elementéw wadliwych
TR defective product Produkt wadliwy

JUUTF IR

brilliant cut

Szlif brylantowy

TYURTI print out wydrukowaé
TYUER printed circuit board Ptytka drukowana
TIURRA NIV EER print title entry Drukowanie tytutu
TILTyTER pull-up resistor Rezystor podciggajacy

)L a—X K

Fully closed loop control

Catkowicie zamknieta petla regulaciji
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Z)Lo8—XKJ)L— T fH

Fully closed loop control

Catkowicie zamknieta petla sprzezenia

TILAT-)LIZxt T 245 E

accuracy to full-scale

Doktadnos¢ w stosunku do catej skali

TIHE YA a— pull-down menu Menu rozwijalne
T )R pull-down list Lista rozwijalna
JL—nh breaker hamulec

IL—*XFRETES

brake opening completion signal

Sygnat zakonczenia otwarcia hamulca

TL—FBAMER

brake opening request

Zadanie otwarcia hamulca

TL—FEE brake circuit Obwéd hamulca
TJL—FBERE brake permissible usage Dopuszczalne zuzycie hamulca
JL—FERAE brake usage Uzycie hamulca

TL—F €4 motor with brake Silnik z hamulcem

TL—F s braking resistor Rezystor hamujacy

JL—HiEHRBRRE

braking resistor overheat protection

Zabezpieczenie przed przegrzaniem rezystora hamujacego

TL—F I SUOREEE

brake transistor error

Bfad tranzystora hamowania

TL—F U RIRERH

brake transistor error detection

Wykrycie btedu tranzystora hamowania

TL—XHkER braking ability Zdolno$¢ hamowania
JL—%a1=vybk brake module Modut hamowania
IL—Ls frame ramka

TL—LiER frame structure Struktura ramki

IL—LEA4T—E

frame type list

Lista typdw ramki

IL—LBEIEE

frame number specification

specyfikacja numeru ramki

JL—LL—k frame rate Liczba klatek na sekunde
LAY freon freon

TLRAERERE mold-pressed metal Forma metalowa ttoczona
RNBIE vibration measurement Pomiar wibraciji

TUVIR RAYF

flex switch

Przetacznik elastyczny

TLviv— RAVF

pressure switch

Przetacznik cisnieniowy

TLviv— oy

pressure sensor

Czujnik cisnienia

JLEa—

preview

podglad

JLEa—xIU7

preview area

Obszar podgladu
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TLS7 LB HEPME—4

premium high-efficiency IPM motor

Wysokiej jakosci sprawny silnik bezszczotkowy

70— flow przeptyw

Za—Hl{# flow control regulacja przeptywu
J0—Fr—k flow chart Przebieg procesu
Ja—k/\UR broad band Szerokie pasmo

Ta—kNURIL—4

broadband router

Ruter szerokopasmowy

Jngs<J)Larvko—35

programmable controller

Sterownik programowalny

Jo4s5<7)Lasysarkn—35

programmable logic contoller

Programowalny sterownik logiczny

Jnyssvy

programming

programowanie

programming language

Jezyki programowania

TOT ST EE LR

programming language specifications

Specyfikacja jezykdw programowania

A=A K

programming specifications

Specyfikacja programowania

IOy So5 Y-

programming tool

Narzedzie programowania

TS5y —IVEAAATIYT

input area for the programming tool

obszar wejs¢ narzedzia programistycznego

TOSIUTY—ILRINSA—A

programming tool parameter

parametr narzedzia programistycznego

TOySIUE A% programming method metoda programowania
JOoys53v s 1zyk programming module programator
PA=t AN program program

TOYSL FTINARAAV LR

common device comment

komentarz do urzadzen wspdélnych

7075 LT7R—MER

program abort information

informacja odnosnie przerwania wykonywania programu

TO9SLEE

program error

btad programu

TS L—EE=4

program monitor list

Monitorowanie wykonywanych programoéw

70455 L—EiR% program batch transfer przestanie wsadu programu
7055 LEE program screen ekran programu
TRYSLF vy A program cache memory pamie¢ podreczna programu
OIS LA A program selection input wejscie wyboru programu
JnYSLERE programming language jezyk programowania

JO5SLAETEEBRASFCTOS S A

SFC program for program execution management

Pogram SFC do zarzadzania wykonywaniem programu

TOUSLETREFIVIGR

program execution status check instruction

instrukcja sprawdzenia statusu wykonywania programu

TRy S L8

program processing

wykonywanie programu
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T0U S LGIEAGS

program control instruction

instrukcja sterujaca programem

TS LB LT —N—

program timeout

przekroczenie czasu wykonywanie programu

TS LIEERTERGT

program low-speed execution registration instruction

instrukcja rejestracji programu niskiej predkosci

o5 L—R

program trace

Sledzenie programu

TOSLIZEBT YR

preset by program

ustawiany programowo

TS LI7AIL program file plik programu
PA=A N3k program branch instruction instrukcja skoku

TOSSLRAr

comment by program

komentarz w ramach programu

TRY S LAEY)

program memory

pamie¢ programu

TOYSLAE) —IEERERITRE

program memory batch transfer execution status

status wykonania transferu bloku pamieci programu

TRYSLAE)EII)TT D

clear program memory

kasowanie pamieci programu

J0Y 5 LE—FEER

program mode operation

praca w trybie programu

TOYS LEEE—FR

program priority mode

tryb priorytetu programu

TS LRE program capacity wielko$¢ programu
7055 L4 program example przyktadowy program
PA=DZ 272 projector projektor

Jovzyk project projekt

PA=DE L/ Ny e N/ project window okno projektu
TRy EE project management zarzadzanie projektem
IO IR E verify project weryfikacja projektu
PA=DZE AV &/l project script skrypt projektu

JasrHrTF—4

project data

dane projektu

JoszHrT—4—8&

project data list

lista danych projektu

TavIT SR

project data configuration

konfiguracja danych projektu

PA=DZ S/ NS

project contents list

spis zawartosci projektu

pA=DZ 7] project name/project nazwa projektu/projekt

O oA project field pole projektu

R+ XCPU Process CPU CPU sterowania procesem
TOwRT75— L process alarm alarm procesowy

TOtRT7S—LETR

Process alarm upper lower limit

dolna granica gérnego alarmu procesowego
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TO+vRT75—LLETRIE

Process alarm upper lower limit value

warto$¢ dolnej granicy gérnego alarmu procesowego

TRatR7S—LLELER

Process alarm upper upper limit

g6rny granica gérnego alarmu procesowego

TOvRT7S—LEFA

Enable process alarm

uaktywnienie alarméw procesowych

TOvR7S—LEIE

Disable process alarm

zablokowanie alarmow procesowych

TOERT7I—LT TR

Process alarm lower lower limit

dolna granica dolnego alarmu procesowego

TOER75— LT FRIE

Process alarm lower lower limit value

Wartos$¢ dolnej granicy dolnego alarmu procesowego

TAtER7S—LT LR

Process alarm lower upper limit

gorna granica dolnego alarmu procesowego

TRatER7S5—LT LIRE

Process alarm lower upper limit value

Wartos¢ gornej granicy dolnego alarmu procesowego

TOEREHT—4

process condition data

dane dotyczgce warunkdéw procesu

TOERRKET—4

process status data

dane statusu procesu

PARR &S T

process control

sterowanie procesem

TOtRGIHEEE

(programming language for) process control

jezyk programowania do sterowania procesem

TOtRGIHEG R

Process control instruction

Instrukcja sterowania procesem

JotXR{E process variable Zmienna procesowa
Jovy block blok
J0vouikz block switching przetaczenie bloku

Ty otz AKX T7MILL P RA

file register in the block switching method

rejestr pliku w metodzie przetaczania bloku

Joyot)ERamR block switching instruction instrukcja przetaczenia bloku

TOv s E R block detailed configuration szczegotowa konfiguracja bloku

T 0y H R EER block exclusive OR alternatywa wykluczajaca OR dla bloku
Ty ok Block comparison poréwnanie danych w bloku danych
TOvOEE SR ERER block exclusive NOR alternatywa wykluczajaca NOR dla bloku
Oy Rk block list lista blokéw

ZJaTFok protect zabezpieczenie

TOTFHIRRAVF protect switch przetacznik zabezpieczenia

Jora protocol protokot

TRrILEFTRET Protocol execution completion Zakonczenie wykonywania protokotu
Jaka/LEITIREE Protocol execution status status wykonywania protokotu
TORaLEITER Protocol execution request zadanie wykonywania protokotu
JOraLEITEERMRE Number of stored protocol execution logs |Liczba zapisanych logéw wykonania protokotu
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TOraLNEITREZAHRAUAE

Protocol execution log write pointer

Wskaznik zapisu logéw wykonywania protokotu

JOraLRITEELL No protocol execution log Brak logéw wykonywania protokotu
JokajLiEm Add protocol Dodaj protokot

JOraLBFEE Protocol registration selection Wyhbor rejestracji protokotu

Jora)L & Number of registered protocols Liczba zarejestrowanych protokotéw
JOoraLEE Protocol No. Numer protokotu

TRraJLEREST Protocol unexecuted Niewykonany protokét

JokraL4 Protocol name Nazwa protokotu

PA=TAG property Wiasnos¢, wrasciwosé

TR Fa—k

property sheet

arkusz wiasciwosci

A=l prompt podpowiedz

HiRE negative logic logika ujemna

FRRE resolution rozdzielczosé

SEL dividing ratio wspotczynnik dzielenia
7YY bearing tozysko

RFVGTH—=T

pairing open

Otwarcie sparowanego potaczenia

T8 smooth/even gtadki/rowny
Ty averaging usrednianie
TR EE average time setting value Warto$¢ ustawienia czasu usredniania

i 5l #E KR (ORE ER)

parallel connection(OR logic circuit)

potaczenie réwnolegte (obwod logiczny LUB)

RN—I9IETILQCPU

Basic model QCPU

Podstawowy model QCPU

R=UGALRTT—R1Zwhk

paging interface module

modut interfejsu stronicowania

R—X base podstawa

R—RT7H5T45 base adapter adapter podstawy

R—ZH/N\— base cover ostona podstawy

N—RE@A base screen ekran gtéwny

R—RIETE base specification specyfikacja podstawki

R—RJE BT base circuit shut off Wytaczenie obwodu podstawowego
RN—RIEHR base information Informacja podstawowa
R—ZZRBYR number of base slots liczba gniazd w plycie bazowej
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N—2R a4 TBMER

additional information for base type

dodatkowe informacje o rodzaju ptyty bazowej

N—ZEFFR

base installation hole

otwér montazowy ptyty bazowej

R—RNVK base band pasmo podstawowe
R—RER base podstawa
R—XE—F base mode tryb podstawowy
AN—R1zZyk base module modut podstawowy

AN—RAZyrEE

base module error

btad modutu podstawowego

~NyE—)L ha ha (hektar)
RIMIL vector wektor
RYL LI vector control sterowanie wektorowe

RNALTIH+—rE

best-effort type

najlepsza mozliwa (np. przepustowos$c), jednak bez gwarancji poziomu ustugi

~ys Header Nagtéwek

NS ER header nagtéwek

ANYYLHR helium gas hel

A H LR Helical interpolation interpolacja spiralna
AT help pomoc

EME—F displacement mode tryb przemieszczania
it convert konwertowanie
RHET1ILE polarizing filter filtr polaryzujacy

=$-3 deviation odchytka

REHAIUE deviation counter licznik impulséw odchytki
wmE edit edycja

fmILAIE eccentricity measurement pomiar mimosrodowosci
RUF pliers szczypce

RALH pointer wskaznik

RAV AT IRET pointer branch instruction instrukcji rozgatezienia wskaznikiem
RAVTAVTTINAR pointing device urzadzenie wskazujace

R4 TF—T L

point table

tablica punktow

yACEb

differentiation of orientation

rozréznienie orientacji

2

expand

rozszerzenie
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BAEE E R—35UFRE
BE heat dissipation rozproszenie ciepta
R—XEm pause screen ekran wstrzymania
R—b port port
R—+EE port number numer portu
R—bk<v TR0 port-mapped I/O mapowanie we/wyj interfejsu
R=U2T polling odpytywanie
R—VTERZERH polling request reception cycle cykl otrzymywania zapytan o dane
R—ILFE—F hold mode tryb wstrzymania
A= ball screw $ruba kulowa
R—IL A TEVF ball screw pitch odleglose pormiczy sasiedrimi krawedziami guint $uby kulowe
R— LR SY—R ball screw lead przesunigcie osiowe na jeden pefny obrot $ruby kulowej
R—L—bk baud rate predkosé komunikaciji
i e ] 4 interpolation control sterowanie interpolacja
RrybEZHEN pocket seaming szycie kieszeni
RER protection circuit obwod zabezpieczajacy
RERBE enclosure rating klasa obudowy
GHREHAGE—ILFEA) hold output wstrzymanie stanu wyjscia
RSFER &R maintenance parts czesci zamienne
B o auxiliary axis 0$ pomocnicza
RARFRLR host address adres hosta
RANESRR host machine host
RRARAYE post head sufiks
RALE host name nazwa hosta
BIREE bus voltage napiecie szyny
RE save zapis
REUXF button text opis przycisku
Ry RE—k hot-start goracy start

AyhRE—hE—F

hot-start mode

tryb goracego startu

Ry T7vS

popup

wyskakiwanie

RyTF7vITF7S5—L4

popup alarm

wyskakujacy alarm
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RYT TV TRILREREBRIE T A= a—

Completion of pop-up inhibit status resumed menu

Zakonczenie stanu blokowania wyskakujacego menu

Ry T 7T EILIREMRR A= 1 —

Pop-up inhibit status resumed menu

Stan blokowania wyskakujacego menu

Ry TPy TIz—RATL—k

pop-up faceplate

wyskakujaca panel czotowy

Ry T Ty TAZa1—

popup menu

wyskakujace menu

RELTYT bottom up obrécony, do géry dnem

RIMT hob processing frezowanie obwiedniowe

RYF7F polyamide poliamid

RY7YL—bk polyarylate poliarylan

R XA YF polyswitch bezpiecznik polimerowy powtarzalny, przetacznik wielotorowy
Rya—L volume gtosnosé

RILk bolt $ruba

RIARNFUR white balance balans bieli

<—7h marking unit urzadzenie znakujace

T—F 0 ER marking information Informacja znakujaca
T—FNE marking processing Proces znakowania

X—9Fa1—T mark tube rurka znakujgca

=y margin margines

Y498QRI—F micro QR codes kwadratowy kod kreskowy
E&tzi=wi=k D5 MPU, microprocessor MPU, mikroprocesor

K =7 microcomputer mikrokomputer

TAaAUER microcomputer connection potaczenie mikrokomputera
RA4AVTATSLIYT microcomputer program area obszar programu mikrokomputera

vA(ar7asS5.La3—)L

microcomputer program call

wywotanie programu mikrokomputera

IAAVR—F microcomputer board ptytka mikrokomputera
<A E—F microcomputer mode tryb mikrokomputera

YAF 1B cathode katoda

TAFTRIEY negative common wspolny potencjat ujemny
TAFARSAN flathead screwdriver Srubokret ptaski

YAFRARLERILRAFRARSA/3—)

flat-blade driver

Wkretak z koncowka ptaska

E4PZS

mouse

myszka
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BA&GE E R—35UFRE
TR mouse operation obstuga myszki
AL preprocessing przetwarzanie wstepne
fEIE membrane pressure ci$nienie membrany
<O FE R macro register circuit obwdd rejestracji makro
ROOGHEIHTNIR macro instruction argument device operand instrukcji makro
B (P42 bend radius promien ugiecia

&7k AV

machining center

centrum obrébcze

RVTFIAY

machine analyzer/Machine analyzer

analizator parametréw maszyny/Analizator parametréw maszyny

vrarvkao—3

machine controller

sterownik maszyny

Y XYJROM masked ROM maskowana pamie¢ ROM
TARVIREE mask status status maski

E@ Sk L | mask control sterowanie maski
YRIERR masked display Wyswietlanie maskowane

TYAS/B—H)LAZyk

master/local module

modut master/lokalny

YREA—RL—T Master-slave Master-slave
TYREAE master station stacja master
TYRAYNZ master switching przetaczenie nadrzedne

IRAaAvkO—)L

master control

sterowanie nadrzedne

<TRAavkO—)L&S

master control instruction

instrukcja sterowania nadrzednego

T AAEH

master shaft

gtéwny wat

TRBAL—T&#R

Master-slave operation

Praca master-slave

YRRz yk master module modut master
YRR YF mat switch czujnik maty bezpieczenstwa
TR ORA NGRS Matrix input instruction instrukcja odczytu matrycy

RR—ILRL YT IVER R EE

manifold serial transfer equipment

modut komunikacji szeregowej z wyspa zaworowg

X=a7I)L

manual

podrecznik

Yo7 )L R RE

manual supply status

status dostawy podrecznika

Y-aT7ILEE

manual number, manual code

numer podrecznika, kod podrecznika

Y=a7ILE—F

manual mode

tryb reczny

Y27 IERK

Open User's Manual

Otworz podrecznik uzytkownika
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H%HE % R—5F e
E3 wear zuzycie
TILFCPUBIEAT/NMR cyclic transmission area device Urzadzenie z obszaru cyklicznej wymiany danych
T JLFCPURRIEF AT multiple CPU shared memory pamieé wspélna systemu wieloprocesorowego

Y ILFCPUBIEEREARARN—R 1=y

multiple CPU high speed main base module

szybka gtéwna ptyta bazowa systemu wieloprocesorowego

Y IILFCPURIERBIETIUT

multiple CPU high speed transmission area

obszar szybkiej wymiany danych w systemie wieloprocesorowym

TILFCPURIERBIEERTS

multiple CPU high-speed transmission dedicated instruction

zadedykowana instrukcja szybkiej wymiany danych w systemie wieloprocesorowym

< ILFCPURIERBEAEY

multiple CPU high speed transmission memory

pamie¢ do szybkiej wymiany danych w systemie wieloprocesorowym

T JLFCPURBIEZE/ AR

multiple CPU high speed bus

Szybka magistrala systemu wieloprocesorowego

TILFCPUBIEZRNR M IGERAT S

dedicated instruction of multiple CPU high speed bus

zadedykowana instrukcja szybkiej magistrali systemu wieloprocesorowego

< JLFCPURBENI Lyl 2T 7

multiple CPU auto refresh area

automatycznie od$wiezany obszar pamieci systemu wieloprocesorowego

YIILFCPUBIEEER®S

multiple CPU transmission dedicated instruction

zadedykowana instrukcja wymiany danych w systemie wieloprocesorowym

< JLFCPUFE R HAZ A &

multiple CPU synchronous interrupt

synchroniczne przerwanie systemu wieloprocesorowego

< IJLFCPUME B &t R H#A multiple CPU clock synchronization  synchronizacja zegara systemu wieloprocesorowego
T ILFCPUL AT Ly multiple CPU systems systemy wieloprocesorowe
TILFCPUL R T LERGS multiple CPU system dedicated instruction |Zadedykowana instrukcja systemu wieloprocesorowego

< JLFCPURIEASL EIF

multiple CPU synchronized boot-up

synchronizowany start systemu wieloprocesorowego

T ILFCPUINTA—A

multiple CPU parameter

parametr systemu wieloprocesorowego

TILFHRRY

multi-tasks

zadania systemu wielozadaniowego

RILFFroRI

multi-channel connection

potaczenie wielokanatowe

TILFROYF(RL—T)

multi-drop (slave)

multi-drop (slave)

TILFRaYTY s

multidrop link

potaczenie wielopunktowe

TILFROyTYo sk

multidrop link module

modut komunikacji przy potaczeniu wielopunktowym

JRILFILIY multiplexer module modut multipleksera
JRILFILIRZRF multiplex element element multipleksujacy

FHHRE rounding error btad zaokraglenia

BV 3A 7 sneak path $ciezka nieplanowanego potaczenia
YUFIREAFE Manchester code kodowanie typu Manchester
IUFIREIAFR Manchester method metoda Manchester

TR IAVRATI—R

man-machine interface

panel operatorski

-y mT

milling

frezowanie
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BA&GE E R—35UFRE
amE|Y clockwise W prawo
RAHERE anticipated Production oczekiwana produkcja
ES% sewing machine maszyna do szycia
BEER confirmation of closure potwierdzenie zamkniecia
REE quotation cudzystéw

STAT LA LS EaA—X

medium time-lag fuse

bezpiecznik o sredniej predkosci dziatania

E=Fa7 I— miniature relay przekaznik miniaturowy
= NT—=L— minipower relay przekaznik niskiej mocy
RE specimen prébka

Ro9 easy-to-see tatwo widoczny
35—RE mirror image lustrzane odbicie
YIS L mg miligram

U millisecond milisekunda

S A—kIL mm milimetr

®/BR/IFH none/even/odd brak/parzysty/nieparzysty
BELAAN non-contact input wejscie bezstykowe
BARE intensity intensywnos$¢

wR—8 instruction list lista instrukcji

Aravka—35

main controller

gtéwny sterownik

HMUo—lroRTNT 5L

main sequence program

gtéwny program sterowania

AMUIIN—FoTOgS5 L

main routine program

gtéwna procedura programu

A—7 manufacturer producent

A—E—)L— meter relay miernik panelowy

A—H1EEE meter type typ miernika

A—5H meter panel panel z miernikami

A=k m metr

AH— megger miernik rezystancji izolacji

A NERE mechanical system system mechaniczny

ANETOT S L mechanical system program programowanie systemu mechanicznego

A R— B

mechanical support language

jezyk obstugi systeméw mechanicznych
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AR@ARTH) female (connector) zenska (wtyczka)
ARAR cutting method metoda obrobki
Ayt— message komunikat
Ayt—RY message tag znacznik komunikatu
ATATY median mediana
AZa— menu menu
AZa—HERL menu configuration konfiguracja menu
A=a1—E% menu transition dynamicznie wyskakujace menu

AZa—F&RIF7AIL

menu definition file

plik definicji menu

AZa—/N— menu bar pasek menu
BRE eye protection ochrona oczu
AEY memory pamigc

Ba&Y scales skale
AEYH—F memory card karta pamieci

AEYH—FAET—R2 =k

memory card interface module

modut interfejsowy karty pamieci

AEYH—FEAKR

memory card use conditions

warunki uzywania karty pamieci

AEYH—FEBEERE

number of mountable memory cards

maksymalna liczba kart pamieci

AEYH—R~ERIE communicate with memory card komunikacja z karta pamieci
AR memory specifications specyfikacje pamieci
AEFERKEFHL memory usage status read odczyt statusu uzycia pamieci
AT BREEER memory defragmentation defragmentacja pamieci
AEYBRFYT memory selection chip uktad wyboru pamieci
AEYTATHE memory protection zabezpieczenie pamieci
AEYT VIR0 memory-mapped I/0 mapowanie pamieci wejsé/wyjsé
AEYERE memory capacity wielko$¢ pamieci

AM)yk advantage zaleta

ATFURA maintenance konserwacja
AVTFURIEESE service personnel personel serwisu
AUTFUREBHA maintenance signal output wyjscie sygnatu konserwaciji
ATFURBARES maintenance timer signal sygnat timera konserwacji
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AUN—y TR

membership function

funkcja cztonkostwa

EiRh surface runout bicie powierzchniowe
'3y motion ruch
E—32CPU Motion CPU Jednostka centralna procesora ruchu

ET—iavarvko—5

Motion controller

Sterownik ruchu

E—Y3avka—5CPU

motion controller CPU

procesor CPU sterownika ruchu

E— 3l

motion control

sterowanie ruchem

E—larvaizvk

Motion module

Modut sterowania ruchem

T4

motor

silnik

E—ZEERH

motor speed

predkosc silnika

E-ABEER (EFY—<IL)

motor overload rejection (electronic thermal)

wytaczenie silnika z powodu przeciaZenia (elektroniczne zabezpieczenie termiczne)

21T

motor pole number

liczba biegunow silnika

E-SEEES

motor drive command

komenda ruchu silnika

ETHEAEERE

Motor combination error

niewtasciwy wybor silnika

EEY—SIREFAF—T1—R

motor thermistor interface

wejscie termistora silnika

ETAMBERAAEEE—AVE

load inertia moment to motor shaft

moment bezwtadnosci obcigzenia na wale silnika

ET-AERERARNLY

load torque to motor shaft

moment obcigzenia na wale silnika

E—2ERE motor speed predkos¢ silnika

E—2ERER rated motor current znamionowy prad silnika

E—2EH motor constant stata silnika

E—ARBHIL—* motor electromagnetic brake elektromagnetyczny hamulec silnika

E—AERIE

Motor current value

natezenie pradu silnika

E—42MLY

motor torque

moment napedowy silnika

E—ARHLEEL

motor-less operation

tryb testu bez podtgczania silnika

E—HRBERFER

motor load ratio

wspotczynnik obcigzenia silnika

E—ATSUUAR

motor flange direction

kierunek kotnierza silnika

E—ARyMREL

motor hot coefficient

wspétczynnik cieplny silnika

E—5AU—FR

motor lead wire

przewdd fazowy silnika

T2 ER

motor exciting current

prad wzbudzenia silnika

E—420v99

motor lock

blokada silnika
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B #EE R—SUFEE
EINES motor frame number numer korpusu silnika
E—FK mode tryb

E—FUIE mode switching przetaczanie trybu
E—FUBRAVTF mode selection switch przetgcznik wyboru trybu
E—FERERMVTF mode setting switch przetacznik wyboru trybu

E—AVMAE

moment load

moment obcigzenia

E—IJLK

mold

odlew

E—)LR#RE

molded resin

zywica formowana

BRRE visual inspection kontrola wzrokowa
BiE(E target value warto$¢ zadana
XF character znak

XFITHE line space interlinia

XFiER character type typ znaku

XF&E character height wysokos$é znaku
pgcal character width szerokos¢ znaku
EVa—Like modularization modutowosé
EPaIRX modulus modut (warto$¢ bezwzgledna)
X5 character string ciag znakoéw

ET L modem modem

ETFLAVEITTI—R1ZYE

modem interface module

modut do podtaczenia modemu

ETIVHIES A

Model loop gain

wspétczynnik wzmocnienia modelu

E7 LG I model adaptive control sterowanie za pomocg modelu adaptacyjnego
=43 monitor monitor

EZSTATL monitored item monitorowany parametr

TSGR start monitor start monitorowania

E=A7—TIL monitor cable kabel monitora

A% monitor destination wybrany monitor

EZAETH during monitor execution monitorowanie aktywne

EDAEH monitor conditions warunki monitorowania

EARR monitor target monitorowane dane
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E=AY—IL monitor tool narzedzie monitorowania

BE-SFIE stop monitor zatrzymanie monitorowania
EZAT—2IER monitor data information opis monitorowanych danych
EDAT—RER monitor data registration rejestracja monitorowania danych
ESEE monitor registration rejestracja monitorowania

EZAN—RYT ST

monitor trace graph

wykres monitorowania danych

EZHANNYT7

monitor input buffer

bufor wejsciowy monitorowania

EDARTE

monitor display

wyswietlanie monitorowanych danych

E-AE—F

monitoring mode

tryb monitorowania

EZAYVGTRL—R

monitoring trace

Sledzenie monitorowanych danych

/71 monochrome monochromatyczny
E/9016RE5A 16 (grayscale) 16 (skala szarosci)
E/V)vUIC monolithic IC (MIC) monolityczny ukfad scalony
BNER leakage current prad uptywu

BAN hardening hartowanie

PYET redo cofnij

AEME injurant Substancja szkodliwa
AMEHR effective pixels efektywne piksele

a—+4 user uzytkownik

A—H—Xv=a7Il

user's manual

instrukcja uzytkownika

a1—YEE user-created screen ekran uzytkownika

aA—HEER user switching przetaczenie uzytkownika
aA—HIEE user-specified zdefiniowany przez uzytkownika
21— B8HhIY7 user setting area obszar ustawien uzytkownika

A—YREVATLIVT

user setting system area

obszar systemu ustawieh uzytkownika

A—HERA/42245908Y9No.0

user timing clock No.0O

zegar taktujacy uzytkownika nr 0

A—HERZY

user-defined tag

znacznik zdefiniowany przez uzytkownika

A—HFERR

obtained by user

uzyskany przez uzytkownika

A—Y &K

user registration

rejestracja uzytkownika

1 BRI — LR

user registration frame creation

tworzenie danych rejestracji uzytkownika
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A—HEFIL—LIEE

user registration frame specification

specyfikacja danych rejestracji uzytkownika

A—HEHIL—LAR

user registration frame contents

zawartos¢ danych rejestracji uzytkownika

aA—HIEAR

closed to users

niedostepne dla uzytkownikéw

aA—HEYT« usability uzytecznoscé

aA—HJ0535.4 user program program uzytkownika

a1—H4 user name nazwa uzytkownika

A—HAFER check user name sprawdzenie nazwy uzytkownika
aA—HFZANE user name entry field pole wprowadzania nazwy uzytkownika
A—HZFKkANFER check user name entry sprawdzenie wprowadzonej nazwy uzytkownika
A—Hryt— USER MESSAGE KOMUNIKAT UZYTKOWNIKA

A—HAyt—CEE

user message screen

ekran komunikatu uzytkownika

User message instruction

instrukcje dotyczace komunikatu uzytkownika

user floppy disk

dyskietka uzytkownika

user range

zakres danych uzytkownika

User range write request

polecenie zapisu danych uzytkownika

User range setting gain value

warto$¢ wzmocnienia nastawy zakresu uzytkownika

utility

program narzedziowy

FEER induced current prad indukowany

LTpe transportation transport

WEROER cautions regarding transportation zalecenia odnosnie transportu
azvyk module modut

a1 =-yrREADY Module READY Modut GOTOWY

A=YRTFIOERTINAR

module access device

urzadzenie dostepu do modutu

AZybETEERMF TR

module top cover mounting screw

Srubka mocujgca gérng pokrywe modutu

i Bel] 24

module name

nazwa modutu

AzyhaFHL

module model name read

odczytana nazwa modelu modutu

i BeSV] S E

module/module replacement

modut/zmiana modutu

A=vhEEREER

module fixing bracket

wspornik montazowy modutu

A=whEIEIR

module fixing hole

otwér montazowy modutu

A=yrEIERY

module fixing screw

$rubka montazowa modutu
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AZYrEERDNR

module fixing hole

otwér montazowy modutu

A=vhEERREE

module fixing projection

element montazowy modutu

A=vyrEERTVY

module fixing hook

zaczep montazowy modutu

dAzybkaro4

module connector

ztacze modutu

a=yh—E X FEfREEH

reads module service interval

odczytuje czestotliwosé przegladéw modutu

2=y ER module type typ modutu

a=yhEH Condition Warunek

aA=yhRE module verify weryfikacja modutu

=S R Module's Detailed Information/Module's Detailed Information | Szczegélowe Informacje o Module/Szczeg6lowe Informacie o Module
A=y EER module top view widok gérny modutu

2A=yMER module information informacje o module

AZyMEERIZERAT RS

module front cover mounting screw

srubka montazowa przedniej pokrywy modutu

AZYMREA=a—

module setting menu

menu ustawien modutu

aA=yhER

module selection

wybdr modutu

a2 =yk5:EE1/O No.

module start I/O No.

poczatkowy adres wej/wy modutu

A =yhETERR

module front view

widok przedni modutu

Module mounting address

Adres zamocowania modutu

number of mountable modules

liczba modutéw, ktére mozna zainstalowac

module mounting lever

dzwignia mocowania modutu

A=vhiEF

module/module terminal

modul/ listwa potgczeniowa modutu

A=Yk TFHoZhILN—Day

module technical version

wersja modutu

A=yhERIGF

module power supply terminal

listwa zasilania modutu

A=yhERAR

module power supply part

czes¢ zasilania modutu

AZyrRYRIT RS

module mounting screw

$ruba montazowa modutu

AZYRERFIFRDR

module mounting hole

otwdr montazowy modutu

A=wkINSA—A

module parameter

parametr modutu

i BV '

No. of boards in module

Liczba ptytek w module

A= yhEi

module read

odczytany modut

A=yk)ILys B

module refresh time

czas odswiezania modutu

A=wyhEss

module connection

potaczenie modutu
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A-—wyhEERTYY

module connecting hook

zawias mocujacy modutu

AZN—HILETIL

universal model

modut uniwersalny

dA=/N—%JLETILQCPU Universal model QCPU Uniwersalny procesor serii Q

B welding spawanie

AE capacity, area, space pojemnosc, powierzchnia, przestrzen
=4 manners sposoby

FEUHL call wywotanie

FiAH import import

B L read out odczyt

KU stranded wire przewdd pleciony

1€V R license licencja

FAbh—T> light curtain bariera swietlna

palwi=bals write protect zabezpieczenie przed zapisem
SANTRTIRRAYF write protect switch przetacznik zabezpieczenia przed zapisem
FATSVIT 4% library editor edytor bibliotek

ATV lineup program

SAUAESIT4TAR online system system online

SAUE line type typ linii

production line controller

sterownik linii produkcyjnej

SAVRE line speed predkos$¢ linii

SAV /4R line noise zakt6cenia linii
FAVI/AXT4ILE line noise filter filtr zaktocen zasilania
SAUEZS line monitor monitor linii

STUTILEE radial load obciazenie obrotowe

SUTY radian radian

SOTUER radian conversion konwersja kata z lub na radiany
FUFIAXTAILE radio noise filter filtr zaktocen radiowych
SUFRUF needle-nose pliers szczypce wydtuzone potokragte
FUAREY radio button przycisk opcji

5= ladder drabinka
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7 —E ladder diagram schemat drabinkowy
FE—=J05 5L ladder program program drabinkowy
FFTYhERE ratchet wheel koto zapadkowe
ET drop spadek
ZvF latch zapamietanie
ZvF L— latching relay przekaznik podtrzymujacy
ZvF R latch circuit obwod podtrzymujacy
IVFHAIUEAN latch counter input wejscie zapamietania stanu licznika
SYFHIVEAANES latch counter input signal sygnat wejéciowy polecenia zapamietania stanu licznika
SYFhIUME latch count value zapamietana wartos¢ licznika

IYFhIUMES

latch count value number

liczba zapamietanych wartosci licznika

EES
SvFhIUMESH L& ICLTHRD1(P))

latch count value read instruction (ICLTHRD1(P))

instrukcja odczytu zapamigtanej wartosci licznika (ICLTHRD1(P))

SYFHUT

latch clear

kasowanie pamieci podtrzymywanej

SuFH\T Rl

latch clear operation

operacja kasowania pamieci podtrzymywanej

SYFT—ANVITYTRIERDER

Latch data backup operation valid contact

stykowy sygnat wykonania kopii j danych w pamigci podtrzymywanej

FYFTINAR latch device operand podtrzymywany

ZyFEH latch range zakres podtrzymywanych operandow
ZvFIL— latch relay znacznik podtrzymywany

SyEVY lapping zawalcowanie, zakucie

IR0 labeling processing etykietowanie

2% label etykieta

INILER register a label rejestracja etykiety

SN TOY ST A L HIER

label programming reversible conversion information

informacja o konwersji odwracalnej programowania etykietowego

SR)ILTAYS L

label program

programowanie etykietowe

SANLTOY S LS EHRIER

label program reversible conversion information

informacja o konwersji odwracalnej programu etykietowego

9 rank ranga, stopien

L& random number liczba losowa

TR L random losowy, przypadkowy
FURLTIRRINYTT random access buffer bufor o dostepie swobodnym

SV LTI RRANYITICEBRIE

communication using the random access buffer

komunikacja z uzyciem bufora o dostepie swobodnym
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FUF LEAH random write zapis typu random
SV LGEHL random read odczyt typu random
v lamp lampka
SUTERE lamp load moc lampki
U7k reactors dtawiki

7 It L AN RLEIE

Real sensorless vector control

rzeczywiste bezczujnikowe sterowanie wektorowe

U7 IEA L

real time

czas rzeczywisty

DF7NEA LA —bFa—=27

real time auto tuning

automatyczne strojenie w czasie rzeczywistym

U7 ILE—F real mode tryb rzeczywisty

=T Xk leak test test szczelnosci

J—Faxo4% lead connector przewdd zasilajacy

J—RRAvF lead switch przetacznik do montazu na kablu
1) —FiR lead wire cyna lutownicza

—F5A L lead time okres realizaciji

J—rJL— lead relay kontaktron

JRNT restore przywracanie

1) A7 BRASAHET restore start before przywracanie przed startem
YRARTET restore complete przywracanie zakonczone

VA7 #RLEITHEE

specification of restoration repeated execution

konfiguracja powtdrnego przywracania

YARTRITH restore executing przywracanie aktywne
YALTOT S L list program drukowanie programu
JRME—F list mode tryb zapisu w formie listy
vk reset reset

)ty ERRIRAE reset status status resetowania
Dty ERIES reset signal sygnat reset

)ty E reset circuit obwdd resetowania
JEybaqiL reset coil wytgczenie znacznika
)ty by at reset podczas kasowania
ey RALF reset switch przycisk resetowania
Yty EE reset operation resetowanie
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Jeyhaq L

reset time

czas resetowania

JEYrE—RRAVTF

reset mode switch

przetacznik trybu resetowania

HRER ideal line idealna linia

J)Y—RT—% resource data dane zasobu

)ya2— return powr6t

JR—2F— return key przycisk powrotu

JFo L lithium lit

VFOLERE lithium content zawartosc litu

F) LE; lithium battery bateria litowa

pake) acceleration przyspieszenie

R ARl listening side strona mikrofonu

)7L ripple pulsowanie

Yy ILERE ripple voltage napiecie pulsowania

)y L3 ripple ratio wspodtczynnik pulsacii

k54 retry wznowienie

S/ EI% number of retries liczba préb wznowienia
S ABIA—/— retry count excess przekroczono licznik préb wznowienia
YrSAETRL R retry execution waiting time opO6znienie proby wznowienia
JESAEREREE retry execution count licznik préb wznowienia
JrSA during retry proba wznowienia aktywna
YESARER retry not performed préba wznowienia nie przeprowadzona
Y7 T34 linear encoder koder liniowy

=7 Rr—IL linear scale Skala liniowa

Y=Fhoo% linear counter licznik liniowy
Y=F7H—HRE—42 linear servo motor liniowy silnik serwo
YZTIRENETE—H linear vibration motor liniowy silnik wibracyjny

YZT7ERE—S

linear DC motor

liniowy silnik pradu statego

V=7EE linear voltage napiecie state
=7 REE—% linear synchronous motor liniowy silnik synchroniczny

J=TFINILRE—H

linear pulse motor

liniowy silnik impulsowy
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J=F7E—4 linear motor silnik liniowy
Y=T7HEEE—H linear inductive motor liniowy silnik indukcyjny
J=F7314X linearize linearyzacja

JZa—=7ILY—I)L

upgrade tool

narzedzie uaktualniania

JI7LUARRZ=aTIL reference manual instrukcja
)74 lifter podnosnik
DTIER ripple current prad pulsacji
JoLvyoa refresh odswiez

VILyLa b ET—SZERH

refresh data reception cycle

cykl otrzymywania od$wiezonych danych

oLy aET refresh execution wykonanie od$wiezania
JoLyiatih refresh output odswiezanie wyjscia

oLy i refresh processing proces ods$wiezania
YILwaTiNAR refresh device urzadzenia (operandy) odswiezania
oLy am# number of refresh points liczba od$wiezanych punktow
JIoLyia A refresh input odswiezanie wejscia

I aNTA—4

refresh parameters

parametry odswiezania

YLy adERT refresh not executed odswiezanie danych nie wykonane
YoLyiaAR refresh mode tryb od$wiezania

YLy atis refresh instruction instrukcja od$wiezania

YRS AIILE limit cycle method metoda ograniczenia cyklu
JIyMES limit signal sygnat ograniczenia

D2YMESHIEURZES

limit signal control switching signal

sygnat przetaczania ograniczenia sygnatu sterowania

JZYbRAYF limit switch wytgcznik krancowy
JE—F T—F remote mode tryb zdalny

JE—HM/0F remote I/O station zdalna stacja wejsc¢/wyjsc
JE—R/OFR Yk remote I/O network sie¢ zdalnych wejsé/wyjsc

JE—N/ORYRE—R

remote I/0 network mode

tryb komunikacji zdalnych wejs¢/wyjsc

JE—F/ORYET—%H

remote I/0 network

sie¢ zdalnych wejsé/wyjsc

JE—F/02Z=vhk

remote I/0 module

modut zdalnych wejs¢/wyjsc

1)JE—FPAUSE

remote PAUSE

zdalna komenda PAUSE
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1)JE=—MRESET remote RESET zdalna komenda RESET
1)E—FRUN remote RUN zdalna komenda RUN

1JE—FRUN/PAUSEHE =

remote RUN/PAUSE contact

zdalny sygnat stykowy RUN/PAUSE

1)JE—FRUN/STOP

remote RUN/STOP

zdalna komenda RUN/STOP

IJE—FSTOP

remote STOP

zdalna komenda STOP

VE—LF

remote station

stacja zdalna

1) E—hFBReady

Remote station ready

Zdalna stacja gotowa

VE—FRRE Remote station points punkty zdalnej stacji
JE—FREF remote station number numer zdalnej staciji
JE—FHS remote output zdalne wyjscie

JE—MEE

remote operation

Zdalna obstuga

JE—FF—3FIL

remote terminal

zdalne tacze

JE—F2—ZFILH—FIER

remote terminal card information

dane karty zdalnego tacza

DE—FTNARB

remote device station

zdalna stacja

JE—FTNARBAZO XS4 XFIR

remote device station initialization procedure

procedura inicjalizacji zdalnej stacji

U:E_l‘?/ \,rx%/r::/’('?'ff%llﬁﬁﬁ

Register remote device station initialization procedure

Rejestracja procedury inicjalizacji zdalnej stacji

VE—bTNARBAZI v T4 XFIBRFHIEE

Specify station for registering remote device station initialization procedure

Woprowadz stacje dla rejestraciji procedury inicjalizacji zdalnej stacji

JE—FAHARXRY)

remote I/O (RX, RY)

zdalne wejscia/wyjscia (RX, RY)

JE—FAEHBE

remote input/output station

stacja zdalnych wejsc¢/wyjsé

JE—FAS

remote input

zdalne wejscie

JE—FARNYTLYL 2T

remote input refresh area

obszar odswiezania zdalnych wejs¢

JE—FAHNIILYD AT INALR

remote input refresh device

odswiezanie sygnatu zdalnego wejscia

JE—hRyrBME—F

remote network additional mode

tryb dodatkowej zdalnej sieci

YE—hRYFE—F

remote network mode

tryb zdalnej sieci

JE—F/RRT—F

remote password

hasto zdalnego dostepu

JE—FRT—FR1=yMMER

remote password target module information

dane hasta zdalnego dostepu do wybranego modutu

JE—FRT—FFzvy

remote password check

sprawdzanie hasta zdalnego dostepu

JE—FSRT—KEREE

Remote password count

licznik préb wprowadzenia zdalnego hasta

JE—FT RS

remote master station

zdalna stacja master

DE—ha=wb

remote module

zdalny modut
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VE—IVFIIVT

remote latch clear

zdalna komenda kasowania pamieci

JE—FJEYH remote reset zdalny reset

JE—FLDRA remote register zdalny rejestr

mEst flow meter miernik przeptywu

EERME trial production before mass production produkcja prébna przed startem produkciji
M FRIER VT two-hand operation switch przycisk sterowania dwurecznego
R& conforming article produkt spetniajacy wymagania
J)—ZN release hole otwér do demontazu

J)—RY—)L release tool narzedzie do demontazu

JL— relay przekaznik

) L—ER B [E]RR relay driver circuit obwdd sterowania przekaznikami

YL—aqILERENREIR

relay coil driving power

prad zataczania cewki przekaznika

JL—HAGR)

relay output (3 terminals)

wyjscie przekaznikowe (3 zaciski)

JL—tha=vt

relay output module

modut wyjs¢ przekaznikowych

|)L—FFan R

relay life curve

krzywa zywotnosci przekaznika

YL—LURILER

relay symbol language

jezyk drabinkowy

) L—i& relay insulation izolacja przekaznika

Jo—#ER relay contact styk przekaznika

Do—HERHS relay contact output wyjscie stykowe przekaznikowe
Jr—yvk relay socket gniazdo przekaznika

JL—4—3F)La=yhk

relay terminal module

modut wyjs¢ przekaznikowych

JL—E—IF)La=yhEGERy—TJ L

cable for connecting the relay terminal module

kabel do podtaczenia modutu wyj$¢ przekaznikowych

1) L—imIE BB relay logic circuit obwdd logiki przekaznikowej

BERT history display wys$wietlanie historii

oy link komunikacja

) JIDERFERAVF link ID setting switch przetacznik do ustawienia adresu ID w sieci komunikacyjnej
T hos ring counter licznik pierscieniowy

YT ho A TRIE ring counter lower limit value Wartos¢ dolnego ograniczenia licznika pierscieniowego

Y25 h 3 L TFRIEE A S5 (ICRNGWR1(P))

Ring counter upper/lower limit value write instruction (CRNGWR1(P))

licznika $

Instrukcja zapisu wartosci (ICRNGWR1(P))

YT ho 2 ERIE

ring counter upper limit value

gorne ograniczenie licznika pierscieniowego
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N2 & = link scan cykl komunikacji sieciowe;j
Vo ORFw34 L link scan time czas cyklu komunikacji sieciowe;j
DoOERGS link dedicated instruction Zadedykowana instrukcja sieciowa
Do DFALINTINAR link direct device pamie¢ komunikacji bezposredniej
VoOT—48 link data dane sieciowe
DoDTINAR link device operand sieciowy
Do R number of link points liczba operandéw sieciowych
Yo%) L— link special relay specjalny znacznik sieciowy
VOO RS link special register specjalny rejestr sieciowy
o 1o 7 EBIER ring buffer management information |dane zarzadzania buforem pierécieniowym
Do DINGA—5 link parameter parametr sieciowy
YoOEE link priority priorytet sieci
yooaizyk link module modut sieciowy
YRR L— special relay (for link) znacznik specjalny (do sieci)
Doy REBHLORS special register (for link) rejestr specjalny (do sieci)
Yoo)obyia link refresh odswiezanie sieci
Yo0)oLyiaiA s link refresh time czas odswiezania sieci
Yooy a S link refresh instruction instrukcja od$wiezania sieci
oL — link relay znacznik sieciowy
JoOLIORA link register rejestr sieciowy
YoYU D R R link register high-speed area obszar szybkich rejestréw sieciowych
R RBEA total operating time catkowity czas pracy
IL—4 router router

IW—F T INTA—4

routing parameter

parametr routingu

W—T 1 T ER

routing information

dane routingu

IW—T AT INT A=A

routing parameter

parametr routingu

=TS root directory katalog gtéwny root
=7 loop petla
IL—TEH loop count obieg

IW—THER R

loop overall distance

catkowita dtugosc¢ petli
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V=TT Xk loop test test petli

IW—T 1\ loop back potaczenie bezposrednie wyjscia z wejsciem
LA47ok layout rozmieszczenie

REEBERAE cold cathode fluorescent tube lampa fluoroscencyjna

WA cooling chtodzenie

Fhtga4 L excitation coil cewka wzbudzenia

FHITIML zero-phase reactor filtr wejsciowy szumow radiowych
ERES zero-point signal sygnat 1 impulsu na obrot

L1y layer warstwa

L—HON/OFF2A/3Z4

laser on/off timing

czas zatgczania/wytgczania lasera

L—t—

laser

laser

L—y—F it

laser interferometer

interferometr laserowy

L—H—HfELY

laser sensor

czujnik laserowy

L—H—RFvrF

laser scanner

czytnik laserowy

L—Y -ty

laser displacement sensor

laserowy czujnik pozycji

L—HaRml improper laser emission detection | detekcja btednego sygnatu lasera
L—Hryi— laser shutter przestona lasera

L— A S imF laser control input terminal zacisk sygnatu sterowania lasera
L—H¥H 1A —F laser diode dioda laserowa

L—HEIER/43)

laser stop timing

czas zatrzymania lasera

L—¥ Rk

laser emission

sygnat laserowy

L—H /R —A—4

laser power meter

miernik mocy sygnatu laserowego

L—H A EELT

laser emission warning indicator

sygnalizator ostrzezenia sygnatu lasera

La—~k record zapis

La—KF# record number numer zapisu

La—kas record number numer zapisu

LORA register rejestr

LiE recipe receptura

Low—7 register mark zastrzezony znak towarowy

LRRUYY RTFIEVTE—4A

responding stepping motor

reagujacy silnik krokowy
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LARUR

response

odpowiedz

LRRYZa—F

response code

kod odpowiedzi

LY ILN resolver Resolwer (transformator potozenia kgtowego)
%1k deteriorate pogorszyé

L7 +ON READY ON GOTOWOSC ZAt.
LAJL level poziom

LRIV RALYF level switch czujnik poziomu

LAJL il level control regulacja poziomu
LAJLE level gauge wskaznik poziomu

L AL E R level detector circuit obwad czujnika poziomu
LAR—bk report raport

LT R Length Dtugosc

EiE combination kombinacja

LY XH\— lens cover ostona soczewki

compound pressure

Cisnienie ztozone

continuous

ciggty

continuous running range

zakres pracy ciggtej

EEREIRIERE interlock setting operation box panel ustawienia blokady
REER leakage current prad uptywu
RE leak uptyw
A—AlL local lokalny
A—ALB local station stacja lokalna

A—AILBRT—2) 1=yt

local station data link module

modut komunikacyjny stacji lokalnej

O—AILTINAR

local device

urzadzenie lokalne

O—AILTINA REFE/ HHE

Local dev. start/end

start/stop stacji lokalnej

O—AILTINA RAE=R

Local device monitor

monitorowanie stacji lokalnej

O—AhILZE#

local variable

zmienna lokalna

O—AhJLRA2 4

local pointer

wskaznik lokalny

O—A)La=yt

local module

modut lokalny

O—AILI)UOTINAR

local link device

lokalne urzadzenie komunikacyjne
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a—AiyooyL—

local link relay

lokalny znacznik komunikacyjny

A—4)—Ira—4%

rotary encoder

koder obrotowy

O—4Y—hys—

rotary cutter

nozyce rotacyjne

a—Ayrra—4

rotary encoder

koder obrotowy

rotation instruction

instrukcja przesuwu danych

A—RA—% load meter miernik obcigzenia

A—3 roller rolka

A—yvg rolling obracajacy sie

AiE filtration filtrowanie

mES27 logging logowanie

mETE Y Number of logging lines Liczba rejestrowanych linii

A ER logging type typ logowania

AF 7 IRERT logging status display wyswietlanie statusu logowania
A¥ I T—4 logging data logowane dane

AX> T EE logging action logowanie

Ay 7ok logout wyj$cie

= by login logowanie

AJAVERE login management zarzadzanie danymi logowania
m by login authentication potwierdzanie logowania

m by VAV Ly Bl -3

login password authentication

sprawdzanie hasta logowania

Ag4 4%

log-in name

nazwa uzytkownika

A7 42 1—HiER

login user information

informacje o zalogowanym uzytkowniku

BREARE recording capacity pojemnos$¢ pamieci zapisu
Ry T—4 log data logowane dane

Ay —427L—bk locator plate ptytka pozycjonujaca
Ad<w—y logotype logotyp

AYvY logic logika

ATy logic switching przetgczanie logiki

m DAY AV N BTy =

logic symbolic language

jezyk symboli logicznych

NARFERILE

Allen-head bolt

Sruba imbusowa
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BA&GE E R—35UFRE
VAY:: ol hexagonal nut $ruba szesciokatna
AvY lock blokada
Avy /By iRk lock/release lock blokada/zwolnienie blokady
AYfERIES locking release signal sygnat zwolnienia blokady
Ay OB G R T XA vF guard switch with an interlock wytacznik drzwiowy z blokadg
mE2VN 12 locked state stan zablokowany
AY7IREIES locking status signal sygnat stanu zablokowania
Ay lock processing blokowanie
mE R lock-tight screw $ruba blokujaca
Ay locking blokowanie
Ak lot partia
ARYk robot robot
A7RvkCPU Robot CPU procesor centralny robota

AaRvkarka—5

robot controller

sterownik robota

-9 work tryb pracy

J—%EE moving target ruchomy cel

J—fEkR workpiece interval odstep od obrabianego przedmiotu
J—9# workpiece count licznik przedmiotéw obrabianych
—P)AR—R workspace przestrzeh robocza

D=0 T INA AL AT LIEH

work device system information

informacje systemowe urzadzenia wykonawczego

J—y70— work flow Przebieg dziatan, czynnosci

J—k word stowo

J—K7o+EX word access dostep do stéw danych

J—R B in units of words w jednostkach: stéw danych
T—kT—% word data stowo danych

T—RT AR word device pamie¢ podzielona na stowa danych
—=% warning ostrzezenie

J—=245a—F warning code kod ostrzezenia

I—=— %4 warning occurrence wystgpienie ostrzezenia

JAR/IN— wide bar szeroki pasek
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JAI3—

wiper

wycieraczka

JALIN\——)L

wiper seal

uszczelka wycieraczki

TAEL TR wiping effect efekt wycierania

DAY — wire przewdd

JAILEA—R wild card znak wieloznacznosci
Tk w Wat

TybA—42— wattmeter miernik mocy
A=V watt loss strata mocy

4T assignment przypisanie

EAH interrupt przerwanie

ELAAIER

insert command

dodaj komende

BlAATOT S L

insert program

dodaj program

EAATOT S L—EE=S

interrupt program monitor list

lista monitorowania programéw przerwan

FAH L=k

interrupt module

modut obstugi przerwan

BT+ assign przypisz

Jriavk one shot Pojedynczy impuls

I Dl as ) one-shot output wyjécie pojedynczego impulsu

D iayh A< A one-shot timer output wyjsécie monoimpulsatora

DB F one touch 0 szybkim dziataniu (za jednym dotknigciem)
DAY FARTG AR one-touch connector wtyczka szybko przytaczana; szybkoztaczka
TRy FIRERIY one-touch adjustment button przycisk szybkiej regulacji

DBy FERAFIT one-touch mounting szybki montaz
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